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Prefacio

Obrigado por escolher o inversor serie solar Provolt PI500-S. Este produto
comercializado pela Provolt é baseado em anos de experiéncia na produgio
profissional e venda, e projetado para a variedade de unidades de maquinas
industriais, ventilador e acionamento da bomba de agua.

Este manual fornece ao usuério as precaucdes relevantes sobre a
instalacdo, parametrizagdo operacional, diagnéstico anormal, manutencéo de
rotina e uso seguro. A fim de garantir a instalacéo e operagdo do conversor de
frequéncia correta, leia atentamente este manual antes de instala-lo.

Para qualquer problema ao utilizar este produto, entre em contato com o
representante local autorizado por esta empresa ou contactar directamente a
empresa, nossos profissionais estéo felizes em atendé-lo.

Os usuérios finais devem manter este manual, e manté-lo bem para o
futuro manutencéo e cuidado, e outras ocasifes de aplicagdo. Para qualquer
problema dentro do periodo de garantia, por favor preencha o cartdo de
garantia e enviar por fax para o0 nosso revendedor autorizado.

O contetido deste manual esté sujeito a alteracdo sem aviso prévio. Para
obter as ltimas informagdes, por favor visite nosso website.

Para mais informacGes sobre o produto, visite: www.provolt.com.br



http://www.provolt.com.br/
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Capitulo 1. Inspecéo e precaucdes de seguranca

Os inversores solares PROVOLT foram testados e inspecionados antes de sair da fabrica. Apos
a compra, por favor, verifique se sua embalagem esta danificada devido ao transporte descuidado,
e se as especificacdes e modelo do produto estdo de acordo com suas necessidades de ordem. Para
qualquer problema, por favor contacte o seu revendedor autorizado PROVOLT local ou contactar
directamente a empresa.

1-1. Inspecéo apos desembalar

¥ Verifique se o conteddo da embalagem contém esta unidade e o manual.
¥ Verifique a placa de identificagdo na lateral do inversor solar para garantir que o produto
que voce recebeu é exatamente o que vocé pediu.

1-1-1. Instrugdes sobre placa de identificacdo

* Modelo do inversor — g /P’:‘—_OV_QHI_’-[/@ c €

* Poténcia de saida ~——m=

* Fonte de entrada —— = MODELO| PIS00-8 7R5G3
POT. 7.5kW ~ ;

ENTRADA| DC 350 780V AC 3PH 380V

* Saida . —_—

. A
Codigo de barras = SAIDA AC 3PH 0380V 17A OWOOHZ

smine T T TR TIT T

Producéo PROVOLT TECNOLOGIA ELETRONICA L.

1-1-2. Descritivo de
Modelo Figura 1- 1 Placa de identificacdo e Descrigéo

PI500 =S7R5G 3

PROVOLT —L Nivel de tenso de entrada

Inversor 1:VCC200~440V monofasica 220VCA
Série PI500 2:VCC200~440V trifésico 220VCA
Codigo 3:VCC350~780V trifasico 380VCA

codigo de funcéo G: carga padrdo
S: codigo de série e
especial bomba de 4gua
solar

l

capacidade nominal
de saida 7R5: 7,5kW
011: 11kW

Figura 1- descrigdo de modelo

1
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Capitulo 1. Inspecéo e precaugdes de seguranga

1-2. Precaugdes Segurancga
precaugdes de seguranca neste manual séo divididos em duas categorias a seguir:

Perigo: os perigos causados por falha para executar a operacéo requerida, pode
resultar em ferimentos graves ou morte, mesmo;

Cuidado: os perigos provocados por falha para efectuar a operacdo necesséria,
ode resultar em lesbes moderadas ou leséo ligeira, e danos no equipamento;

Processo [Tipo Explicacdo

¢ Ao desembalar, se o sistema de controle com agua, pegas perdidas ou
componente danificado sdo encontrados, ndo instale!
o Se a lista de embalagem n&o corresponde ao nome real, ndo instale!
e Gentilmente levar com cuidado, caso contrario, ha o risco de danos ao
Antes da A - )
instalacéo > equ1pament0.~ . e .

Perigo | e Por favor, néo use o driver danificado ou o inversor solar com pegas
perdidas, caso contrario, ha o risco de lesbes!
o Nao use sua méo para tocar os componentes do sistema de controle, caso
contrério, ha o risco de danos eletrostaticos!

e Por favor, instale o aparelho sobre os objetos de metal ou retardantes de

A chama; distancia a partir de materiais combustiveis. Nao fazer isso pode causar
um incéndio!

e Nunca torcer os parafusos de montagem dos componentes de

equipamentos, especialmente o parafuso com a marca vermelha!

Perigo

Ao

instalar e N&o deixe que os fios condutores ou parafusos cair o motorista. Caso

contrario, o que pode causar danos ao motorista!

e Mantenha o driver instalado no lugar onde menos vibrago, evitar a luz solar
A direta.

Nota e Quando dois ou mais conversores sdo instalados em um armario, por favor,
preste atencédo para o local de instalacéo, assegurar o bom efeito da dissipacéao
de calor.

e Devem estar em conformidade com a orientacdo deste Manual, qualquer
construcdo deve ser realizada por um eletricista profissional, caso contréario,
haveria o risco inesperado!

e Um disjuntor deve ser definido entre o inversor ea fonte de alimentagéo

para separéa-los, caso contrario, pode provocar um incéndio!

o \/erificar se 0 poder é um estado de energia zero antes da cablagem, caso
contrario, ha um risco de choque eléctrico!

Da A e O inversor deve ser aterrada corretamente de acordo com as

fiacdo especificagdes padréo, caso contrario, existe o perigo de choque elétrico!

o Certifique-se de que a linha de distribui¢o atende aos padrdes de seguranca
regionais de requisitos EMC. O diametro do fio usado referem-se as
recomendacdes deste manual. Caso contrario, pode causar um acidente!

e Nunca ligar diretamente resisténcia de frenagem ao DC busP P (+) e -
terminais (). Caso contrario, pode provocar um incéndio!

e Encoder deve usar o fio blindado, e a camada de blindagem deve garantir a
single-ended de castigo!

Perigo

e Por favor confirme se a tensdo de entrada é igual a tensdo nominal do
inversor; cablagem de posicdes terminais de entrada de alimentacéo (R, S,
Antes da terminais T_) e FIe sal'da_ (U,' V, W) gs'téo c_orrectas ou néq; e nota que, se houver
energizacdo A um curto—mrgulto no circuito perlferlpq ligado ao motorista, se as I|nh_as

Nota conectadas sdo apertados, caso contrario pode causar danos ao motorista!
o N&o € necessario realizar teste de resisténcia de tenséo para qualquer parte do




Capitulo 1. Inspecao e precaugdes de seguranca

inversor, este produto foi testado antes de sair da fabrica. De outra forma
ele pode causar um acidente!

Perigo

e placa de cobertura do inversor deve ser fechada antes alimentagéo. Caso
contrario, pode provocar um choque eléctrico!

o Fiac8o de todos os acessorios externos devem estar em conformidade com a
orientacdo deste manual, por favor corretamente a fiacdo de acordo com os
métodos de conexdo de circuitos descritos neste manual. Caso contréario, pode
causar

um acidente!

Depois
da
energizagéo

Perigo

e Fazer placa de cobertura ndo aberto apds a energizagédo. Caso contrario,
existe um risco de choque eléctrico!

o N&o toque 0 motorista e circuitos periféricos com as médos molhadas.
Caso contrério, existe um risco de choque eléctrico!

e N&o toque em nenhuma terminais de entrada e de saida do inversor.

Caso contrério, existe um risco de choque eléctrico!

e O inversor de realizar automaticamente a seguranca para testar o circuito
eléctrico externo forte nas fases iniciais de energizagéo, portanto, nunca tocar
nos terminais do controlador (U, V, W) ou motoras terminais, caso contrario
existe um risco de choque eléctrico!

e E se vocé precisa identificar os parametros, por favor, preste atencéo para
o0 perigo de lesdo durante a rotagdo do motor. Caso contrario, pode causar
um acidente!

e Por favor, ndo alterar os parametros fabricante inversor. Caso

contrario, pode causar danos a esta unidade!

Durante a
operagéo

A

Perigo

o N&o toque no ventilador ea resisténcia de descarga para sentir a
temperatura. Caso contrario, pode causar queimaduras!

® pessoal ndo-profissional ndo é permitida para detectar o sinal durante a
operagdo. Isso pode causar danos pessoais ou danos a esta unidade!

A Nota

e Quando o inversor esta operando, vocé deve evitar que 0s objetos caem nesta
causa danos unit.Otherwise a esta unidade!

e N&o iniciar / parar o condutor por ligar / desligar o contator. Caso contrario,
causar danos a esta unidade!

Na
manutencao

Perigo

e N4ao executar reparos e manutengdo para 0s equipamentos elétricos ao
vivo. Caso contrario, existe um risco de choque eléctrico!

e A tarefa reparos e manutencéo pode ser realizada somente quando a tenséo
do barramento do inversor é menor que 36V, Caso contrério, a carga residual
do condensador causaria danos pessoais!

e N&o bem treinados pessoal profissional ndo tem permisséo para executar
reparos e manutencao do inversor. Fazer isso pode causar ferimentos ou
danos a esta unidade!

e Depois de substituir o inversor, ajustes de parametros deve ser refeito,
todos os plugues plugable pode ser operado apenas no caso de desligar!

ojmded -



Capitulo 1. Inspecdo e precaugdes de seguranga

1-3.

Precaucoes

No.

Tipo

Explicacdo

Isolamento do

Por favor executar a inspe¢éo do isolamento do motor para a primeira
utilizac&o, reutilizagdo depois de deixar sem uso por um longo tempo,
bem como verificacdo regular, a fim de evitar danos ao inversor por

1 motor inspecgio causa da falha de isolamento do enrolame;nto do motor. Cablagem
entre 0 motor e o conversor deve ser desligado, recomenda-se que o
tipo megametro 500V tenséo deve ser adoptado e da resisténcia de
isolamento deve néo ser
menos de SMQ.

Protecio _Se a capacidadf_e nominal do motor selecionado n?io c_orrequnde’ao )

2 térmica do inversor, especialmente quando o inversor de poténcia nominal é maior
do que o motor

motor

poténcia nominal, ndo se esqueca de ajustar os valores dos pardmetros de
protecdo do motor
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Capitulo 1. Inspecao e precaugdes de seguranca

inversor dentro ou instalar relé térmico na parte da frente do motor
para o motor
protecéo.

O Rang frequéncia de saida do inversor é 0Hz a 3200Hz (controle

3 ?orreAr so_bre Max.vector suporta apenas 300 Hz). Se o usuério é necessario para
requéncia de
alimentacdo executar a 50Hz ou ) . ) N
mais, por favor considere a resisténcia dos seus dispositivos
mecanicos.
Vibracges do Inversgr d_e frequfeqcia de s_aida _pc_)dem ser encontrgdas ponto d_e
4 di L ressonancia mecanica do dispositivo de carga, vocé pode definir salto
ispositivo - -
mecanico parametro de frequéncia dentro
inversor para evitar o caso.
A tensdo de saida do inversor é PWM onda que contém uma certa
calor do motor - -
5 e ruido qu’antldade_de hfirmomcas, de modo que o aumento de temperatura, o
ruido e a vibragéo de
motora mostram uma ligeira operacéo mais elevada do que a
frequéncia de energia de frequéncia.
Ica(\)dn(z de saida A saida do inversor é ondas PWM, se o piezoresistor para proteccéo
6 piezoresistor ou con}ra _relg(npagos ouo condensa@or para melhqrar o factor de
capacitor de poténcia é |nst_alado no lado de saida, o qual fac1|m_ente a causa de
sobrecorrente inversor ou mesmo causar danos ao inversor. Por favor,
poder provar N0 Use
fator )
Se contator est4 instalado entre a rede e o inversor, o contator ndo esta
c autorizada a iniciar / parar o inversor. Precisa necessariamente usar o
ontactor ou - : N
comutador contator para controlar o inversor start / stop, o intervalo ndo deve ser
7 utilizado nos |r}fer|,05 auma hor_a. carre_gamento frequente e descarga pod_e reduzir a
terminais de vndg utll_do capacitor do inversor servico. Seo contator ou interruptor
: esta equipado entre os terminais de saida e motor, o inversor deve ser
entrada / saida do : - p L -
inversor ligado / desligado, sem status de saida, caso contrario, que facilmente
levar a danos ao mddulo inversor.
série Pl inversor ndo € adequado para utilizagdo para além da
8 Use diferente do tensdo de funcionamento admissivel descritos neste manual, que
ratedvoltage facilmente causar danos as pecas internas do inversor. Se
necessario, use o
transformador de tensdo mudanca correspondente.
Nunca entrada Nunca mudanca série Pl inversor de 3 fases para um de 2 fases
9 de mudanga de para a aplicagdo. Caso contrario ele ira levar aum mau
fase de 3- 2- funcionamento ou danos ao
entrada fase inversor.
O inversor série é equipado com dispositivo de protecdo contra raios
10 protecdo contra sobrecorrente, por isso tem a capacidade de auto-protecgdo a
surtos inducdo relampago. Para a &rea onde o relampago € frequente, o
relampago usuario também deve instalar o
protecdo extra na frente do inversor.
Alta altitude e Quar}do o] in\{e_rsor ¢é usado em areas Ina!s de 1000 metros_de_ al_titu_de,
11 | aplicacio que € necessaria para reduzir a frequéncia, porque o ar vai diminuir o
desclassificacéo arrefeumgnto .
efeito do inversor. Por favor, consulte nosso técnico para obter
detalhes sobre a aplicacéo.
Se a necessidade do usudrio para usar outros do que a fiagdo métodos
12 | uso especial sugeridos

diagrama fornecidas neste manual, como barramento CC, consulte o
nosso técnico.
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precaugdes para

Quando condensadores electroliticos no circuito principal e o circuito

13 | eliminagdo de impresso
sucata do placa, bem como as pegas de pléstico sdo queimados, pode
inversor produzir gases.Please toxico eliminagéo de lixo industrial.
1) do motor adaptativo Norma deve ser motor de inducéo gaiola de
quatro polos assincrona de esquilo ou ima permanente motor sincrono.
Além do referido motores, por favor selecione o inversor de acordo
com a corrente nominal do motor.
14 | Motor adaptivo 2) A ventoinha de arrefecimento e o veio do rotor para o motor

ndo inversor esté ligada coaxialmente, o efeito de arrefecimento do
ventilador é reduzida quando a velocidade de rotagéo é reduzida,
por conseguinte, quando o motor funciona em ocasides de
sobreaquecimento, um ventilador de exaustao forte deve ser
adaptada ou

substitua 0 motor ndo-inversor com 0 motor inversor.
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3) O inversor foi construido com os pardmetros padrdo do motor de
adaptacdo, de acordo com a situacéo real, por favor, identifique
parametros do motor ou, consequentemente, modificar os valores
padrdo para tentar encontrar o valor real, caso contréario ele ira afetar
o funcionamento e desempenho de protegéo;

4) Quando curto-circuito do cabo ou vontade interna do motor
ativar o alarme do inversor, mesmo bombardeio. Por isso, em
primeiro lugar, realizar o teste de curto-circuito de isolamento para
a instalagdo inicial do motor e o cabo, a manutengéo de rotina,
muitas vezes também necessita de realizar tal teste. Note-se que as
pecas a serem testadas e o inversor deve ser desligado
completamente ao testar.

15

1) N6s necessidade de cobertura de correcéo e blogueio antes de
ligar, de modo a evitar o dano a seguranca pessoal que é causada
por ferimentos internos de capacitores ruins e outros componentes.
2) Nédo toque placa de circuito interno e quaisquer pecas apds desligar
e dentro de cinco minutos apds a lampada indicadora teclado sai,
vocé deve usar o aparelho para confirmar que capacitor interno tiver
sido completamente descarregada, caso contrario, existe o perigo de
choque elétrico.

Outras 3)eletricidade estatica corpo vai danificar seriamente os internos
transistores MOS de efeito de campo, etc., se ndo houver medidas
anti-estatica, nao toque na placa de circuito impresso e dispositivo
interno IGBT com a méo, caso contrario pode causar um mau
funcionamento.

4) O terminal de massa do inversor (E ou ) Deve ser ligado a
terra firme de acordo com as disposicdes da‘%eguranga Elétrico
Nacional e outras normas pertinentes. N&do desligue (off poténcia)
puxando switch, e sé cortefora o poder até que a operagao de parada
do motor.

5)isto é necessario para adicionar o acessorio filtro de entrada
opcional, de modo a cumprir as normas CE.

. Escopo de aplicacGes
Este conversor é adequado para motor CA trifasico assincrono.
Este inversor s6 pode ser usado nessas ocasides reconhecidos por esta empresa,
um uso ndo aprovado pode resultar em incéndio, chogue elétrico, exploséo e
outros acidentes.
Se o inversor é usado em tais equipamentos (por exemplo: equipamentos para pessoas de
elevacdo, sistemas de aviacéo, equipamentos de seguranca, etc.) e seu mau funcionamento
pode resultar em danos pessoais ou morte, mesmo. Dentro
Neste caso, consulte o fabricante para sua aplicagéo.

Somente o pessoal treinado pocos podem ser autorizados a operar este aparelho,
leia atentamente as instreltions sobre seguranca, instalacéo, operacao e

manutencgdo antes do uso. A operagdo segura deste equipamento depende de

transporte, instalacéo, operacdo

ojmded -
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2 Capitulo 2 Especificacdes Padrao

2-1. Especificages Técnicas

Modelo Potén_cia Corrt_ente Corre_nte Motor_
nominal de nominal de | nominal de | Adaptive
saida (kW) entrada saida (A) (kW)

(A)

monofasica AC 220V + 10%; Recomendado CC 200 ~ 440V
P1500-S OR4G1 0,4 54 2,5 0,4
P1500-S OR7G1 0,75 8.2 4 0,75
P1500-S 1R5G1 15 14 7 15
PI500-S 2R2G1 2.2 23 10 2.2
P1500-S 004G1 4.0 35 16 4.0
P1500-S 5R5G1 55 50 25 55

Trifasica de 220V AC + 10%; Recomendado CC 200 ~ 440V
P1500-S 0R4G2 0,4 4.1 25 04
P1500-S OR7G2 0,75 53 4 0,75
P1500-S 1R5G2 15 8 7 15
P1500-S 2R2G2 2.2 11,8 10 2.2
P1500-S 004G2 4.0 18.1 16 4
P1500-S 5R5G2 55 28 25 55
P1500-S 7R5G2 75 37,1 32 75
P1500-S 011G2 11 49,8 45 11
P1500-S 015G2 15,0 65,4 60 15,0
P1500-S 018G2 18.5 81,6 75 18.5
P1500-S 022G2 22,0 97,7 90 22,0
P1500-S 030G2 30,0 122,1 110 30,0
P1500-S 037G2 37,0 157,4 152 37,0
PI500-S 045G2 45,0 185,3 176 45,0
P1500-S 055G2 55,0 214 210 55,0
PI500-S 075G2 75 307 304 75
P1500-S 093G2 93 383 380 93
PI500-S 110G2 110 428 426 110
PI500-S 132G2 132 467 465 132
P1500-S 160G2 160 522 520 160

Trifasica de CA de 380V + 10%; Recomendado CC 350 ~ 780V
P1500-S OR7G3 0,75 4.3 2,5 0,75
P1500-S 1R5G3 15 5 3.8 15
PI500-S 2R2G3 2.2 538 5.1 2.2
P1500-S 004G3 4.0 10,5 9 4.0
P1500-S 5R5G3 55 14,6 13 55
P1500-S 7R5G3 75 20,5 17 75
P1500-S 011G3 11 26 25 11
PI500-S 015G3 15 35 32 15
PI500-S 018G3 185 38,5 37 185
P1500-S 022G3 22 46,5 45 22
P1500-S 030G3 30 62 60 30
P1500-S 037G3 37 76 75 37
P1500-S 045G3 45 91 90 45
PI500-S 055G3 55 112 110 55
PI500-S 075G3 75 157 150 75
P1500-S 093G3 93 180 176 93




PI500-S 110G3 110 214 210 110
PI500-S 132G3 132 256 253 132
PI500-S 160G3 160 307 304 160
P1500-S 187G3 187 345 304 187
P1500-S 200G3 200 385 380 200
PI500-S 220G3 220 430 426 220
PI500-S 250G3 250 468 465 250
PI500-S 280G3 280 525 520 280
PI500-S 315G3 315 590 585 315
P1500-S 355G3 355 665 650 355
PI500-S 400G3 400 785 725 400

Nota: o poténcia das de células fotovoltaicas solares é recomendado para ser superior a 1,2
vezes a poténcia do inversor solar.

2-2. Especificacbes Padréo

Resolugéo de
frequéncia de

Itens Especificacbes
5 Monofasico 220V (-15%) ~ 240V (+10%)
| A el TTifASICO 220V (15%) ~ 240V (+10%)
© q Trifasico 380V (-15%) ~ 440V (+ 10%)
-r'é % Recomendar entrada |G1 / G2: DC 200 ~
€ & |DC faixa de tensdo |440V; G3: DC 350 ~
W & |de energia solar 780V
Sistema de controle |Alto desempenho inversor de controle vetorial baseado em DSP
Método de controle |Controle V/F, vetorial W/ O PG
Funcéo boost Percebe baixa frequéncia (1 Hz) e controla o torque ampliado na
de torque saida no modo de controle V' / F.
automatico
Aceleracéo / Modo linear ou curva em S. Quatro tempos disponiveis e tempo de
desaceleracéo intervalo de 0,0 a 6500.0s.
Modo curvaV/ F  |Linear, raiz quadrada / poténcia m-th, Curva V / F customizada
Capacidade de sobre Tipo G: corrente nominal de 150% - 1 minuto, corrente nominal de
carpa 180% - 2 segundos
g Tipo F: corrente nominal de 120% - de 1 minuto, a corrente nominal
de 150% - 2 segundos
2, |Frequéncia maxima |controle 1, Vector: 0 a 300 Hz; 2, V/ F controle: 0 a 3200Hz
g g Frequéncia portadora 0,5 a 16 kHz; ajusta automaticamente a frequéncia portadora de
25 g P acordo com as caracteristicas da carga.
—_— O
w

Ajuste digital: 0.01Hz Ajuste analdgica: freqiiéncia méxima x 0. 1%

entrada

Torque de partida |G Tipo: 0.5Hz / 150% (controle vetorial W/ O PG)

Faixa de velocidade |1: 100 (controle vetorial W/O PG) 1:1000 (controle vetorial W / PG)
Precisdo de Controle vetorial W/ O PG: <+ 0,5% (velocidade sincrona avaliada)
velocidade

estabilizada

Resposta de torque

< 40ms (controle vetorial W/ O PG)

Reforgo de torque

Boost de torque automético; reforgo de torque manual (0,1% a
30,0%)

Frenagem CC

Fenagem CC frequéncia: 0.0Hz para max. frequéncia, tempo de
frenagem:
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0,0 a 100,0 segundos travagem valor atual: 0,0% a 100,0%

Controle Jogging

Faixa frequéncia Jog: 0.00Hz a frequéncia max;
Tempo de aceleragdo/desac.: 0.0s a 6500.0s

Varias velocidades
operacédo

Até 16 velocidades de operacéo através dos bornes de controle

PI1D incorporado

Fécil de aplicar, sistema de controle de circuito fechado para controle
do processo.

AVR: Regulador
automatico tensdo

Mantem automaticamente a tenséo de saida constante quando a
alteragBes na voltagem da rede elétrica
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Funcéo de

Capitulo 2 Especificages Padrao

Funcdo especial de
inversor bomba
solar

Méaximo de seguimento de energia da luz, dorméncia de luz fraca auto
sono, intensidade de luz despertar automatico, nivel elevado de dgua de
parada automatica, nivel de 4gua baixa a operagdo automatica, protecdo
de sub carga de, etc.

Auto-inspecéo de

Depois de ligar, é realizado nos equipamento periférico testes de

Y i -
S |periféricos depois . e
& |da energizacio seguranca, tais como terra, curto-circuito, etc.
g O algoritmo de limitagdo de corrente é usado para reduzir no inversor a
& |Limite rapido de probabilidade de sobre corrente e melhorar a capacidade anti-interferéncia
& |corrente da unidade inteira.

Controle de tempo Funcéo de controle de Temporizagdo: gama de regulagdo de tempo (Om a

6500min)

Método em Teclado da IHM / / comunicacédo
execucao
Configura 10 configuragdes de frequéncia disponiveis, incluindo CC ajustavel (0 a
cao de 10V) /(0 a 20 mA), valor analégico EA1 / EA2, potencidmetro de
frequéncia painel, etc.
- Sinal de partida |Operagdo frente / ré
® Multi- Até 16 velocidade podem ser ajustados (administrado por meio
= - do bornes de multi-fungdes ou programas)
@ |velocidade
% Parada de Interromper saida do inversor
£ |emergéncia
@ obbulate Processo controle de execugéo
Reset de falha Quando a funcao de protegdo esta ativa, vocé pode redefinir
automaticamente ou manualmente a condicéo de falha.
Sinal de :
realimentacs Incluindo CC (0 a 10V), CC (0 a 20 mA)
o PID
O d Status de Exibicao estado do Motor, parada, aceler./ desacel., velocidade constante,
usd estado do programa em execucéo.
execucdo
§ saida de falha Capacidade contato: 3A contato normalmente fechado / 250V CA,
3 contato normalmente aberto 5A / 250VCA, 1A/ 30VCC.
(5]
> p L Nas duas saida analdgica, 16 sinais podem ser selecionados, tal como:
g saida analogica frequéncia, corrente, tensdo e outros, a gama de sinal de saida (0 a 10 V /
» 0220 mA).
Sinal de saida  |Maximo 3 vias de saida, existem 40 sinais em cada saida
Funcéo Run frequéncia limite, frequéncia de salto, a compensacéo de frequéncia,

ajuste automatico, controle PID

Frenagem de corrente
cc

PID interno regulando a corrente de frenagem para assegurar torque de
frenagem suficiente sob qualquer condicéo de excesso de corrente.

Canal de Trés canais: do painel IHM, os bornes de controle e de portas de
commando comunicacéo serial. Eles podem ser comutados através de uma variedade
operacdo de maneiras.

Fonte de freqiiéncia

Total de fontes 11 de frequéncia:, digital, corrente analégica, multi-
velocidade e porta serial. Eles podem ser comutado através de uma

variedade de maneiras.




Bornes de entrada

6 terminais de entrada digital, compativel com PNP activo ou 0 modo de
entrada NPN, um deles pode ser para entrada de impulsos de alta
velocidade (0 a 100 kHz de onda quadrada); 3 terminais de entrada
analégico para a tensdo ou corrente de entrada: All e Al2 pode
seleccionar a entrada ou 0°10V 0°20mA, tenséo AI3 -10" + 10v de entrada

Bornes de saida

2 terminais de saida digital, um deles pode ser para a saida de impulso de
alta velocidade (0 a 100 kHz onda quadrada); terminal de saida 2relay; 2
terminais de saida analdgicos, respectivamente para a gama opcional (0 a
20 mA ou 0 a 10 V), que pode ser usado para definir a frequéncia, a
frequéncia de saida, velocidade e outros parametros fisicos.

A




Capitulo 2 Especificacdes padrdo

fungéo de protecao

protecéo do inversor

Protecdes; sobretensdo, subtenséo, sobrecorrente, contra sobrecarga,
superaquecimento, contra travamento de sobrecorrente, de bloqueio
sobretensdo, perda de fase (opcional), erro de comunicacéo,
anormalidades sinal de feedback do PID, insuficiéncia PG e curto-
circuito para a protecdo de terra.

Indicador de
temperatura IGBT

Exibe a temperature atual do modulo IGBT

Controle do ventilador do
inversor

Pode ser configurado

Reinicio perda
instantanea rede

Menos de 15 milissegundos: operagéo continua.
Mais de 15 milissegundos: detecgdo automatica de velocidade
do motor, reinicio instantano perda rede.

Método de rastreamento
da velocidade inicial

O inversor controla automaticamente a velocidade do motor depois de
iniciado

Parametro fungdo

parametros do conversor de protec¢dor, definindo administrador

prote¢do senha e decodificar
IHM: objectos de controle, incluindo: a frequéncia em execugdo, a
informacée frequéncia conjunto, a tenséo do barramento, a tensdo de saida, a
LED/ O | corrente de saida, a poténcia de saida, o bindrio de saida, o estado do
OLED sem terminal de entrada, o estado do terminal de saida, o valor de EAL
Operagao  1analagico, o valor de EA2 analdgico, motor de velocidade de
funcionamento real, percentagem valor conjunto PID , percentual de
valor de feedback PID.
% Mensag Salva no méximo trés mensagem de erro, o tempo, tipo, tensdo,
5 em de corrente, frequéncia e status de trabalho pode ser consultado quando a
'u>'j erro falha é ocorreu.
display LED parametros de exibicdo
display OLED Opcional, a operacdo prompts contetido em texto Inglés.

parametro copia

Pode carregar e informacdes de codigo de funcao de download do
conversor de frequéncia, pardmetros de replicagéo rapida.

Bloqueio de teclas e
selecédo de fungéo

Bloqueio de parte ou da totalidade das chaves, definir o escopo
funcéo de algumas teclas para evitar abusos.

-% g RS485 Completamente isolado, médulo de comunicagéo RS485 opcional
O E pode se comunicar com o computador host.
Temperatura -10 °C a 40 °C (temperatura a 40 °C, reduzir a capacidade de
.g ambiente utilizacéo, a uma taxa de 3% por °C. Néo utilize o inversor em
3 ambiente acima de 50 °C)
&  |Temperatura de -20°Ca 65 °C
& |armazenamento
c N . ~
2 humidade ambiente Menos de 90% de HR, sem condensag&o.
E Vibragéo Abaixo 5,9 m/s2(=0,6 Q)
IE Locais de aplicacio Intgrlor, sem nenhyma luz s,olar ou, gas explosnvo corrosivo e vapor
S de &gua, poeira, gas inflaméavel, névoa de 6leo, vapor de agua, de
s gotejamento ou salinidade, etc.
Altitude Normal abaixo 1000m. Acima de 1.000 reduzir a potencia 1% a
cada 100 mt.
Nivel de protegdo 1P20
e E Produto adota normas de | ,-~c1400.5.1: 2007

seguranca.
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Produto adota as normas

EMC. IEC61800-3: 2005

método de refrigeracédo arrefecimento de ar forcado
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Capitulo 2 Especificagdes padréo
Capitulo 3 Teclado

3-1. IHM

Figura 3- uma visualizagdo do painel de operagao

3-2. Indicagbes IHM
Flag indicador Nome

Led indicadora de operagdo
RUN * ON: o inversor esté funcionando
* OFF: o inversor para
Led indicador de comando
Esse é o indicador para a operagao do teclado, operagdo de
LOCAL/ terminais e operagdo remota (controle da comunicagéao)
R * ON: status de trabalho de controle de terminal
EMOTE * OFF: status do teclado de controle de trabalho
* Intermitente: status de trabalho de controle remoto
Avangco / luz de circulacdo inversa
FWD /REV | * ON: no estado para a frente
* OFF: em estado de reverséo
Motor auto-aprendizagem / indicador de controle de torque / Falha
* EM: no modo de controle de torque

Leds de
status

TUNE/TC | Piscar lento: no estado de sintonia do motor
* A piscar rapidamente: no estado de anormalidade
- hz unidade de frequéncia
8IS UMA | unidade corrente
§ 5 g HzAV \ unidade tenséo
EET RPM | unidade de velocidade
S o= % percentagem

1






Capitulo 3 IHM

3-3.Description de teclas do painel de operacéo

Plac Nome Funcdo
a
Parametriz | * Entrar no estado alterado de menu principal
acdo/Esc | * Esc de modificagéo dos pardmetros funcionais
— Chave * submenu Esc ou o menu funcional para menu de status
* * Escolha exibida parametro circular sob o funcionamento ou
e Tecla Shift | interface de parada; escolher a posi¢do modificada de parametro
quando modificar pardmetro
n Aumentar Parametro ou nimero de funcéo crescente, definido pelo
parametro F6.18.
Diminuir Parametro ou nimero de funcédo decrescente, definido pelo
parametro F6.19.
‘ Chave em Para comecar funcionamento no modo de status de controle de

execugao teclado

Stomn / * Para parar em execucéo no estado de funcionamento; para

Tecl pR t reiniciar a operagdo em estado de alarme de falha. A funcéo da

eclaResel | tacla esta sujeita a F6.00

Tecla Enter | Entra em niveis de ajuste confirmam tela do menu

?g?ﬁéggla Esta funcédo chave é determinado pelo F6.21 c4digo de funcéo.

multi-
* Dentro inquerir status, pardmetro de fungéo crescente ou

codificad decrescente

or de * Dentro estado, o parametro da fungdo modificado ou

teclado modificado posi¢do aumentando ou diminuindo.

* Dentro monitoramento de status, configuragéo de
frequéncia crescente ou decrescente

3-4. IHM exibicéo letras e nimeros tabela de correspondéncia

Exibicdo | correspondente Exibicdo | correspondente Exibicdo | correspondente
cartas letras cartas letras cartas letras
0 0 | 1 o 2
3 3 Y 4 [~ 5
[ 6 1 7 B 8
= 9 A UMA b B
area E I d d E E
de
exibica | F F H H | Eu
0 [ B
Digital L e A N n n
(s ] 0 L P r r
5 S = t U vocé
r T - - -
4 y

11
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Capitulo 3 Teclado

3-5. Exemplos de defini¢bes de pardmetros
3-5-1. Instrugdes para visualizar e modificar o cddigo de fungéo
painel de operacdo do P1500-S inversor é menu de trés niveis para niveis etc.Three
parametrizagdo: fungdo grupo de parametros (Nivel 1) — codigo de fungdo (nivel 2) —
configuragdo de codigo de fungéo (nivel 3). A operacéo é como se segue.
Ligar

(display de parametros de de)sligamento

L] pro
PRG| |grupo de pardmetro Mudanca
AV
( exibicdo do menu de prim}airo nivel
ENTRAR
PRG | [selecdo de pardmetro funcdo de mudanca
Y AV
exibigé% 0 menu de segundo nivel
NTRAR
(E'\Iggg Yarfrr o valor do parametro de fungéio

exibicdo do menu de terceiro nivel

Descricéo: Voltar para o menu de nivel 2 do menu de nivel 3 pela chave PRG ou a tecla
ENTER no estado de funcionamento nivel 3. As diferencas entre as duas chaves: Digite estara de
volta ao menu de nivel 2 e Save parametrizagdo antes de volta, e transfer para o proximo codigo
de fungdo automaticamente; PRG estara de volta ao menu de nivel 2 diretamente, e ndo salvar
configuragdo de parametro, em seguida, de volta ao codigo de fungéo atual.

Exemplo 1 Configuracéo de frequéncia para

modificar os parametros de Conjunto F0.01

50.00Hz para 40.00Hz.

tremulagdo tremulagao tremulagdo
INTRAR—

pressioneP| presslonel: pressione. pressic D
g nn
i T e el )

pressione ¥

=0
Dﬂ:\ﬂ

“F

pressione pressione

I '.Iﬂﬂuﬁ’] ion PRj gl PRG 'ﬂﬂi?] ENTRAR LHEBEl.]_

tremul tremulagéo tremulagio
acdo
Exemplo 2: Restaurar
configuragdes de fabrica tremul
A RN i pressi T pressioneENT A ﬁzﬂi‘i
[ Euuulm[ FuJ“*‘“""' uﬁﬂ—’l yu.ol

- ione ENTRAR
[ pre u P Yoo ll——LwE;—r\ 53
pressione

pressione PRG
pressio
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Capitulo 3 IHM

tremulagéo tremulagéio tremulagao

Sem piscar posi¢do parametro, o codigo de funcdo ndo pode ser modificado no menu de
nivel 3. A razéo talvez da seguinte forma:

1) O cédigo de fungdo ndo pode ser modificado em si, por exemplo: parametros de
deteccéo de reais, correndo parametros de gravagao.

2) O codigo de fungdo ndo pode ser modificado no estado de execucdo. Ele deve ser
modificado no estado de parada.

13






Capitulo 3 IHM

3-5-2. Modo de leitura de parametros em varios estados

No estado de parada ou correr, operarﬁﬁ SHIFT mudanca para exibir uma variedade de
parametros de status, respectivamente. selec¢do de exibicéo pardmetro depende F6.01 codigo de
funcéo (executar parametro 1), F6.02 (parametro de execucéao 2) e F6.03 (pardmetro de paragem
3).

No estado de paragem, existem no total pardmetros de estado 16 de paragem que pode ser
definido para um monitor / ndo exibir: conjunto de frequéncias, a tensdo do barramento, de estado
de entrada DI, estado de saida de DO, analdgico tensdo Al1l, analégico tensdo EA2, tensdo de
entrada potenciémetro painel, valor actual contagem, valor do comprimento real, PLC executar o
passo nimero, indicagdo da velocidade real, configuracdes PID, a frequéncia de entrada de pulso
de alta velocidade e reserva, mudar e mostrar o pardmetro selecionado pressionando a tecla
ordenada.

No estado de funcionamento, existem 5 pardmetros de estado de funcionamento:
funcionamento de frequéncia, ajuste de frequéncia, a tensdo do barramento, a tensdo de saida, de
exibigao padrao de corrente de saida, e outros pardmetros de exibigao: poténcia de saida, o binario
de saida, o estado da entrada DI, estado de saida de DO, entrada analdgica tensdo All, Al2 tenséo
de entrada analdgica, a tensdo de entrada do painel do potenciémetro, valor real contagem, valor
comprimento real, a velocidade linear, configuragdes de PID e retorno PID, etc, a sua exposi¢do
depende da fungdo F6.01 cddigo e F6.02 interruptor e exibir o seleccionado parametro
pressionando a tecla ordenada.

Inversor desliga e depois poderes novamente, os pardmetros exibidos sdo os parametros
selecionados antes de desligar.

3-5-3. Configurac@es da senha

O inversor tem a protecéo de senha. Quando y0.01 tornar-se ndo zero, que é a senha e vai ser
um trabalho depois de sair do estado modificado cédigo de fungdo. Pressione a tecla PRG
novamente, exibira”
Uma entrada deve a senha correta para ir ao menu regular, caso contrario, inacessivel.

Para cancelar a fungdo de protecdo por senha, em primeiro lugar digitar a senha correta para
0 acesso e definay0.01 a 0.

3-5-4. Parametro auto sintonia do motor

Escolha de controle vetorial, primeiro dar entrada dos parametros do motor na placa de
identificagdo com preciséo antes de executar o inversor. série PI500-S inversor solar ird coincidir
com parametros padrao do motor de acordo com a sua placa de identificagdo. O controle do vetor
é altamente dependem parametros do motor. Os parametros do motor controlado deve ser
introduzida com preciséo para o desempenho de controle bom.

Motor passos parametro auto de ajuste sdo as seguintes:

Em primeiro lugar seleccione fonte de comando (F0.11 = 0) como o canal comentario para o
painel de operacéo, em seguida, introduzir os seguintes parametros de acordo com 0s parametros
do motor reais (seleccdo baseia-se no motor de corrente):

”»

Seleccéo do parametros
motor

b0.00: tipo de motor b0.01 sele¢do: nominal do

Motor motor

b0.02 poder: nominal do motor b0.03 tenséo:

corrente nominal do motor

b0.04: nominal do motor b0.05 frequéncia: motor de velocidade nominal

Para motores assincronos

Se 0 motor ndo pode desprender completamente a sua carga, por favor selecione 1 (auto
estatica parametro motor assincrono de torneamento) para b0.27 e pressione a tecla RUN no
painel de teclado.

Se 0 motor pode soltar completamente a sua carga, por favor selecione 2 (motor assincrono
pardmetro auto abrangente de torneamento) para b0.27 e pressione a tecla RUN no painel do
teclado, o inversor calculara automaticamente seguintes parametros do motor:

13
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Selecgéo do parametros
motor
b0.06: assincrono b0.07 motor de resisténcia do estator: resisténcia do rotor
do motor assincrono
Motor b0.08: assincrono b0.09 motor de indutancia de dispersdo: motor

assincrono indutancia matua
b0.10: motor assincrono sem carga atual

auto viragem parametro motor completo

14
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Capitulo 3 IHM

Capitulo 4 Instalacéo e comissionamento

4-1. Condic¢io ambiental

(1) A temperatura ambiente é de -10 a 50 °C. Quando a temperatura é de mais de 40
graus, a taxa de reducdo é de 3% por 1 graus centigrados.

N&o é recomendado usar o conversor de frequéncia acima de 50 °C no ambiente.

(2) Impedir a interferéncia eletromagnética e manter longe de fontes de interferéncia.

(3) Impedir a invaséo de gotas de agua, vapor, poeira, poeira, fio de algodéo e pé fino
metal.

(4) Impedir a invaséo de 6leo, sal e gases corrosivos.

(5) Evitar vibracéo. A amplitude maxima néo deve exceder 5.8m /s (0,6 g)

(6) Evitar alta temperatura, humidade e gotejamento sem chuva. humidade relativa é inferior a
90% de HR e condensagdo ndo é permitido. Na presenca de gases corrosivos, a humidade relativa
méxima néo deve exceder 60%.

(7) Altitude

(8) E proibida a utilizagio em ambientes perigosos de inflamabilidade, a inflamaveis, gases
explosivos, liquidos ou sélidos.

4-2. Instalagéo: direcéo e espaco
O inversor série PI500-S de acordo com a classificacdo de poténcia diferente, os
requisitos de cerca de espago de reserva a instalagéo é diferente, especificamente, como

mostrado abaixo:
7

O vento
B \ quente
ot

/

o o =

Montada
s

verticalm
e para

S T
Vento frio

7
Figura 4-1 P1500-S Series Cada nivel de poténcia exigéncia de espaco de instalagdo

Poténcia exigéencia de dimensdo
15 ~ 22kW A>200mm; B>10mm
30 ~ 75kW A>200mm; B>50mm
90 ~ 160kwW A>300mm; B>50mm

O dissipador do inversor PI500-S Série solar, circula de baixo para cima, quando mais do que
um inversor operarem em conjunto, geralmente sdo montados lado a lado. No caso da necessidade
de instala-los por linhas superiores e inferiores, devido ao calor dos inversores menores subindo
para o equipamento superior, falha pode ser causada, deflector isolamento térmico e outros objetos

para ser instalado.
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Defletor

o

Figura 4-2 calor isolamento deflector para cima e para baixo diagrama instalacéo

4-3. Diagrama de fiagéo

A fiacdo do inversor solar é dividido em circuito principal e circuito de controle. Eles
devem ser conectados corretamente, de acordo com o diagrama de conexao de fiagdo
mostrando abaixo.

4-3-1 Descricéo da funco de terminal de circuito principal

terminal Nome Explica
r

Ligar a fonte de alimentacéo de trés fases, liga de fase

Inversor terminais de P - x
Unica a R, T; energia solar de conexéo para R, T

R
S
T entrada
R

terminais terrestres Ligacdo a terra
P, RB | Travagem terminais do Conectar-se a resisténcia de frenagem
resistor
vocé
\Y terminais de saida Ligar ao motor trifasico
W
+ - terminais de saida do Conectar a unidade de travagem

barramento CC

P, + | terminais DC do reactor Ligar ao reactor de DC (remover o bloco de curto-
circuito)

4-3-2 Controle arranjo terminais do circuito

Categori | Simbol Nome Funcao
a 0
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+ + Ponte de Sajd_a de + 10V fonte de alimentagéo, a corrente de saida
10V- | alimentacio | maxima 10mA Geralmente ¢ usada como fonte de
GND ¢ alimentagdo externa de o
Fonte de 10V potenciémetro, potenciémetro gama de resisténcia: 1k para
de 5kQ
energi Saida de + 24V, geralmente é usado como fonte de
a + + Fonte de alimentacéo de terminais de entrada e de saida digital e
24V- | alimentagdo de | sensor externo.
COM | 24V corrente de saida méxima: 200mA
PLC Poder externo | Quando o sinal externo é usado para unidade, desligue PLC

16
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Categori | Simbol Nome Funcdo
a 0
terminal de ligacbes em ponte, o PLC tem de ser ligado a alimentag&o de
entrada tenséo externa,
e + 24V (padrédo).
1.intervalo de entrada: (DC OV a 10V /0 a 20 mA),
All- | terminal de depende da ligagdo em ponte EA1 seleccionada no painel
GND | entrada de controle.
analdgico 1 2.impedancia de entrada: 20kQ2 com entrada de tenséo,
Entrad 500Q com entrada de corrente.
a 1.intervalo de entrada: (DC 0V a 10V / 0a 20mA),
analégi | Al2- | terminal de depende da ligacdo em ponte EA2 seleccionada no
ca GND | entrada painel de controle.
analdgico 2.impedancia de entrada: 20kQ com entrada de tenséo,
dois 500Q2 com entrada de corrente.
Al3- | Entrada 1, faixa de entrada: DC-10 ~ + 10V
GND | analdgica 2, atensdo de entrada 20kQ
terminal 3
Multi-funcdes
bit de entrada
digital 1
Multi-funcbes
ED2 | entrada dig]ital
dois
Multi-funcdes | 1.Opto-acoplador de isolamento, compativel com
DI3 entrada digital | entrada bipolar, as decisGes de selecgdo Ir linha PLC;
3 2.impedancia de entrada: 3.3kQ;
Entrad Multi-fungdes | 3.Voltagem variam com o nivel de entrada:
a D4 entrada digital | 19.2V a 28.8V; Notas: entrada ED5 impedancia
digital 4 — 1.65kQ.
Multi-funcdes
ED5 entrada digital
5
Multi-funcdes
ED6 entrada digital
6
Multi-fungbes
b7 entrada digital
7
Multi-funcbes
Dis entrada di%ital
8
Alta velocidade| Com excepgéo da funcéo de ED1 a D14, ED6 para EDS,
ED5 | pulso ED5 também pode
terminais ser usado como entrada de impulsos de alta velocidade
de entrada channels.Maximum frequéncia de entrada: 100 kHz
DA1L- | uma saida A Iiga(;_éo em pogte DAl seleccionaqla no pginel de _controle
) GND | analgica dete[mma a tensdo ou corrente de saida. Saida de faixa de
saida tensdo: 0V a 10V,
analogi saida actual gama: 0 mA a 20 mA
ca DA2 . A ligacéo em ponte DA2 seleccionada no painel de controle
- | saida . x ’ ) h
GND | analogica 2 dete[mma a tensdo ou corrente de saida. Saida de faixa de
tensdo: OV a 10V,
saida actual gama: 0 mA a 20 mA
?;POAM falda digital Opto-acoplador de isolamento, bipolar de saida de

17
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de entrada do
fio

SPB- | Saida digital colector aberto de saida faixa de tensdo: 0V a 24V, saida
COM | 2 de gama de corrente: 50 mA para OmA
Saida Objecto para o cédigo de fungéo (F2.00) "SPB selecgdo do
digital | SPB- | saidade modo de saida do terminal”
COM | impulsos de Como uma saida de impulsos de alta velocidade, a
alta frequéncia mais alta de até 100 kHz;
velocidade
TA1- | Normalmente
saida TC1 | terminais capacidade da unidade contactor: 3A contacto normalmente
de abertos fechado / AC 250V, normalmente aberto contacto 5 A/ CA
relé TB1- |Normalmente de 250V, coso = 0,4.
TC1 |fechado
terminais
temperat| S1-
Motor S2- ::;l-gggc?cionar sensor de temperatura PT 100
ure GND

18




Capitulo 4 Instalacdo e comissionamento

Categori | Simbol Nome Funcdo
a 0
inspectio
entrada n|
4?5 sma'l 485 interface de comunicacéo, o terminal 485 de sinal
485+ | diferencial + - . - Lo
o : diferencial, o uso de par torcido ou um fio blindado para
Built-in terminal ' ; A 5
RS485 285 sinal ligar a interface de comunicacéo 485 padréo
485- | diferencial - 485 linha de salto no painel de controle para decidir se
terminal conectar a resisténcia do terminal
comunicacgao x . .
J13 interface O cartéo pode, terminal de 26 pinos
cartdo de PG . .
J10 interface terminal de 12 pinos
interface GND terra GND GND linha de salto decidir se a PE Connect, melhorar a
de interface inversor anti-interferéncias
auxiliar COM chao COM COM linha de salto decidir se a PE Connect, melhorar a
interface inversor anti-interferéncias
H1 |nterface de Consistente com a fungdo COM na linha de terminais.
terminal COM

19
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4-3-3 esquema de ligacgdes

PI500-S

—0 Inverter

Circ.principal

Circuito de

O i

02 ’_ﬁt{ Controle
T
N KL
}ti i
w61 e
DIT I ] 'ﬂ;g{; . —
Digzit e L

21,
J . Ana 0
Heow . o oy 00
]\—1\.‘; ne 1 mA
0 20mA Maximum
PLC can be E. To-zomanc load impedance -
connecled to
+24V Or COM,
can also be oAz
External power ¥ ] L% )
Slllpp\y{24vi25%J, | o ﬂ'af?n";mhgi’c‘f“-"-'
M ohm
nol

Common land.

r+tov DC

5 "
| J0 o 20mA DC ‘jﬁ
A2 1 o

GND E“] WH 410V DC

A Bl s
| et o 20ma =<
oc t «j N
= E{PE)

com GND

L L

Figura 4-3 Diagrama ligacoes

20



Capitulo 4 Instalacdo e comissionamento

1. Fazer a fiagdo em conformidade com o diagrama de ligagéo e fechar o comutador Q1
depois de verificar a fiagdo correta.

Nota: a rede CA ou as palcas fotovoltaica ndo pode fornecer simultaneamente energia
para o inversor, somente um deles deve pode ser conectado.

2.y0.00 = 1 (Reset fabrica); Configurar b0.00 ~ parametros do motor b0.05 de acordo
com a placa do motor

3. Set F0.03 = 8 (configuragdes PV); E0.00 = 2 (modo de MPPT);

4. Teste de volume de agua. Depois de configurar os pardmetros, pressione a tecla RUN,
observar a freqiiéncia de operacéo e a situagdo da 4gua. Em condi¢6es normais de luz, quando a
frequéncia de execucéo é elevado, mas a 4gua esta a correr menos, indica fenémeno inversdo do
motor e necessidade de modificar o F0.24= 1, entdo observar a quantidade de agua.

5. Configurar ponto de falha tempo de atraso do reset da deteccéo de falha. Se precisar usar a
luz fraca, cheia de agua, sub carga, é possivel definir ponto de detecgdo, 0 nimero de rearme
automatico e tempo de reinicializacdo automatica sao definidas de acordo com o pedido do cliente.

Tome a tensdo de 380V como um exemplo:

Existem dois modos de dormencia no inversor, um para detectar a tenséo do link, o outro
detectando valor de frequéncia.

Modo de dorméncia com tenséo de link:

(1) Quando a luz solar for fraca, o inversor solar segue para hibernagdo. Quando a luz do
sol é forte, o inversor solar acorda automaticamente. Conjunto E0.07 E0.08 ~ valor de detecgéo
de tenséo.

As definicdes de parametros: F0.03 = 8 (definicdes PV); E0.00 = 2 (modo de MPPT); E0.07
=530 (tenséo de sequéncia PV); E0.08 = 400 (PV tensdo dormente);

Se o inversor solar operar normalmente e quando a luz solar for fraca, a tenséo do link torna-se
menor que 400V, entdo o inversor solar entra em hibernacéo. Quando a luz do sol for forte, e a
tenséo do barramento for maior do que 530V, o inversor solar comegara a funcionar
automaticamente. Definir a tensdo de PV vigilia e dormencia de acordo com a situagéo. Os dois
valores ndo devem ser fixado muito préximo, se forem definidos muito préximos, o inversor solar
pode iniciar e parar com freqiiéncia.

Detectar o0 modo freqtiéncia de dormencia:

A configuracdo dos pardmetros: F6.13 = 1 (modo de dorméncia ligado); E0.03 = 30s (hora de
despertar ap6s dormencia; E0.09 = 20Hz (freqiiéncia de dormencia); (tempo de espera dormencia)
E0.11=60

Assumindo o inversor funcionando, a freqiiéncia sendo inferior a 20Hz, operando por 60s
abaixo de 20Hz, o inversor ira parar e entrar no modo de dormencia, aguardar por 60 segundos o
inversor para reiniciar depois de operar.

(2) Modo de deteccio de Agua modo de deteccdo de nivel 1- detecgio interruptor.

Quando se utiliza a chave de deteccéo de nivel, a linha da ponta de prova para o terminal DI,
Em seguida, o terminal correspondente é definido como 8. Se for utilizado como um sinal de
entrada de realimentagdo DI2, D12 = 8. Quando cheio de agua, o sinal DI2 seré ativo, o inversor
solar tera parada livre. Quando o nivel de &gua estiver abaixo do valor de detecgdo, o terminal
correspondente é definido como 1. (Tal como acontece com DI1 como o sinal de inicio, DI1 = 1),
o inversor solar inicia automaticamente.

pontos de detecgao
de nivel alto (7v)

inverso

r solar ALl

GND

pontos de detec¢do
de nivel baixo3v

Figura 4-4 Esquema

Conectar a linha de teste de acordo com a
figura. Definir pardmetros: F0.03 = 8
21
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(configuracbes PV);

F0.11 = 4 (teclado + + comunicagéo terminal);
F1.00 =1 (corrida para a frente);

F1.01 = 8 (roda livre);

F1.10 = 2 (trés fios modo 1)

22
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E3.02 = 3 (controle de operacéo de trés

fios); E3.05 = 00100;

E0.00 = 2 (modo MPPT);

Depois de configurar os parametros, pressione a tecla RUN, o inversor funciona solares. Se a
agua atinge o ponto de detecgdo de alta alavanca, o inversor solar ira libertar paragem. Quando o
nivel de 4gua cai abaixo do ponto de deteccéo de nivel baixo, o inversor solar automaticamente
comegca a funcionar.

(3) Agua modo de deteccéo de nivel 2- deteccéo analdgica.

Quando se utiliza a deteccdo analdgico, Ligue o cabo de detecgdo para o terminal de Al. de
acordo com o diagrama da cablagem. tens&o do ponto de teste cheia de 4gua é 7V. Quando All
detecta tensdo 7V, o inversor solar ira liberar stop. Quando All detecta tensdo é menor que 3V, 0
inversor solar automaticamente comeca a funcionar.

pontos de deteccdo

de nivel alto (7V)
+ 10V

inversor
solar AL

GND

pontos de deteccdo T
de nivel baixo3V

Figura 4-5

Definir parametros:

F0.03 = 8 (configuragéo

PV); E0.00 = 2 (modo de

MPPT);

E3.07 = 10 (pausa executar);

Depois de configurar os parametros, pressione a tecla RUN. Quando a tens&o é inferior a All
7V, inversor é executado; Se a torre de 4gua acima do ponto de deteccdo de nivel elevado, o
inversor pertence ao modo de espera de estado. Até o nivel da dgua esté abaixo do ponto de
detecgo de baixo nivel de 4gua (Al1l menos de 3V), o inversor solar comeca a funcionar
automaticamente.

(4) Bomba modo de deteccéo de carga sob uma

A bomba de agua sob teste de carga €, principalmente, para a 4gua no pogo é drenado,
inversor solar determinar se a funcionar a bomba de agua, definindo uma referéncia value.F0.03
= 8 (configuragéo PV);

F8.30 = 1 (sem carga proteccéo escolher eficaz);

F8.31. = D0.04 + b0.03, sugere para subtrair 0,05 a 0,1 com base no resultado calculado.

F8.32 = (fora de tempo de deteccéo de sobrecarga, sugere que se defina como 60s)

E0.00 = 2 (modo de MPPT);

E0.10 = 300s (conjunto para fora do tempo de detecgéo de intervalo)

Assumindo que 0 b0.03 = 5.1A, ao bombear, d0.04 exibido como 4A, F8.31 =4 + 5,1 = 0,78, sugere
para subtrair por 0,05 a 0,1. F8.31 deve ser ajustado entre 68,4% - 73,4% (F8.31is conjunto de acordo
com a situagéo real). Ao configurar F8.31 = 68,4%, a corrente é menor do que 3,48, o F8.32 tempo de
retardo é ajustado para 60 (sugere a subtrair tempo de presa por 1Min ~ 3Min, definido de acordo com a
situagéo real), o inversor ird libertar paragem. E0.10 estabelecido intervalo contido detectavel, o Solar
corre inversor automaticamente definido novamente para o status de deteccéo. Se a piscina ainda ha 4gua
detectada, o inversor solar ira liberar parada novamente.

(5) Bomba modo de deteccéo de carga sob dois

Depois da bomba de &gua do pogo, o inversor seré desligado automaticamente.

Instalar o interruptor de deteccéo de nivel de 4gua a uma baixa e a linha de ligagdo de teste ao
terminal DI. DI sele¢do de funcdo terminal esta configurado com parada livre e comegar a frente. Quando
o nivel da 4gua cai abaixo do ponto de detecgéo de nivel baixo, o sinal de ED2 é activa e o inversor solar
ird libertar paragem. Quando o nivel da &gua é maior do que o valor inicial detectada, o inversor solar é
iniciado automaticamente.
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ED2
b1 Solar

— COM

uvw

Poco de agua

Iniciar ponto de 73

verificagao

agua

pontos de deteccdo de .
baixo nivel Figura 4-6

Parametros de
defini¢do: F0.03 =8
(configuracéo PV);
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F0.11 = 4 (teclado terminais + + Communications);

F1.00 =1 (correr para a frente);

F1.01 = 8 (roda livre); F1.10 =

2 (modo de trés fios 1);

=1 F1.40 (terminal de entrada pode repetir as

definicdes); E3.02 = 3 (controle de operagéo de trés

fios); E3.05 = 00100;

E0.00 = 2 (modo de

MPPT); F1.35 = 00000

Mark: Se a torre de &gua esté definido para deteccéo valor switch, o poco é também definido
para detec¢do valor switch. Set F1.40 ao terminal de entrada que pode ser definicdes reutilizaveis.

4-4. Precauc0es nas ligacGes

& Perigo

Certifique-se de que o interruptor esta na posicdo OFF antes da operagdo de fiacdo, ou choque
elétrico podem ocorrer!
A fiagdo deve ser realizada por uma equipe de profissionais treinados, ou isso pode causar danos
ao equipamento e danos pessoais!
Deve ser aterrado firmemente, caso contrario, existe o perigo de choque elétrico ou risco de
@dio!

Nota

Certifique-se que a poténcia de entrada é consistente com o valor nominal de inversor, caso
contrario, o que pode causar danos ao inversor!
Certifique-se de que o motor é compativel com o inversor, caso contrario, o que pode causar
danos ao motor ou ativar a protecéo do inversor!
Néo fonte de alimentagdo conexao para U, V, W terminais, caso contrario, 0 que pode causar
danos ao inversor!
N&o se conectam diretamente resisténcia de frenagem para bus DC (P), (+) terminais, caso
contrario, 0 que pode provocar um incéndio!
Na&o podem ser instalados filtros RC ou outros nas saidas das fases U, V e W. O rede de entrada do
inversor deve ser interrompida quando a substituicdo do motor
N&o deixe partes, limalhas de metal ou extremidades dos fios para dentro do inversor ao
efectuar a cablagem, caso contrario, 0 que pode causar mau funcionamento do inversor.
Desligue o motor ou o interruptor da fonte de alimentagao de energia do inversor de
frequéncia apenas quando o inversor parar.
A fim de minimizar os efeitos da interferéncia eletromagnética, recomenda-se que um aumento
dispositivo de absorgao deve ser instalado adicionalmente quando contator eletromagnético e relé
estiver mais préximo do inversor.
Linhas de controle externo de inversor devem adotar dispositivo de isolamento ou fios blindados.
Além de blindagem, a fiacéo de sinal de comando de entrada também devem ser alinhados
separadamente, é melhor manter distante da cablagem do circuito principal.
Se a frequéncia da portadora for inferior a 3 kHz, a distdncia maxima entre o inversor e o
motor deve ser dentro de 50 metros; Se a frequéncia da portadora é superior a 4 kHz, a
distancia devera ser reduzida de forma apropriada, que é melhor colocar a fiagéo no interior do
tubo de metal.
Quando o inversor esta adicionalmente equipado com periféricos (filtro, reactor, etc.), em
primeiro lugar, medir a sua resisténcia de isolamento de ch&o, utilizando 1,000 volts
megaohmimetro, de modo a garantir o valor medido ndo menos do que 4 é megaohms.
Quando a necessidade inversor para ser iniciado com frequéncia, ndo ligue diretamente
poder fora, apenas o terminal de controle ou o teclado ou comando de operagdo RS485 pode
ser usado para controlar a operagdo start / stop, a fim de evitar danos a ponte retificadora.
Nao ligue o iutput AC aos terminais de saida do inversor U, V, W.
Para evitar a ocorréncia de um acidente, o terminal de terra () d&ve ser ligada a terra firme
(impedancia de ligagéo a terra deve ser inferior a 10 ohms), caso contrério, a corrente de fuga
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ird ocorrer.

As especificacdes em fios utilizados pela fiagdo do circuito principal deve cumprir as
disposicdes pertinentes do Codigo Elétrico Nacional.

A capacidade do motor deve ser igual ou inferior a capacidade do inversor.
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4-5.Comissionamento

l

Escolha um modo

de controle
definicao F0.00)
0.vector de
Correcta parémetros do controle W/ O
motor (Conjunto b0.00- )
b0.05
. . Selecione a fonte Select frequéncia
Selecione apropriado ac/ de comando (Set adequada fonte (Set
desaceleragdo tempo (Conjunto F0.11) F0.03)
F0.13. F0.14) -
Y J
parametro Motor Selecione 0 modo de
auto-aprendizagem (Conjunto arranque do motor (Set
10.27) E200)

)

Al
Selecione apropriado ac /
desaceleragdo tempo (Conjunto
EN 12 EN14)

J

Al
Selecione 0 modo de
paragem do motor
(Conjunto F3.07)

A/

motor de arranque para

Alcangar o controle executar, observar o
necessarioefei fendmeno, se anormal,
consulte a resolugdo de

SIM

Figura 4-7
® Em primeiro lugar confirmar que a tenséo de alimentacdo de entrada CA deve estar
dentro nominal do inversor de tensdo de entrada antes de ligar a fonte de alimentagéo ao
inversor.
@ fonte de alimentacdo Ligacéo aos R, terminais S e T do inversor. ou a energia solar
para o R, t os terminais de entrada do inversor.
@ Selecione 0 método de controle de operacdo adequado.
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Capitulo 5 Parametro Funcgdes

Capitulo parametro 5 Funcéo

5-1.Menu grupos

Nota:

“%”: No estado de execugdo, ndo ¢é possivel modificar a

configuragdo do parametro “e”: Os dados de teste reais, ndo

podem ser modificados

“¥%”: No status STOP e RUN, tanto pode ser alterado;

“A”: “parametro de fabrica”, sem alteragdo sobre isso.

“ ” Significa o parametro fabrica esta relacionada ao poder ou modelo. Por favor, verifique os
detalhes na introdugéo de parametros envolvidos.

Nota: “Italico *” versdo do software meios ¢ C3.00 eo teclado como o descrito acima com
MCU pode fazer as fungdes.

Alterar limite refere-se ao facto dos parametros séo ajustaveis.

y0.01 é usado para protecéo de senha pardmetros. Menu de pardmetros podem ser entrar s6 depois de
digitar a senha direita no modo de pardmetro modo de parametro de fungdo ou mudanca de usuério. Quando

0 y0.01 definido como 0, a senha é cancelada.

Menu de parametros néo é protegido por senha no modo de parametros de personalizacdo de usuério.
grupo F é os parametros da funcéo de base, o grupo E é para melhorar os pardmetros de funcéo, grupo
b é uma funcéo dos parametros do motor, d grupo é os parametros da funcéo de monitorizacéo.

série PI500-S inversor solar, alguns parametros é "fabricantes reter", o nimero de série na lista de
parametros da fungéo néo estiver listado, resultando em alguns dos parametros do nimero da tabela ndo
esta conectado, Para os pardmetros que ndo estdo descritas no manual, por favor, ndo tente modificar para
evitar causar erros.

Codi Nome do parametro Descricao Funcional
o
ng Monitorizagdo grupo fungdo Monitoramento frequéncia, corrente, etc
FO | grupo de fungdes bésicas ajuste de freqtiéncia, modo de controle.
F1 | grupo terminais de entrada Analdgico e funcdes de entrada digital
F2 | grupo terminais de saida Analégico e fungdes de saida digitais
F3 | grupo Iniciar e controle de parada| Iniciar e pardmetros de controle de parada
F4 | parametros de controle V / F parametros de controle V / F
F6 | Teclado e visor Para definir os principais parametros e display de fungdes
F7 | grupo fungio auxiliar z:rfau gg;?guﬁ?ié a: frequéncia de salto e outros parametros
F8 | Culpa e protecdo Para definir parametros de falhas e protegdo
F9 | grupo de parametros de Para definir a fungdo de comunicagdo MODBUS
comunicacdo
Fb | parametros de otimizacéo de Para definir os parametros de optimizacdo do desempenho
controle de controle
EO | bomba solar grupo especial parametrizagdo especial bomba solar
E2 | grupo de fungdes PID Para definir Built-in parametros PID
E3 | DI Virtual, DO Virtual O parametro de ajuste / Virtual |
b0 | Os parametros do motor Para parametros do motor set
y0 | gerenciamento de cédigo de Pa_ra_sgnha definida, a iniPiaIizagéo de parametros e
funcio exibicéo do grupo de pardmetro
yl | consulta FALHA consulta mensagem de falha
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5-1-1.d0 Group - Grupo de Acompanhamento fun¢édo

No. [Cddigo [Nome do parametro [Faixa de ajuste Configu
racao
Fab.
1 |d0.00 |correndo frequéncia | frequéncia de saida actual 0.01Hz
2 |d0.01 | Definir frequéncia frequéncia conjunto real 0.01Hz
3 |d0.02 | Atensdode valor detectado para DC tensdo do barramento \%
barramento
d0.03 | voltagem de saida tensédo de saida real \%
d0.04 | corrente de saida valor efetivo para a corrente do motor real 0.01A
d0.05 | poténcia de saida valor calculado para a poténcia de saida do 0.1KW
motor
d0.07 | status da entrada DI status da entrada DI -
d0.08 | estado da saida de DO | estado da saida de DO -
d0.09 | All tensdo (V) Al1 valor da tenséo de entrada 0.01v
10 |d0.10 |EA2 tensdo (V) EA2 valor da tenséo de entrada 0.01v
11 [d0.11 | Al3 tenséo (V) Al3 valor da tenséo de entrada 0.01Vv
12 | d0.14 | velocidade operacional| Motor velocidade real em execucédo -
real
13 [d0.15 |ajuste PID percentuais valor de referéncia quando PID %
runs
14 | d0.16 | realimentagdo PID percentuais valor de feedback quando PID %
runs
frequéncia de visualizacéo da frequéncia de entrada de
15 1do.18 entrada de impulsos de alta velocidade, nit: 0.01Khz 0.01kHz
impulsos de alta
velocidade
16 | [Resmeempoe | ReSe oo deieaio s | o,
execucdo P porizag minutos
17 |d0.22 |power-on tempo atual | O tempo total da corrente de power-on do 1 minuto
inversor
18 |d0.23 |tempo de execucao O tempo total de execucdo atual do inversor 1 minuto
atual
19 |do.24 HDI (I;D_S) HD_I visor (ED5) deAaIta_l velocidade 1 Hz
Frequéncia do de impulso de frequéncia de
impulso entrada, a unidade: 1Hz
20 |do2s valor d(?flnlfjo Frequenc~|a, d_e binério ou outro comando 0.01%
Comunicagao valores séo ajustados por porta de
comunicagdo
21 |do.27 dlsp!lz{y d_e D_eflnlr frequg'nAua_ por F0.03 fonte de 0.01Hz
freqliéncia mestre ajuste de frequiéncia mestre
22 1d0.29 | binario de comando Observar o binério de comaqdq conjunto 0.1%
(%) sob 0 modo de controle do binério
23 |d0.36 | tipo de inversor Tipo G (torque constante tipo de carga) -
24 | do.a7 tenséo Al } antes v_alor da tenséo de entrada antes da corregdo 0.01V
da correcéo linear All
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0: Controle vetorial sem PG

Refere-se ao controle do vector de ciclo aberto para aplicagdes de controle de alto
desempenho tipicamente, apenas um inversor para conduzir um motor.

1:

Reservado

2: controle

V/IF

Indicado para aplica¢es de controle de precisdo menos, como ventilador e bomba de
cargas. Pode ser usado para um inversor aciona varios m"otors ocasides.

Nota: O modo de controle vetorial, a capacidade da unidade eo nivel de diferenca
capacidade motora ndo pode ser muito grande, o nivel de poténcia lata motor de acionamento
do que os dois grande ou pequeno, caso contrario, pode resultar na degradagdo do desempenho
do controle ou a sistema de acionamento ndo funciona corretamente.

frequéncia conjunto N NS
F0.01 de teclado 0.00Hz F0.19 ~ (frequéncia maxima) 50.00Hz| ¢
configuracdo de freqliéncia pelo
teclado (F0.01, UP / DOWN 0
. podem ser modificados, para baixo

poder- sem memoria)

o

8 Definir frequéncia por Teclado (F0.01, 1

g UP / DOWN pode ser modificado,

o poder-down sem memoéria)
definicdo analdgica All 2

Fo.03| configuracao mestre fonte | gefinigéo analégica EA2 3 8 | %
7| de freqliéncia — — -

definicdo potenciémetro do painel 4
configuragdo de pulso de alta 5
velocidade
definicdo de operacéo multi-speed 6
Acerto simples programa de PLC 7
definicéo PV 8
defini¢do de controle PID
comunicacdes remotas de ajuste 9
definicdo analdgica Al3 10

25 | do3s tensdo EA~2 antes v_anr da tensdo de entrada antes da correcéo 0,01V
da correcéo linear EA2
26 | do.39 tenséo AI~3 antes v_alor da tenséo de entrada antes da corregdo 0.01V
da correcéo linear Al3
27 |do.41 Motor fynct|0n3 PT100 inspeccionar valor de temperatura do 0°C
inspec¢do
motor
temperatura
Grupo fun¢do 5-1-2.F0 Grupo -Basic
Codigo Nome Eio Faixa de gama |Limite de
parametro ; de | mudang
ISR fabr | a
ica
O controle do vector W/ O PG 0
F0.00 forma de controle do 2 *
motor Reservado 1
controle V / F | 2 | |
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Selecione inversor canais de entrada de frequéncia de referéncia mestre. Existem 10 canais
de frequéncia de referéncia para mestre em tudo:

8: configuracéo de controle de configura¢do PV / PID

(1) definigdo PV, funcdes bomba solar é eficaz quando o grupo EO do grupo especial de
bomba Solar selecionar 1 ou 2, E pertencem a configuracéo de controle de PID se néo definir
E0.00=1ou 2.

(2) Escolha um processo PID saida de controle, como a freqiiéncia de operagéo.

Geralmente é usada para o controle de circuito fechado, de controle, tal como a pressdo

constante de circuito fechado, a tenséo constante fechada
controle de laco, bomba solar dedicado e outras ocasides.

Escolha um PID como a fonte de freqiiéncia, vocé precisa definir o grupo E2 "PID fung&o"

parametros.
controle de teclado (LED desligado) 0
controle de bloco de terminais (LED ligado) 1
controle de comando de comunicagdes 2
FO.11 selegac;fonte de (LED pisca) 4 %
comando controle de comando de controle de 3
teclado + Comunicages
controle do teclado + Comunicagdes 4
commandcontrol + controle bloco terminal
F0.13| timel aceleragdo | 0.0s ~ 6500s - PAd
F0.14 | desaceleracio 0.0s ~ 6500s - PAd
timel
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frequéncia

F0.19 maxima de saida

50.00Hz 320.00Hz ~ 50.00Hz| %

definigdo F0.21
defini¢do analdgica All

definicdo analdgica EA2

fonte de

als|lw|nvk|o
o
»*

F0.20 frequéncia limi definicdo potencidmetro do painel
reqiéncia limite
superior configuragéo de pulso de alta velocidade
referéncia comunicagéo
defini¢do analdgica Al3 6

Definir frequéncia limite superior. A frequéncia limite superior pode ser definido a partir

de qualquer ajuste digital (F0.21) ou canais de entrada analogicos. Se a frequéncia limite

superior é definido de analégico
de entrada, o conjunto 100% de entrada analégico é relativo a F0.21.

Para evitar a "Runaway", a definicdo de frequéncia limite superior é necessario, quando o
inversor atinge até o valor da frequéncia limite superior set, o inversor permanecera operagéo ha
freqliéncia de limite superior, ndo havera mais aumentos.

F0.21 :‘_requéncia F0.23 A(inf.erior, f(equéncia limite) ~ F0.19 50.00Hz|
imite (frequéncia maxima)
superior

F0.23 Menqr . 0.00Hz F0.21 ~ (frequéncia limite superior) 0.00Hz |
frequéncia
limite

Quando o comando de frequéncia é menor do que o conjunto frequéncia limite inferior de
F0.23, o inversor pode desligar, e, em seguida, executar a frequéncia limite inferior ou a
velocidade zero; o modo de funcionamento pode ser definido pelo F7.18.

. mesma direcao 0
F0.24 | sentido de marcha ——— 0 PAe
direcdo oposta 1

Ao alterar os parametros, a direcgdo do motor pode ser conseguido sem alterar a ligagdo do
motor, o qual actua como o ajustamento de quaisquer duas linhas (L, V, W) do motor para
conseguir a conversao do sentido de rotagdo do motor.

Nota: apos o pardmetro é inicializado, a dire¢cdo do motor em execucéo ser restaurado
ao seu estado original. Quando a depuragao do sistema estiver concluida, por favor, use com
cuidado onde a mudanca de dire¢do do motor é estritamente proibido.

Curvel frequéncia reduzida 0
curve? frequéncia reduzida 1
Fo.26| PV curva quenct . 1 Y
frequéncia curve3 frequéncia reduzida 2
reduzida P -
curve4 frequéncia reduzida 3

Down-converséao curva pode fazer a freqiiéncia de saida do inversor declinar rapidamente,
para evitar chumbo falta de energia para subtenséo. curva 4 é o mais rapido para baixo, e a curva
1 é o mais lento. apds modificar os parametros, power-on novamente, entéo ele eficaz.

32

G ojnyded -



Capitulo 5 Parametro funcgdes

5-1-3.F1 Group - grupo terminais de entrada

o A . . Configu Limite
Coc(’jlg Nome do parametro Faixa de ajuste racio | de
de muda
fabrica | nca
F1.00| seleccdo da fungdo terminal de 1 *
ED1
F1.01| seleccéo da fungdo de terminal 2
ED2 0~51
F1.02| seleccédo da fungdo terminal de 0 *
ED3
F1.03| seleccédo da fungdo terminal de 9 *
ED4
F1.04 | selecgdo da funcéo terminal de 12 *
ED5
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F1.05 |seleccéo da fungdo de terminal 13 *
ED6
F1.06 |seleccdo da funcédo terminal de 0
ED7
F1.07 |seleccéo da fungdo terminal de 0
ED8
‘ﬁ:ﬂ: a Funcdes Descricéo
ndo
o ls " O terminal para uso ndo pode ser definido como "n&o fungao"
em fungéo . ! . .
para impedir o funcionamento acidental.
1 | prazoparaafrente | terminais externos sdo usados para controlar o modo de execucéo
(FWD) FWD / REV do inversor.
2 | run reversa (REV)
Este terminal é utilizado para determinar o modo de controle de
controle da PO - . : <
3 operacio de trés trgs.flos do inversor. Para mais detalhes, consulte as instrugdes de
fios codigo de fungéo _
F1.10 ("modo de comando terminal).
frente FJOG significa Adiante JOG funcionamento, meios RJOG, JOG
4 1 J0G (1106) funci : anci
uncionamento inverso. Para Jog correndo frequéncia e Jog Ac /
5 | JOG reversa (RJOG)| tempo de desaceleragao, consulte a descri¢éo do codigo de fungéo
F7.00, F7.01, F7.02
6 | UP Terminal Modificar incremento de frequéncia / comando decremento quando o
- frequéncia é referenciado pelo terminal externo. Ajustar para cima /
7 | BAIXO Terminal | paivo a freqiiéncia set quando o ajuste digital é selecionado como
fonte de frequéncia.
A saida do inversor é bloqueado, no momento, o processo de
8 | parada livre estacionamento de
motor nédo é controlado pelo inversor. Desta forma é o mesmo que
0 principio da parada livre descrito no F3.07.
rearme de A funcdo faz uso de terminal para reset de irregularidade. Ele tem a
9 falha mesma fungdo com a tecla RESET no teclado. Esta funcéo pode ser
(Reset) usada
para realizar o rearme da falha remoto.
O inversor desacelera e para, mas todos 0s parametros operacionais
10 | Run pausa sdo memgrizados. Tais como parametros de PLC, parametros PID.
este terminal
sinal desaparece, as reverte inversor ao estado anterior de execugdo
antes estacionamento.
Falha externa de Quando o sinal é~enviado para o inversor, o inversor Fault Err.~15, e
11 executa a resolucdo de problemas de acordo com a falha de agéo de

entrada
normalmente aberto

protecéo (detalhes
referem-se a F8.17 c6digo de funcéo)

Opcdo 12 ~ 51omitted, Se mais opgdes necessarias, pleasecontact nos.

F1.1

Tipo de dois fios 1 0

Tipo de dois condutores 2 1 *
Modo de comando do tefminal Tino de trés fios|L 2 0

TTpo de trés fios 2 3

Este parametro define quatro modos diferentes para a operagéo de controle do inversor
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2| Ci d
K1 | K2 Comando Kl DIx Forward

Pare

1Y reversa (REV)

0
01| REV —
0

FWD

comum COM Digital
terminais

Pare

1: Tipo de dois fios 2

No modo, o terminal DIx é usado como funcionando activado, enquanto o terminal de
bricolage é usado para determinar a diregao de transporte.

A funcdo de terminal é definido como se segue:

terminais valor Descricéo
ajustado
Dix 1 prazo para a frente (FWD)
Faca vocé 2 run reversa (REV)
mesmo

Dos quais, séo dez e DIY os terminais de entrada multi-funcbes de ED1 para ED10, o levelis
activo.

K1 |K2 | Comando K1 L Dix Forward (FWD)
010 Pare
K2

01 Pare g DIY reversa
10| FWD _

0 terminais comuns
11 REV COM Digital

Modo de dois fios 2

Modo de controle de trés fios

1:2
Por este modo, DIN é usado como activado terminal, enquanto dez e terminal de DIY sdo usad
controlar direction.The funcéo terminal é definido como se segue:

terminal valor Descricao
ajustado
DIx 1 prazo para a frente (FWD)
Faca vocé 2 Marcha a frente (REV)
mesmo
Din 3 controle da operagao de trés
fios

Para executar, em primeiro lugar perto do terminal Din, o sinal de funcionamento do motor é
gerado pelo bordo ascendente de DIx, o sinal de sentido do motor é gerado pelo estado DIY

Para parar, tem de desligar DIn sinais terminal que, DIx, Bricolage e DIN s&o os terminais de
entrada multifuncional de DI1 até DI10, DIx é para pulso ativo, DIY e DIN s&o para o nivel ativo.

sp2" ]
DIx FWD corrida para
™
7]
™

SB

DIn operacéo de trés fios aq
controle

SB3 N

Faga vocé mesmo REV

retrocesso

COM terminais comuns
digitais

modelo de controle de trés fios 1
Dos quais: SB1: botdo Parar SB2: Avanca SB3: Botéo de inversdo 3:
modo de controle de trés fios 2
Por este modo, DIN ¢ activado o terminal de ,, os comandos runing séo dadas por bricolage,
a direccdo é determinada pelo estado de bricolage.
A funcdo de terminal é definido como se segue:

G ojnyded -
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terminal | valor [ Descricao — |
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ajustado
DIx 1 prazo para a frente (FWD)
Faca 2 run reversa (REV)
vocé
mesmo
Din 3 controle da operagdo de trés
fios

Para executar, em primeiro lugar perto do terminal Din, o sinal de funcionamento do motor é gerado
pelo bordo ascendente de
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DIx, o sinal de sentido do motor é gerado pelo estado DIY
Para parar, tem de desligar DIn sinais terminal que, DIx, Bricolage e DIN s&o os terminais de
entrada multifuncional de DI1 até DI10, DIx é para pulso ativo, DIY e DIN s&o para o nivel ativo.

mm —
SB2 DIx FWD corrida para
SBI ; DInoperacdo de trés fios K | Comando
J ao controle
Faga vocé mesmo 0| FwD
OREV retrocesso 1 REV
COMcomum digital
modelo de controle de trés
fios 2 Dos quais: SB1: parada botdo SB2: botdo Executar
F1.12| entrada minima AIC1 0.00V F1.14 ~ 0.00V | *
F1.13 | configuracéo correspondente| -100% ~ + 100,0% 0,0% PA¢
F1.12
F1.14| entrada AIC1 Méxima F1.12 ~ + 100% 10.00v| %
F1.15| configuragao correspondente( -100% ~ + 100,0% 100,0%| ¥
F1.14
F1.16 | entrada minima AIC2 0.00V F1.14 ~ 0.00V | *
F1.17 | configuracéo correspondente| -100% ~ + 100,0% 0,0% PA¢
F1.16
F1.18] entrada AIC2 Maxima F1.12 ~ + 100% 10.00V|
F1.19 | configuracédo correspondente| -100% ~ + 100,0% 100,0%| ¢
F1.18
digitos | ED1 Terminal conjunto estado
Unit | ativo
Alto nivel de ativa
Baixo nivel de ativa
digitos ED2 terminal activo conjunto
DI terminais do modo Ten | &Stado (0- 1, mesmo que o digito
F1.35 Selecgio 1 unidades) 00001 *
centenas | ED3 terminal activo conjunto
digitos | estado (0- 1, mesmo que o digito
unidades)
Thousand| ED4 terminal activo conjunto
digitos | estado (0- 1, mesmo que o digito
unidades)
D‘?Z EDS5 terminal activo conjunto
milhares ‘i
digi estado (0- 1, mesmo que o digito
igitos -
unidades)
F1.37| DI1 tempo de atraso 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
F1.38 | ED2 tempo de atraso 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
F1.39 | DI3 tempo de atraso 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
F1.40 Definir a repetigao 0: irrepetivel; 1: repetivel 0 *

terminal de entrada

grupo terminal de saida 5-1-4.F2
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Cadi Descrigdo / display do teclado Faixa de ajuste (igg;l(?u Lé;mte
% de muda
fabrica| nca
. . saida de impulso de alta| 0
F2.00| seleccéo saida do terminal SPB velocidade 0 e
saida de comutagédo 1

aberto.

SPB terminais sdo terminais multiplex programavel pode ser utilizado como terminal de saida
de impulso de alta velocidade, mas também pode ser utilizado como terminal de saida de colector
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Como uma saida de impulsos de alta velocidade, a frequéncia méaxima do impulso de saida é
de 100 kHz, a saida de impulso de alta velocidade da funcéo de correlagéo referem-se a Nota F2.06.

F2.01
saida de colector aberto)

Switching quantidade de selec¢do
da fungdo de saida (terminal de

0~40 0 e

F2.02| 4e saida 1 (TALTBLTCL)

Retransmitir seleccéo da funcéo

0~40 2 e

F2.03| Indefinido

F2.04

circuito)

SPA de seleccéo da fungéo de saida
(terminais de saida de colector aberto do

F205 5 aida (TA2.TB2.TC2)

Retransmitir seleccéo de funcéo

0~40 1 w

Acima de 5 fungdo de codigo é usado para selecionar a funcédo de saida digital de cinco.
funcdes do terminal de saida multifuncional sdo como se segue:

LUGE Funcoes
do ¢

valor

Descricédo

0 | Nenhuma saida

Nenhuma agéo de saida

1 | inversor em execugao

Inversor esta em estado de execugao, a frequéncia de saida|
(pode ser
zero), a saida de sinal ON.

2 |saida de falha (irregularidade

Quando a unidade falha e tempo de inatividade, a saida

para baixo) ON sinal.

3 deteccéo de nivel de Consulte o F7.23 cddigo de funcéo, F7.24 de
frequéncia instrugdes.
saida FDT1

4 | chegada Frequency

Consulte a descricéo do F7.25 cddigo de fungéo.

De velocidade zero execugéo
(ndo
saida guando desligamento)

Inverter operacéo e a freqliéncia de saida é 0, saida
ON signal.When a unidade é desligada, o sinal & OFF.

6 |sobrecarga do motor pré-
alarme

Antes da proteccéo de sobrecarga do motor, de acordo
com o pré-alarme julgamento de valor limite de
sobrecarga, mais do que o valor de limiar pré-alarme de
saida sinal ON. defini¢des de parametros de sobrecarga
do motor consulte o cddigo de funcéo

F8.02 F8.04 ~.

7 Inversor sobrecarga de pré-
alarme

Antes da sobrecarga do inversor ocorre 10s, ON saida
signal.Setup contador chegar

11 | ciclo PLC esta completa

Depois simples PLC completa um ciclo, a saida de um
largura de pulso de 250 ms de sinal.

12 | Total de chegada tempo de
execucao

Inverter tempo total de mais de F7.21 F6.07 set
tempo, a saida ON sinal.

13 | Limitado em frequéncia

Quando a frequéncia conjunto superior a frequéncia limite
superior ou inferior de frequéncia, e a frequéncia de saida
é para além da frequéncia limite superior ou limite de
frequéncias inferior, de saida ligada

sinal.

14 | limitadora de tor¢do

Dirigir sob a modo de controle de velocidade,
quando o binario de saida atinge o limite de binario,

o inversor é estado de proteccéo de bloqueio,
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enquanto que a saida de sinal ON.

15

Pronto para correr

Quando a alimentag&o do circuito de circuito e de controle
principal do inversor se estabilizou, e a unidade néo
detecta qualquer informacéo falha, a unidade esta em um
estado operacional,

EM saida de sinal.

16

All> EA2

Quando o valor da entrada anal6gica EA é maior do que o
valor de entrada e de saida EA2 sinal ON.

40




G ojnyded -

Capitulo 5 Pardmetro funcoes

17

chegada Frequéncia superior

Quando a freqiiéncia de operacéo atinge a
frequéncia superior, saida ON sinal.

A chegada de frequéncia

Quando a freqiiéncia de operacéo atinge a menor

18 L . frequéncia, de saida ligada sinal. O sinal de status préxima
mais baixa (sem saida .
) parada é OFF.
quando desligamento)

19 | Sob tensio de saida estado sQaliJggdo 0 inversor estiver em uma condigao de subtenséo,
sinal ON.

20 | definicdo de comunicacéo Referem-se ao protocolo de comunicagéo.

operagdo de velocidade frequéncia de saida do inversor é 0, a saida ON sinal. O

23 . . ™ .

zero 2 (desligamento sinal também é ligado quando o desligamento.
também saida)

o4 | POWeEr-on tempo acumulado | Quando o inversor é o poder no tempo (F6.08) acumulada

chegada sobre F7.20 o tempo definido, a saida ON sinal.

25 detecgéo do nivel de Consulte o F7.26 cadigo de funcéo, as

frequéncia de saida FDT2 instrucdes do F7.27.

26 | Frequéncia 1 alcances de saida| Consulte o F7.28 codigo de fungéo, as instrugdes do F7.29

27 | Frequéncia 2 alcances de saida| Consulte o F7.30 cédigo de fungéo, as instrugdes do F7.31

28 | Corrente de saida 1 atinge Consulte o F7.36 cddigo de funcéo, as instrugdes do F7.37

29 | Corrente de saida 2 atinge Consulte o F7.38 cddigo de fungéo, as instrugdes do F7.39
Quando a selecdo fungo timer (F7.42) é valido, o

30 | saida de sincronismo alcance | unidade de tempo para chegar a este prazo ap6s o
tempo definido se esgotar, saida ON sinal.

Quando o valor de maior entrada analégica All de F7.51

31 |superagdo EAl (Limite de protecgdo EA1) ou menos do que F7.50 (EAL
proteccdo de entrada sob a), a produgio de NO sinal.

32 | Desembarcar Quando o inversor ¢ off-load estado, saida ON sinal.

33 | operagio inversa Inversor no movimento de retrocesso, o sinal de saida NO

34 |0 estado atual Consulte a descrigao do F7.32 cddigo de funcéo, F7.33.
temperatura inversor modulo dissipador de calor (F6.06)

35 | Mddulo atinge temperatura atingir o valor da temperatura do médulo conjunto atinge
(F7.40), sinal de saida
EM.

L Consulte o F7.34 cddigo de funcéo, F7.35 de

36 | limite de corrente Software instrugdes.

o Quando a freqiiéncia de operagéo atinge o limite inferior

37 Q;Zet?;iz ((ieafrr;eqeurznga frequéncia, de saida ligada sinal. Em estado de

saida) parag desligamento do sinal também é ON.

38 | saida de alarme Quando a falha do inversor, eo fracasso do processo de
continuam modo, a saida de alarme do inversor para
executar.

Motor de excesso de Quqndo a temperatura fjo motor atlnqe F8.35_ (motor
39 o limiar superaquecer pré-alarme), a saida de sinal
temperatura pré-aviso ON
(A temperatura do motor pode ser visto em d0.41)
40 tempo de funcionamento atual | Quando o inversor inicia tempo de execucéo é mais longa

do
chegada

do que o
tempo definido por F7.45, ele produz ON sinal.
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seleccédo da fungdo de

F2.06 saida de impulsos de 0~17 0 =
alta velocidade

F2.07 | seleccdo da fungéo de saida 0~17 0 PAg
DAl

F2.08 | seleccdo da fungéo de saida 0~17 1 PAg
DA2

De alta velocidade gama de 0.01kHz ~ F2.09 (alta velocidade frequéncia maxima de saida de
impulsos) a frequéncia de saida de impulsos, F2.09 pode ser definida entre 0.01kHz ~ 100.00kHz.
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Analégico DAL saida e intervalo de saida DA2 é OV ~ 10V, ou OmA ~ 20mA. Impulso de
saida ou intervalo de saida analégico, com a relagéo de funcéo de escala correspondente na tabela
seguinte:

Config ~ _
uracio Funcdes Descricéo
valor
0 correndo frequéncia 0 Max ~. frequéncia de saida
1 Definir frequéncia 0 Max ~. frequéncia de saida
2 Corrente de saida 0 ~ 2 vezes a corrente nominal do motor
4 poténcia de saida 0 ~ 2 vezes poténcia nominal
5 Voltagem de saida 0 ~ 1,2 vezes inversor tensdo nominal
6 entrada de impulsos de alta | 0.01kHz ~ 100.00kHz
velocidade
anolog All oV 10V ~
8 AnologAl2 0V ~ 10V (ou 0 ~ 20 mA)
12 conjunto Coummunication | 0,0% 100,0% ~
13 A velocidade do motor 0 Max ~. saida de velocidade correspondente
frequéncia
. 0.0A ~ 100.0A (Power Inverter =
14 Corrente de saida 55kW); 0.0A ~ 1000.0A (inversor de
poténcia> 55kW)
15 A tensdo de barramento 0.0V 1000.0V ~
17 fonte de freqliéncia conjunto | 0 Max ~. frequéncia de saida
principal
frequéncia maxima de pulso N
F2.09 de alta velocidade 0.01kHz ~ 100.00kHz 50.00kHz| ¥
Quando o terminal de SPB como uma saida de impulsos, o codigo de fungéo é usado para
seleccionar o valor da frequéncia de impulsos méxima utput.
F2.10| atraso de saida SPB 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
F2.11| Retransmitir tempo de atraso 1 | 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
saida
F2.13| tempo de atraso de saida SPA 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
F2.14| Retransmitir tempo de atraso 2 | 0.0s ~ 3600.0s 0.0s PAe
saida

Definir o terminal de saida de SPA, SPB, retransmitir 1, retransmitir 2, o tempo de atraso de
mudanga do estado produzido para a saida real diferenciadas.

unidades | SPB comutagdo seleccéo estado
digitos ativo
Positivo 0
Negativo 1
EAZER seleccs dezenas digitos Retransmitir uma
F2.15 Sseleccao configuragio activa (0 a 1, 00000 e
status ativo do como definido em unidades
terminal de dl’gltos)
centenas digitos | reserva
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milhares cor]figuragées _de estado

digitos activo de termlqal SPA (de 0
a 1, como definido em
unidades de digitos)

Dezenas mil Retransmitir duas

digitos configuragéo activa (0 a 1,
como definido em unidades
de digitos)

Definir o terminal de saida de SPA, SPB, retransmitir 1, 2 retransmitir l6gica de saida.

0:, terminal de saida digital positivo e o terminal de conectividade pablica que corresponde ao
estado activo, de desconexdo é o estado inactivo;

1: negativa, o terminal de saida digital e a conectividade de terminal de acesso correspondente
ao estado inactivo, de desconex&o é estado activo.
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5-1-5.F3 Grupo — Bornes entrada

Codig Nome do paréametro Faixa de Confngu Ellulli2
5 racdo | de
0 ajuste de muda
fabrica| nca
inicializagao direta
F3.00| modo start-up Velocidade restart rastreamento 0 e
comecar a pré-excitacdo (AC motor 9
assincrono)
F3.03| freqiiéncia de partida 0.00Hz 10.00Hz ~ 0.00Hz| ¥
F3.04| tempo de espera para a 0.0s ~ 100.0s 0.0s *
frequéncia de inicio
F3.05| DC Pré-corrente de excitagdo| 0% ~ 100% 0% *
F3.06| DC Pré-excitacdo tempo 0.0s ~ 100.0s 0.0s *
freio DC, geralmente usado para parar e iniciar o motor em funcionamento. Pré-excitacdo é

utilizado para permitir o estabelecimento de motor de inducéo do campo magnético e, em
seguida, comeca a melhorar a velocidade de resposta.

freio DC é valido apenas no modo start-up para a partida direta. Neste ponto a unidade para
comegar por definir a corrente de frenagem DC DC frenagem, DC tempo de frenagem apés o inicio
e, em seguida, comegar a correr. Se o conjunto de DC tempo de frenagem é 0, ndo comegar logo
apds frenagem CC. DC frenagem corrente aumenta, maior é a forca de travagem.

Se 0 modo start-up para a maquina assincrona para comegar a pré-excitacdo, a unidade pré-
impressdo conjunto de excitagcdo de campo pré-estabelecido atual, apés o conjunto de tempo de
pré-magnetizacédo antes de iniciar a opera¢do. Se o tempo definido de pré-magnetizacéo é 0, ha
processos de pré-excitacéo iniciado diretamente. Corrente de frenagem CC / corrente pré-
excitacdo, é o percentual de inversor relativa corrente nominal.

parada desaceleragdo 0
F3.07 | modo de paragem - 0 PA¢
parada livre 1
F3.08| DC freqiiéncia de partida 0.00Hz F0.19 ~ (méaximo-frequéncia) 0.00Hz| ¥
F3.09| DC tempo de espera 0.0s ~ 100.0s 0.0s PAq
F3.10| atual frenagem parada 0% ~ 100% 0% PAg
F3.11| atual frenagem parada 0.0s ~ 100.0s 0.0s PA¢

5-1-6. F4 Grupo contréle V/ F

Cadi Nome do parametro Faixa de ajuste Eggg?ogu L&?'te
go de muda
fabrica| nca
V I F linear 0
Multi-ponto V / F 1
Quadrado V/ F 2
1.2th poder V / F 3
F4.00| V / F configuracéo curva 1.4th poder V / F 4 0 *
1.6th poder V / F 6
1.8th poder V/ F 8
V / F completamente separado 10
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escorregamento

V / F metade separado | 11
- 0,0%: aumento de torque o
F4.01| O reforco de binario automatico de 0,1% a 30,0% 4% *
F4.02| Torque impulso de corte de 0.00Hz para F0.19 (frequéncia maxima) |15.00Hz
frequéncia
F4.09| V / F ganho de compensacédo de | 0,0% ~ 200,0% 0,0% PAS
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Este pardmetro é valido somente para motores assincronos.

V | F compensagdo de escorregamento pode compensar o desvio de velocidade do motor
assincrono, quando a carga aumenta, de modo a manter a velocidade estavel quando a carga muda.

Se V / F ganho de compensacéo de deslizamento é ajustada para 100,0%, isso significa que
0 desvio compensada é igual ao deslizamento nominal do motor sob 0 modo de carga nominal
do motor, enquanto o deslizamento nominal do motor pode ser calculado através do grupo b0 de
frequéncia nominal do motor e classificado Rapidez.

Ao ajustar o ganho de F V / compensagéo de escorregamento, em geral, baseia-se no principio
de que a velocidade do motor é o0 mesmo que a velocidade do alvo. Quando a velocidade do motor
é diferente do valor alvo, é necessario ajustar apropriadamente o ganho.

F4.10| V / F ganho sobreexcita¢éo 0~ 200 64 A

F4.11| V | F ganho supressdo oscilagdo | 0 ~ 100 - A

5-1-7.F6 IHM e teclado

Configy Limite
racdo | de
g0 de muda
fébrica| nca

Codi Nome do parametro Faixa de ajuste

STOP / RESET é ativado somente 0
~ no modo de operagéo do teclado
F6.00| / fungdes tecla RESET - 1 PAe
PARAGEM teclg_STOP / RESET esta 1
habilitado em qualquer modo de
operagéo
Corfendo[pafametros N
oo ottt 1 Joonckgagl LTIL] | oo | &
i [ [
15 14 18 12 11 10 9 8 76543210
saida de DO Corrida frequéncia (Hz)
Al1 Voltage (V) Conjunto de frequéncia (Hz)
EA2 Voltage (V) [ BusVoltage(V)
Al3Voltage(v)| L Voltagem de saida (V)
Contagem Corrente de saida (V)
comprimento poténcia de saida (UMA)
velocidade de carregamento Marcha ré
ajuste PID estatuto inout DI

Se os parametros acima referidos tém de ser exibida em operacédo, em primeiro lugar, definir a

nncicin 1 o o cngnirln ixado-em F6.01 depgis-de converter o nimero binario parao-h mero.
T T d

J7em
ensi ) K 40, & 92

no F.6.01 deve ser a criacdo de uma. Se tudo da posicéo relacionado esté definindo a 1 pela

dos sdo apresentadog como segue:

015141312 11 1D 9 8|7 6 5 413 2 1 0
NUmero o0 1 1 1 1 0 1 O O 1 0o O 1 1 1 1
Os dados seréo divididos para quatro grupo:
etiquetanimero 15-12 11-8 7-4 3-0
NUmero 0111 1010 0100 1111

Depois de verificar a comparagdo do nimero bindrio e hexadecimal number.the dados é
OX7A4F.

0, sg a neg¢essidade de veljocr e

F6.03| pardmetros de exibicéo de status de parada | 0001 ~ FFFF | 0033 | PAe
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15

14‘13 ‘12 ‘11 PO P 8‘

L ajustePID

L Marcharé

| 7pefadzg [ ] ]

comprimento
gama PLC

velocidade de carregamento

frequéncia de entrada de impulsos de alta

LDefinir frequéncia (Hz)
tenséo do barramento (V)
status da entrada DI

L saidade DO estado

Marcha ré
Marcha ré

Al1 Voltage (V)
EA2 Voltage (V)
Al3 Voltage (V)
Valor numérico

Se 0s parametros acima devem ser exibidos em operagéo, em primeiro lugar definir a posi¢éo
1, em seguida, defina a F6.03 depois de converter o nimero binario para o nimero hexadecimal.

Inversor moédulo
temperatura
radiador

F6.06

0.0 °C ~100,0 °C

Exibir o mddulo de inversor IGBT temperature. The diferentes modelos do médulo inversor
variar valores de protecéo de superaquecimento IGBT.

F6.07| tempo total de execugéo| 0Oh ~ 65535h

[ - [
Exibir o tempo total de execucéo do inversor Quando o tempo de execugao atinge o tempo
definido (F7.21), funcéo de saida digital multi-fungdo do inversor (12) saidas em Signal.
F6.08| power-on tempo total | Oh ~ 65535h | - | .

Mostra o tempo total de power-on do inversor, Quando o power-on tempo de chegar a hora
programada (F7.20), fungéo de saida digital multi-funcéo do inversor (24) saidas em Signal.

F6.10| Numero da pega numero do produto Inverter - .
F6.11| nimero da versdo de Controle o nimero da vers&o do software do - .
software painel
F6.13| funcdo de dorméncia 0: invalido; 1: vélida 0 PAg
Quando definicdes da funcéo de dorméncia (F6.13 = 1) sao validas, E0.03 (wake tempo de
atraso), funcdo E0.09 (frequéncia de dorméncia) e E0.11 (tempo de atraso de dorméncia) estdo
disponiveis.
F6.15 selegéo do tipo 0: teclado pequeno (LED unica linha) 1: 0 o
7| de teclado Grande Keyboard (LED linha dupla)
1Kbit / 100bit 10bit / 1bit
F6.16| selegdo Monitor 2 , . namero de série do.02 w
ndmero do pardmetro N
parametro
O parametro de selection2 motor pode ser mostrado na parte inferior da dupla LED ou LCD.
F6.17| coeficiente de correccéo de 0.00 ~10.00 1,00 °
energia

Conversor de frequéncia com o motor em funcionamento, a poténcia de saida de exibigao
(d0.05) ¢ diferente com a poténcia de saida efectiva, por meio dos parametros, ajustar a
alimentag&o do monitor conversor e a correspondente relacéo de poténcia de saida real.

selecgéo
blogueio de
teclado

F6.20

tecla RUN / STOP é habilitado

0

STOP / RESET / chave e codificador esta

habilitado

1

tecla RUN/ STOP / UP / DOWN esta

habilitado

tecla STOP esta habilitado

48




Capitulo 5 Parametro funcgdes

Pressionando as teclas PRG + codificador para conseguir bloquear e desbloquear. Quando o
teclado pertence ao estado de bloqueio, quando o teclado esta bloqueado, o tubo display digital ira
mostrar "A." na frente, como o teclado na tela 50, quando o bloqueio, pressione a tecla "PGR",

display digital "A.50.00.

F6.21 selegéq dp funcéo
tecla rapida

Sem funcéo

0

jog running

1
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tecla Shift 2
para a frente / de comutagdo funcionando 3
reversa

UP / DOWN configuragéo remove 4
parada livre 5
comandos mudar ordenada 6

1: Jog execucdo: pressione a tecla QUICK, o inversor vai fazer jog correndo na dire¢éo padréo.
2: tecla Shift: Escolha de pardmetro indicado circular sob o funcionamento ou interface parada
3: Forward / Reverse Running comutacéo: pode concluir a solicitacéo de frente / reverso
funcionando,

é eficaz, sob o comando do teclado.

4: UP / DOWN configuracdo remove: remover as configuracdes da UP

/ dowm. 5: Parada Livre; operar a tecla rapida para parar o inveter.

6: Switch e exibir os comandos em ordem pressionando a tecla QUICK, ajuste de
comunicacdes ajuste do terminal de teclado setting-- mudaré ordenada.

5-1-8. F7 Fungdes Grupo Auxiliar

Codi Nome do parametro Faixa de ajuste Conflgulelte
o racdo | de
g de muda
fabrica| nca
F7.00| Jog frequéncia correndo 0.00Hz F0.19 ~ (frequéncia maxima) |2.00Hz|
F7.01| Jog tempo de aceleragdo 0.0s ~ 6500.0s 20.0s Ad
F7.02| Jog tempo de desaceleracdo 0.0s ~ 6500.0s 20.0s | ¥
L Permitir 0
F7.17| controle de rotagdo inversa — 0 PAq
Proibir 1
L FORA 0
F7.22| protegdo inicio 0 PAS
EM 1

Este parametro refere-se as caracteristicas do conversor de seguranga

Se este parametro é definido como 1, e se 0 comando de execucao é ativo (por exemplo, 0
comando de terminal em execugao é fechado antes de power-on) quando o inversor esta no
power-on, 0 inversor ndo responderd ao comando em execucdo, vocé deve em primeiro lugar
cancelar o comando em execucéo, quando o comando de execucao €é ativo novamente, o inversor
ird responder. O parametro é configurado 1, vocé pode evitar o perigo causado por que 0 inversor
responde sem saber ao comando em execucéo em caso de power-on e falha de reset

Se o parametro for definido como 0, o inversor ndo estd em estado de falha (por exemplo, o
comando operacdo do terminal esta fechado antes de ligar), as responde inversor para o comando de|
operacao

5-1-9.F8 Grupo-Falhas e protecdo

o A . . ConfiguLimite
CO(?I Nome do parametro Faixa de ajuste racio | de
g de muda
fabrica| nca
F8.00| ganho tenda de sobrecorrente 0~ 100 20 PAq
F8.01| atual proteccéo de bloqueio de 100% ~ 200% 150% | ¢
sobrecorrente
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No processo do inversor ou acelerar a velocidade constante, quando a corrente de saida
actual excede a proteccéo de blogueio de sobrecorrente (F8.01), o processo de aceleracéo
inversor paragem / desaceleracdo e permanece na frequéncia de funcionamento corrente, e, em
seguida, continua para corrente alternada / desacelerar sobre o declinio da corrente de proteccéo
de blogueio de sobrecorrente (F8.01).

ganho tenda de sobrecorrente é usada para ajustar a inibigdo capacidade de sobrecorrente
durante ac / deceleration.The maior este valor, a inibicdo mais forte ao longo capacidade de
corrente sob a premissa de que a atual sobre ndo ocorrer, o melhor é o ajuste de ganho menor.

Para a pequena carga de inércia, 0 ganho tenda de sobrecorrente deve ser pequeno, caso
contrario, o que causa a dindmica do sistema mais lento response.For a grande carga de inércia,
0 ganho tenda de sobrecorrente deve ser
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grande, caso contrario, o efeito inibidor pobre pode causar mais de corrente de falha.
Quando o ganho tenda de sobrecorrente é definido como 0, a fungéo de bloqueio de
sobrecorrente seré cancelada.

proibir 0

F8.02| protecédo de sobrecarga — 1
permitir 1

F8.03| ganho de prote¢éo de sobrecarga 0,20 ~ 10,00 1,00 PAq

F8.02 = 0: nenhuma fungéo de proteccdo de sobrecarga do motor, pode haver o risco do
demage para o motor, devido a um sobreaquecimento, que é recomendado que o térmica é
instalado entre o inversor e 0 motor;

F8.02 = 1: o inversor ird determinar se 0 motor est4 sobrecarregado ou ndo de acordo com a
curva tempo inverso da sobrecarga do motor a curva do tempo protection.Inverse de protecgéo de
sobrecarga do motor: 220% da corrente de X (F8.03) X nominal do motor, se este tem a duragéo
de 1 segundo, o alarme de motor sera solicitado falha de sobrecarga; 150% X (F8.03) X corrente
nominal do motor, se este tem a duragdo de 30 segundos, 0 alarme de sobrecarga do motor vai ser
solicitado.

O usuério devera configurar corretamente o valor do F8.03 acordo com o motor real

capacidade de sobrecarga, se o valor é definido como muito grande, o que pode facilmente
levar a superaguecimento do motor e danos enquanto o inversor néo ird alarme!

F8.04 Sobrecarga do motor pré-

04 ~ 0, 0,
alarme co efcientes 50% ~ 100% 80% PAq

Esta funcéo é usada na parte da frente da protecgdo de falha de sobrecarga do motor, e envia
um sinal de pré-alarme para o sistema de controle por DO, o coeficiente de aviso é usado para
determinar o grau de pré-alarme antes da protecgdo a sobrecarga do motor, quanto maior o valor ,
quanto menor o grau de pré-alarme com antecedéncia.

Quando o montante acumulado de corrente de saida do inversor é maior do que os produtos
da curva de tempo inverso de sobrecarga e F8.04, o multi-funcéo inversor DO digital de saida
“Sobrecarga do Motor pré-alarme” na sinal.

F8.05| ganho tenda sobretensao 0 (Banca sem sobrepresséo) ~ 100 0 PAg

F8.0 Banca tensdo protecgdo / tensdo de

0 ~ 0, ifasi 0,
dissipacéo de energia de travagem 120% ~ 150% (trifasica) 130% | >

No processo de desaceleracdo, quando o inversor, a tensdo do barramento CC através tenda
tensdo proteccdo / tensdo de travagem, paragem inversor desaceleragdo permanecem na
frequéncia de funcionamento actual (F3.12 = 0, enquanto que o sinal de saida por um freio
externo, a resisténcia de frenagem implementar energia travdo.) continuar a abrandar depois da
tenséo do barramento gotas.

O ganho de tenda sobretenséo é utilizado para ajustar a capacidade do conversor para
suprimir a sobretenséo durante o processo de desacelera¢do. Quanto maior o valor, melhor a
capacidade de suprimir a sobrepresséo. Quanto menor o ajuste de ganho, melhor a condigéo é que
nenhuma sobretensdo ocorre.

Para pequenas cargas de inércia, o ganho tenda sobretensdo deve ser pequeno, caso contrario,
a resposta dindmica do sistema serd mais lento. Para grande carga de inércia, este valor deve ser
grande, caso contrario o efeito de supressao ndo é boa, pode ocorrer falha de sobretensao.

A funco de blogueio de sobretensdo é revertida quando o ganho tenda sobretenséo é definido

como 0.

B proibir 0
F8.08| Fora da prote¢do da fase — 1 PAe
permitir 1

Selecione se a fase de saida esta protegida.

5 invélido 0
F8.09 Terra para protegéo contra

curto-circuito de terra eficaz 1 ”
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conversor de frequéncia pode ser selecionado para verificar se 0 motor esta em curto com

terra.

Se esta funcéo é vélido, o conversor de U, V, W e teré saida de tenséo para um periodo de
tempo apés a ligacdo.
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F8.10| tempos de reset Auto 0~ 32767 | 32767 | PAe

Quando o conversor de frequéncia escolhe para restaurar a falha automaticamente, ele é
usado para definir o nimero de rearme automatico. Depois de mais de esta freqiiéncia, os restos
do conversor em um estado de falha.

Ao configurar o nimero F8.10 rearme automéatico maior do que 1, o conversor de poténcia
instantanea, e conversor de energia, operacdo automatica.

Quando a falha é automaticamente reposta e o tempo de funcionamento normal é mais do
que 1 hora, a taxa de reposicao é reposto.

Nenhuma acéo 0
F8.11{ acdo de falha DO 0 PAS
acao 1

Se o inversor criou a funcdo de reset automatico, o mau funcionamento, sera operado
durante o rearme automatico, e pode ser configurado através do F8.10.

F8.12| Falha intervalo de reposi¢do 0.1s ~ 100.0s | 1.0s | PAe

O tempo de espera entre a auto alarme do conversor de frequéncia e o reset da falha
automética.

tensdo proteccédo parada

F8.27| . A 50% ~ 100% 80% w
instantanea
F8.29| tenséo julgamento momenténeo 50,0% ~ 100,0% (padréo tensdo do 80% PAe
barramento)
Invalido 0
F8.30| Off opcdes de protegao de carga - 0 PAe
Eficaz 1

0,0% ~ 100,0% (corrente

F8.31| nivel de teste de carga .
nominal do motor)

10,0% |

F8.32| tempo de teste de carga 0.0s ~ 60.0se 1.0s PAe

Se a funcéo off protecéo da carga é valido, quando a corrente de saida do inversor € menor
que o F8.31 nivel de deteccdo de carga, e a duragdo é maior do que o F8.32 tempo de deteccéo de
carga, a freqliéncia de saida do inversor é automaticamente reduzida para 7 % da frequéncia
nominal. Durante a protecéo de carga, o inversor retorna automaticamente para a frequéncia
conjunto se a carga for retomada.

5-1-10. Pardmetro Comunicacéo F9.00

Cadi Nome do parametro Fa_ixa de c;gg;'(?UL(;Lmte
go ajuste de muda
fabrica| nca
unidades digitos | MODBUS
300bps 0
600BPS 1
1200bps 2
2400bps 3
4800bps 4
F9.00| Taxa de transmissao 9600bps 5| 6005 PAG
19200bps 6
38400bps 7
57600BPS 8
115200bps 9

54

G ojnyded -



Capitulo 5 Pardmetro funcoes

dezenas digitos | Profibus-DP

115200bps I
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208300BPS

256000BPS

512000BPS

centenas digitos | Reservado

milhares digitos | CAN baudrate 6nibus
20

50

100

125

250

500

M 6

ga|lbh|lw(N|FL]|O

Este parametro é utilizado para definir a taxa de transferéncia de dados entre 0 computador eo
inversor.
Note-se que a taxa de transmisséo ajustada pelo computador host e o conversor deve ser 0 mesmo,
caso contrario, a comunicagdo ndo pode estar funcionando. Quanto maior a taxa de transmisséo,
mais rapida a velocidade de comunicacao.

Sem paridade (8-N-2) 0
Mesmo paridade (8-E-1) 1
F9.01| Formato de dados - ~ 0 PAe
paridade impar (8-O-1) 2
Sem paridade (8-N-1) 3

O formato de dados definido pelo computador host e o inversor deve ser o mesmo. Caso
contrario, a comunicagdo ndo pode ser realizada

F9.02| Este endereco de unidade | 1 ~250,0 para endereco de broadcast | 1 | PA¢

Quando o enderego local é definido como 0, o que significa transmitir endereco, ele pode
achievethe fungdo computador host broadcast.

O enderego local é tnico (exceto para o endereco de broadcast), que é o bésico para alcangar
ponto de comunicagdo ponto entre o computador host e inversor.

F9.03| atraso de resposta | 0ms-20ms | 2ms | PA¢

atraso de resposta: E o intervalo entre o fim da recepcao de dados do inversor e a
transmisséo de dados para o host computer.If o atraso de resposta é menor que o tempo de
processamento do sistema, 0 atraso de resposta baseia-se no tempo de processamento do sistema.
Se 0 atraso de resposta & maior que 0 tempo de processamento do sistema, o sistema ira atrasar o
tempo de espera e enviar dados para o computador host até que o tempo de atraso de resposta é
atingido.

F9.04| Comunicagéo tempo de timeout| 0,0 (invalidos), 0,1s-60.0se | 0.0 | PAd

Quando o codigo de funcéo esta definida para 0.0s, o parametro de comunicagédo tempo
limite é invalid.When o cddigo de funcéo esta definida para um valor valido, se o intervalo entre a
préxima comunicacdo excede o tempo de comunicagédo tempo limite, o sistema mostrara um erro
de comunicacéo (falha nimero Err.16) .Normally, ela é definida como invalid.If vocé definir o
pardmetro secundario em um sistema de comunicacéo continua, vocé pode monitorar o estado da
comunicacéo

unidades | MODBUS
igit
protocolo MODBUS néo padronizado | 0
F9.05| selecéo de formato de protocolo MODBUS Padréo 1| 30 A
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transferéncia de dados dezenas Profibus
digitos
formato PPO1
formato PPO2
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formato PPO3 2
formato PPO5 3

F9.05 = 1: Selecione o protocolo Modbus standard, F9.05 = 0: Ao ler um comando, o
escravo retornos mais bytes do que o protocolo Modbus padréo.

£9.06 ;ﬁgunicagéo leia resolugéo g(l)llAA 2 0 5
Usado para determinar o valor corrente de saida quando a comunicagéo Ié a corrente de saida.
placa de comunicagdo Modbus 0
F9.07| Tipo de placa de comunicagdo | cartdo de comunicacédo Profibus 1 0 PAS
Reservado 2

5-1-11.Fb Par@metros de otimizacdo de controle

ConfiguLimite

G ojnyded -

Codi Nome do parametro Faixa de =
. racdo | de
go ajuste de muda
fabrica| nca
o Desativar 0
Fb.00| forma de limitacéo de corrente — 1 PAe
rapido Habilitar 1

Habilitar a funcéo Limitacéo rapida de corrente, o que pode minimizar a falha de
sobrecorrente do inversor, e assegurar o funcionamento ininterrupto de inversor. Se a unidade
estiver no estado de corrente rapida limitante para um longo periodo de tempo, o inversor pode ser
danificado por superaguecimento e outros, neste caso, ndo é permitido, entéo o inversor culpa
alarme com defeito ID Err.40, indica que o inversor existe sobrecarga e precisa ser fechado.

Fb.01| configuragdo do ponto de 50,0% 140,0% ~ 100,0%| ¢
subtensdo

Utilizado para definir o valor da tensdo de falha de subtens&o inversor com falha ID Err.09, os
diferentes niveis de tensao de inversor 100,0% corresponde a diferentes pontos de tensao séo 0s

seguintes:
Monofésica 220V ou de trés fases 220V: 200V trifésica de 380V: 350V.
Fb.02| configuragdo do ponto de 200.0V 2500.0V ~ - *
sobretensdo
Monoféasica 220V ou de trés fases 220V: 200V trifasica de 380V: 350V.
Nenhuma compensacéo 0
Sele¢éo do modo de =
Fb.03 compensaio de banda morta 0 modo de compensagéo 1 1 1 PAq
modo de compensacéao de dois 2
compensagdo de N
Fb.04 deteccio de 0~100 5 PAq

corrente

5-1-12.E0 Grupo especial bomba de 4gua Solar

Codi Nome do parametro Faixa de ajuste Conf~|gu i
o ragdo de
9 de muda
fabric nga
a
modo de controle invalida 0
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Modo CVT 1 Y
E0.00| Selegdo do modo de operagdo | Modo MPPT 2 2
Solar
0: PV invalido

efeito fotovoltaico ndo funciona; quando modelo de operacdo normal, necessidade de

definir E0.00 = 0. 1: O modo de CVT

tensdo do barramento é constante como um dado valor, F0.03 é ajustado a 8, modo
fotovoltaico, autocarro voltageis dada como EQ.01, o feedback da tenséo do barramento de corrente.
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2: 0 modo de MPPT
tenséo do barramento é dado como o resultado maximo busca poder, F0.03 é definido como 8,
photovoltaicmode.
Ao iniciar, mas antes da pesquisa, a tensdo do barramento é dado como E0.01, atintervals ap6s a
pesquisa, o resultado da pesquisa é como valor dado

E0.01 ajuste da tensio Solar 0.0 ~ 1000.0V Confirmad |
o tipo de

modelo

Quando ajustado para E0.00 1, esta tensdo € CVT valor modo de barramento conjunto tenséo;

Quando definido E0.00 a 2, a tensdo é a tensdo do barramento dado valor ao ser iniciado o

modo de MPPT, e também o valor inicial quando a pesquisa tenséo.

ajustes apropriados de acordo com as condigdes do local.

Nota: o valor de ajuste deve ser menor do que o valor de tensdo de barramento, se o valor for
superior ao thebus tensdo, o inversor pode rodar em torno de OHz durante a partida.

Voltage valor padrao configuracéo de
m tenséo (V)
220V 310
380V 540
E0.02 procurar MPPT Tens&o intervalo de | 0.0 ~1000.0s 2.0s PAe
tempo

MPPT intervalo de tempo de pesquisa ao conjunto E0.00 a 2. Ele indica a velocidade do MPPT
rastreamento, nimeros mais baixos equivale a uma melhor velocidade no seguimento MPPT, mas o
intervalo serching MPPT é curto, pode resultar em mais flutuagdes nos frequéncia de saida do
inversor

E0.03 Acorde tempo de atraso 0 ~ 10000s 300s w

Ao usar a fungéo de repouso, definida F6.13 = 1 (valido).

Durante o funcionamento do inversor, quando a frequéncia de execugdo é inferior a E0.09
frequéncia sono, ap6s o tempo de atraso E0.11 sono, o inversor entra no estado de sono e
desacelera até parar.

Se 0 comando dormente inversor solar, execute valida, depois de E0.03 desperta o tempo de
atraso, conversor de frequéncia para comegar.

E0.04 limite superior de MPPT tenséo pesquisal 0.0 ~ 1000.0V (():?ir;)lrggad PAY
modelo
tenséo méaxima MPPT no processo de valor de pesquisa.
Voltagem Pesquisar limite inferior da tensdo padréo
220V 400
380V 650
limite inferior de Confirmad
E0.05 MPPT tenséo 0.0 ~1000.0V o tipo de x
pesquisa modelo
Pesquisar valor de baixa tensdo limite no processo de busca MPPT.
Voltagem Pesquisar limite inferior da tenséo padrao
220V 270
380V 480
E0.06 PID méaximo valor do desvio de tensdao | 0.0 ~ 1000.0V 20.0v PAe

Quando o modo fotovoltaico funciona, por alteracéo de pardmetros, pode limitar dada
tens&o dnibus e valor do desvio de tensdo de entrada maxima PID atual da tenséo do

barramento
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Confirmad
o tipo de =
modelo

E0.07| tensdo esteira Solar 0.0 ~ 1000.0vV

Quando o inversor em hibernagéo, se a tenséo do barramento gradualmente maior do que a
tensdo conjunto (E0.07), o inversor serd iniciado automaticamente.

Voltagem padréo de voltagem de despertar
Valor (V)
220V 300
380V 530
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Confirmad
o tipo de =
modelo

E0.08| tensdo hibernacdo Solar 0.0 ~ 1000.0V

Quando o inversor estd em execucéo, quando a tensdo de dnibus é inferior a tenséo set (E0.08),
o inversor vai entrar em hibernacéo.

Voltagem padrdo tensdo hibernacéo Valor (V)
220V 200
380V 400
E0.09| frequéncia de hibernacdo |0 ~ frequéncia méaxima (F0.19) 15.00Hz *

frequéncia de hibernagéo (E0.09) Usado com o tempo wake-up delay (E0.03) e tempo de
atraso de hibernagdo (E0.11), pls verificar E0.03 para a descricéo funcional

E0.10| queda da carga de deteccéo de 0 ~ 65535s 6000s PAe
intervalo de tempo

Quando se utiliza o intervalo de deteccéo de carga, definida F8.30 ~ F8.32.
Apds o inversor cai, a operacdo de reinicializagdo apés o tempo que definido por e 0,10.

E0.11| tempo de atraso de 0 ~ 10000s 100 PAe
hibernacédo

tempo de atraso de hibernagéo (E0.11) Usado com o tempo wake-up delay (E0.03) e
frequéncia de hibernagéo (E0.09), pls verificar E0.03 para a descrigdo funcional

5-1-13.E2 Parametro de funcéo PID.

Codigo Nome do parametro Faixa de Conflgu TS
. racdo | de
ajuste d
e muda
fébrica| nca
E2.00 | fonte PIDsetting 0~6 0 PAe
E2.01 | referéncia PIDkeyboard 0,0% 100,0% ~ 50,0% | &
E2.02 | fonte PIDfeedback 0~8 0 PAe
E2.03 | diregdo PIDaction 0: Positivo; 1: negativo 0 PAe
E2.04 | gama de feedback 0~ 65535 1000 *
Pl1Dreference
E2.05 | PIDinversion frequénciade | 0.00 ~ F0.19 (frequéncia méxima) 2.00Hz| ¢
corte
E2.06 | limite PIDdeviation 0,0% 100,0% ~ 0,0% PAq

Quando o desvio entre o valor de referéncia PID e valor de realimentagéo PID é inferior a
E2.06, PID vai parar regulacéo agéo. Assim, quando o desvio é menor, a frequéncia de saida seré
estavel, que é especialmente eficaz para algumas ocasides de controle em malha fechada.

E2.07 | PID limitador diferencial | 0,00% a 100,00% [010% | «

O papel do diferencial é mais sensivel no regulador PID, é susceptivel de oscilagao
sistema causa, geralmente a papel é limitado a um intervalo menor, E2.07 é usado para definir
a faixa de saida diferencial PID.

E2.08 | PID tempo de mudanga de | 0.00s para 650.00s 0.00s PAq
referéncia

O tempo de mudanca de referéncia PID significa o tempo necesséario que PID mudangas de
valor de referéncia de 0,0% a 100,0% .Quando as alterac@es de referéncia PID, o valor de referéncia
PID iré alterar de forma linear de acordo com o tempo de mudanca de referéncia para reduzir os
efeitos adversos para o sistema causados por uma mudanca de referéncia subita.
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E2.09 | tempo do filtro de 0.00s a 60.00s 0.00s PAe

realimentagdo PID
E2.10 | tempo do filtro de saida PID | 0.00s a 60.00s 0.00s PA¢

E2.09 é usado para filtrar a quantidade de realimentacéo PID, o filtro ajuda a reduzir a
influéncia de interferéncias para a quantidade de feedback, mas trard o desempenho da resposta do

sistema de circuito fechado processo.
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E2.10 é usado para filtrar a frequéncia de saida do PID, o filtro vai enfraquecer a stbita
mudanca da freqiiéncia de saida do inversor, mas que também iré trazer o desempenho de resposta
do sistema de circuito fechado processo.

0,0%: ndo julgados perda de

E2.11 | valor de detecgdo de perda de retorno de 0,1% a 100,0%

realimentacdo PID

0,0%

E2.12 | tempo de deteccéo de perda de 0.0s para 20.0s 0.0s
realimentacdo PID

Este cédigo de funcéo é usado para determinar se o retorno PID é perdido ou ndo.

Quando o retorno PID é menor que o valor de detecgéo de perda de realimentacéo PID (E2.11),
ea duragdo é maior que o tempo de detecgdo de perda de realimentagdo PID (E2.12), o inversor
culpa alarme ID Err.31 e solucionar problemas de acordo com o método seleccionado.

E2.13 | KP1 ganho proporcional ,0-200,0 80,0 PA¢
E2.14 | Tempo de integracdo Til 0,01s para 10.00s 0.50s PAg
E2.15 | tempo diferencial TD1 0.00s a 10.000s 0.000s | ¢

Proporcional KP1 ganho: Usado para decidir a extensdo do regulador PID, maior KP1, o ajuste
maior medida. Este parametro 100,0 meios que, quando o desvio do valor de realimentagéo PID e o
valor de referéncia é de 100,0%, o regulador PID iré ajustar o comando de frequéncia de saida a
frequéncia maxima.

Tempo de integracéo Til: usado para decidir a extensao do ajuste integral do regulador PID. O
tempo de integracdo mais curto, a maior extensdo de ajustamento integrante Os meios de integragéo
de tempo que quando o desvio do valor de realimentagéo PID e o valor de referéncia é de 100,0%, o
regulador de integragdo ird ajustar sucessivamente para a frequéncia maxima para o tempo.

tempo diferencial TD1: usado para decidir na medida em que o regulador PID ajusta a taxa de
mudanga de desvio. O tempo mais longo diferencial, a maior extenséo de ajustamento Os meios de
tempo diferenciais que o valor de feedback muda 100,0% no tempo, o regulador de diferencial ira
ajustar-se a frequéncia maxima.

E2.16| KP2 ganho ,0-200,0 20,0 PAg
proporcional

E2.17| Tempo de integragdo | 0,01s para 10.00s 2.00s PA¢
Ti2

E2.18| tempo diferencial Td2 | 0.00s a 10.000s 0.000s | ¢

nenhuma mudanca 0

condigdes de - = p —

E2.19 comutacio de interrupcao, através de terminais 1 0 PAY
parametros PID mudar automaticamente de acordo com desvio. | 2

E2.20| KP2 ganho 0,0% a E2.21 20,0%
proporcional

E2.21| Tempo de integracdo | E2.20 a 100,0% 80,0%
Ti2
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Em algumas aplicaces, apenas um grupo de pardmetros PID néo pode satisfazer as
necessidades de toda a corrida, é necessario usar diferentes parametros PID sob diferentes
condigdes.

Este grupo de cddigos de funcdes é usada para comutar entre dois grupos de parametros PID.
Qual o método de defini¢do de parametro regulador (E2.16 E2.18 a) é semelhante ao parametro
(E2.13 E2.15 ~) .Os dois grupos de pardmetros do PID pode ser comutada pelo terminal de multi-
DI digitais funcional, lata também ser comutada automaticamente de acordo com o PID deviation. If
seleccionar o terminal de DI multi-funcional, a seleccéo da fungéo terminal multi-funcdes devem
ser ajustado para 43 (PID parametro de comutagéo terminal), seleciona o grupo de parametros 1
(E2.13 E2.15) quando o terminal é inactivo, caso contrario, seleccionar o grupo de pardmetros 2
(E2.16 para E2.18).

Se vocé selecionar 0 modo de comutacéo automatica, e quando o valor absoluto do desvio
entre os parametros de referéncia e de feedback é inferior a PID comutacéo pardmetro desvio 1
(E2.20), selecione o grupo de parametros 1 para o pardmetro PID. Quando o valor absoluto do
desvio entre os parametros de referéncia e de realimentacéo é mais do que o parametro de
comutacdo PID desvio 2 (E2.21), seleciona o grupo de parametros 2 para o pardmetro PID. Se o
desvio entre os parametros de referéncia e de realimentagéo é entre 1 e desvio de comutagdo de
desvio de comutacdo 2, o parametro PID é a interpolacéo linear do
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dois grupos de parametros PID

unidades | separagdo Integral
digitos
Invélido 0
E2.22| PID propriedades integrais Valido ! 00 A
d se a integragdo parada quando
ezenas a produgdo atinge limite
digitos P
Continuar 0
Parar integrante 1

separacdo Integral: Se a separagdo integral é definido como activo, quando a pausa integrante
da multifuncional DI digitais (funcéo 38) é activa, PID integrante vai parar as operagoes, no
momento em que apenas as ac¢des proporcionais e derivativos de PID é active.If o integral
separacdo é definida como inactivo, no entanto, o DI digitais multifungdes esta activo ou inactivo,
a separagdo integrante serd inactiva. Se a integragéo paragem quando saida atinge limitar: vocé
pode selecionar se quer ou ndo interromper a agdo integral ap6s saida de operagédo PID atinge o
maximo ou o minimo value.If vocé seleciona para parar a agdo integral, a integral PID vai parar o
célculo, o que pode ajuda a reduzir o excesso de PID.

E2.23| PID valor inicial 0,0% 100,0% ~ (frequéncia méaxima) 0,0% Y
E2.24| PID tempo de espera valor | 0.00s ~ 360.00s 0.00s PAS
inicial

Quando comegar a inverter, a saida PID é fixada em PID valor inicial (E2.23), e depois
continua para o tempo de espera valor inicial PID (E2.24), pelo PID Ultima comeca a operagdo do
ajuste de circuito fechado.

A frequéncia de saida (Hz)

PID valor inicial

£2.23
3 Tempo (t)
PID falor inicial
E2.24 tempo de :
esque
‘ inicial. ]
E2.25 | desvio maximo de saidas de duas vezes (paraa | 0,00% a 100,00% 1,00% |
frente)
E2.26 | desvio maximo de saidas de duas vezes (para 0,00% a 100,00% 1,00% |
tras)

Esta funcéo é usada para limitar o desvio entre duas batidas de saida PID (2ms / batidas), a fim
de suprimir a muito rapido muda de saida PID de modo que a estabilizagdo do funcionamento do
inversor.

E2.25 e E2.26 corresponde, respectivamente, a0 méaximo do valor absoluto do desvio de
saida durante a rotacdo para a frente e reverso.

5-1-14.E3 Grupo borne virtual
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Codi Nome do parametro Faixa de ajuste Crgggf\loguLc;?lte
go de muda
fabrical nca
E3.00] selecéo de fungéo do terminal VDI1 Virtual | 0-50 0 *
E3.01| sele¢do de funcédo do terminal VDI2 Virtual | 0-50 0 *
E3.02| sele¢do de funcédo do terminal VDI3 Virtual | 0-50 0 *
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E3.03| selecdo de fungéo do terminal VVDI4 Virtual | 0-50 0 *
E3.04| selegdo de funcédo do terminal VVDIS5 Virtual | 0-50 0 *

VDI1 Virtual ~ VDIS5 sobre a funcéo, sdo exatamente como mesmos que o DI no painel de
controle, pode ser usado como uma entrada de quantidade digital multi-fungéo, os detalhes consulte
0 ~F1.09 F1.00 é introduzido.

unidades digitos VDI1 Virtual
Invalido 0
modo de Valido 1
E3.05 gjuste de dezenas digi i -
. . gitos VDI2 Virtual (0-1, mesmo que 00000 |
status eficaz unidade digito)
VDI Virtual — -
centenas digitos VDI3 Virtual (0-1, mesmo que
unidade digito)
milhares digitos VDI4 Virtual (0-1, mesmo que
unidade digito)
milhares dez digitos | VDI5 Virtual (0-1, mesmo que
unidade digito)
unidades digitos VDI1 Virtual
VD1 se valido for decidido pelo estado VDOX Virtual
VD1 se valido for decidido pelo estado VDOX Virtual
Definir status — -
E3.06 VDI Virtual dezenas digitos VDI2 Virtual (0-1, mesmo que 11111 | %
unidade digito)
centenas digitos VDI3 Virtual (0-1, mesmo que
unidade digito)
milhares digitos VDI4 Virtual (0-1, mesmo que
unidade digito)
milhares dez digitos | VDI5 Virtual (0-1, mesmo que
unidade digito)

Diferente de terminais de entrada quantidade digitais comuns, estado VDI virtual pode ter
dois modos de ajuste que é selecionado por E3.06.

Ao seleccionar estado VDI é determinado pelo estado da VDO virtual correspondente, VDI é
estado valido ou invalido dependendo da saida VDO vélido ou invalido, e VDIx tnica VDOXx
ligagdo (x =1 ~5).

Ao escolher VDI estado cddigo de fungéo de selecdo de conjunto, através dos bits binarios de
E3.05, respectivamente determinar o estado de terminais de entrada virtuais.

Exemplo de como usar VDI.

Exemplo 1. Implementar seguinte fungdo: “alarme de falha do inversor e desliga quando EA1
excede superior ou inferior de frequéncia”.

Perceber por defini¢des seguintes: estado Conjunto VDI decidida pelo VDO, fungdo VDI1
conjunto como “definido pelo utilizador falha 1” (E3.00 = 44); conjunto VDI1 modo eficaz estado
do terminal decidido pelo VDOI (E3.06 = xxx0); fungdo conjunto VDO1 saida como “EA1 excede
superior e inferior frequéncia” (E3.11 = 31); por isso, quando a entrada exceder EA1 frequéncia
superior ou inferior, estado VDOL1 esta ligado, estado terminal de entrada VVDI1 é eficaz, VDI1
receber definido pelo utilizador falha 1, o inversor de falha de alarme, em seguida, ndo. 27 e
desliga.

Exemplo 2. Implementar seguinte funcéo: “Inverter executado automaticamente apos power-

on”.

Perceba seguindo configuracdes: set estado VDI decidido pelo cddigo de fungéo E3.05,
fung¢@o VDI conjunto como “forward” (E3.00 = 1); conjunto VDI1 estado do terminal decidido
eficaz pelo cédigo de fungéo (E3.06 = xxx1); estado terminal de conjunto VVDI1 é eficaz (E3.05 =
xxx1); fonte de comando conjunto como “controle do terminal” (F0.11 = 1); selecgdo protec¢do

conjunto como “sem protecedo” (F7.22 = 0); assim depois inversor ligado ¢ inicializa¢do
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completa, VDI1 detectado eficaz, e correspondem a frente em execugdo, em seguida, inversor
comega a correr para frente.

E3.07| terminal de EA1 como uma fungéo de 0-50 0 *
seleccédo de DI

E3.08| terminal de EA2 como uma fungéo de 0-50 0 *
seleccéo de DI

E3.09| reserva
terminal de 1A | unidades digitos All

E3.10 €omo uma Alto nivel de forma eficaz 0 000 *
funcdo
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selecéo de DI

Alto nivel de forma eficaz

1

dezenas digitos
digitos)

Al2 (0o mesmo que unidades

centenas digitos

digitos)

AI3 (0 mesmo que unidades

Este cédigo de funcéo de grupo é utilizado quando usando Al como DI, quando Al utilizado
como DI, e tenséo de entrada de Al é maior do que 7V, estado do terminal de Al sera elevado
nivel, quando a tensdo de entrada de Al é menor do que 3V, estado do terminal de Al ser de baixo
nivel. Por entre 3V ~ 7V histerese E3.10 é para determinar que quando o 1A é usado como DI, Al
é feita valido por meio do estado alto nivel, ou a nivel baixo de estados vélidos. Quanto a Al como
DI conjunto de recursos, mesmo que as configuragdes de DI comuns, por favor consulte as
instrugdes de configuracdo de grupo F1 relacionados DI. Abaixo figura IA é a tensdo de entrada
tomado como um exemplo, explica a relagio entre a tensdo de entrada de Al e o correspondente

estado de DI.
3 Com a sub fisica DIx interno 0
£3.11| fungdo de . - - 0 e
saida VDOL1 opgéo de saida DO fisico grupo See F2 1a40
3 Com a sub fisica DIx interno 0
E3.1p| fungdo de - : - 0 e
saida VDO2 | opgao de saida DO fisico grupo See F2 1a40
3 Com a sub fisica DIx interno 0
E3.13| funcéo de —— — 0 | ®
saida VDO3 | opgéo de saida DO fisico grupo See F2 1a40
3 Com a sub fisica DIx interno 0
E3.14 funcao de - - - 0 ¢
saida VDO4 | opgéo de saida DO fisico grupo See F2 1a40
| Com a sub fisica DIx interno 0
E3.15| fungdo de - - - 0 Y
saida VDO5 | opgdo de saida DO fisico grupo See F2 1a40
unidades digitos | VDO1
légica positiva 0
l6gica negativa 1
saida VDO dezenas digitos VDO2 (0 a1, o mesmo que acima
E3.16 ociatuto eficaz g (0al, q ! ) | 00000 | ¥
centenas digitos VDO3 (0 a 1, 0 mesmo que acima)
milhares digitos VDO4 (0 a 1, 0 mesmo que acima)
milhares dez digitos | VDOS5 (0 a 1, 0 mesmo que acima)
E3.17| tempo de atraso de saida VDO1 0.0s para 3600.0s 0.0s PAS
E3.18| tempo de atraso de saida VDO2 0.0s para 3600.0s 0.0s PAe
E3.19| tempo de atraso de saida VDO3 0.0s para 3600.0s 0.0s PAe
E3.20| tempo de atraso de saida VDO4 0.0s para 3600.0s 0.0s PAe
E3.21| tempo de atraso de saida VDO5 0.0s para 3600.0s 0.0s PAe

5-1-15.b0 Grupo de parametros do motor

ConfiguLimite

Codi Nome do parametro Fajxa de racio | de
go ajuste de muda
fabrical nca
motora geral assincrona 0
b0.00| selec&o do tipo de motor 0 motor do inversor assincrono 1 0 *
reter 2
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b0.01| poténcia nominal 0.1KW para 1000.0kW *
b0.02| Tensdo nominal 1V a 2000V *
b0.03| corrente nominal 0.01A para 655.35A *
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b0.04| frequéncia nominal 0.01Hz para F0.19 (frequéncia maxima) - *

b0.05| velocidade nominal 1rpm a 36000rpm - *

b0.00 acima para b0.05 sdo os parametros de identificagdo do motor, o que afeta a preciséo
dos pardmetros medidos. Por favor, configurado de acordo com os pardmetros de identificagdo
do motor. O excelente desempenho de controle do vetor precisa os pardmetros do motor precisas.
A identificacéo precisa dos pardmetros € derivado a partir do ajuste correcto de pardmetros
nominais dos motores.

A fim de garantir o desempenho de controle, configure seu motor de acordo com as normas
do inversor, a corrente nominal do motor é limitado a entre 30% a 100% da corrente nominal do
inversor. A corrente nominal do motor pode ser ajustado, mas ndo pode exceder corrente nominal
do inversor. Este pardmetro pode ser usado para determinar a capacidade de prote¢do contra
sobrecarga e eficiéncia energética do inversor para 0 motor.

E usado para a prevencdo de sobreaquecimento causado pelo motor auto-arrefecido a baixa
velocidade, ou para corrigir para proteger o motor quando a pequena alteracéo das caracteristicas
do motor pode afectar as alteracdes da capacidade do motor.

b0.06| resisténcia do estator do motor assincrono | 0.001Q 65.535Q ~ - *
b0.07| resisténcia do rotor do motor assincrono 0.001Q 65.535Q ~ - *
b0.08| indutancia de dispersdo do motor assincrono | 0.01mH 655.35mH ~ - *
b0.09| motor assincrono indutancia matua 0.01mH 655.35mH ~ - *
b0.10| motor assincrono sem carga atual 0.01A ~ b0.03 - *

b0.06 para b0.10 séo os parametros do motor assincrono, e geralmente esses pardmetros ndo
aparecerdo na placa do motor e pode ser obtido pelo ajuste do inversor auto. Entre os quais,
apenas trés parametros de b0.06 para b0.08 pode ser obtido por Asynchronous Motor Pardmetros
Ainda Auto sintonia; no entanto, ndo sé todos os cinco parametros, mas também a sequéncia de
fase codificador e parametros de loop Pl atuais podem ser obtidas por meio do ajuste
Asynchronous Motor Parametros Comprehensive Auto

Ao modificar o poder do nominal do motor (b0.01) ou tensdo nominal (b0.02), o inversor
calcularda automaticamente e modificar os valores dos parametros de b0.06 para b0.10, e
restabelecer estes parametros 5 para os parametros do motor de comumente padrédo usado Série
Y.

Se 0 assincrona parametros do motor auto ajuste ndo pode ser alcangado no local, vocé pode
inserir os parametros acima correspondentes de acordo com os parametros fornecidos pelo
fabricante.

Nenhuma operagao
b0.27 sintonizagdo parametros do motor assincrono ainda 0 *
=" | automatica sintonizagdo automatica
parametro Motor | motor assincrono parametros de ajuste auto 9
abrangente
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Se 0 motor é capaz de desengatar a carga, a fim de obter um melhor desempenho operacional,
vocé pode escolher a sintonizagdo automatica abrangente; caso contrario, vocé so pode selecionar
parametros ainda a sintonizagdo automatica. Em primeiro lugar definir o parametro de acordo com
a condigdo de carga, em seguida, pressione a tecla RUN, o inversor ird executar parametros
sintonizagdo automatica. Parametros auto ajuste pode ser executado somente no modo de operagdo
do teclado, nao é adequado para o modo de operacéo do terminal e modo de operagéo de
comunicagao.

0: nenhuma operacéo, que proibe pardmetros auto

tnning. 1: parametros do motor assincrono ainda a

sintonizagdo automatica

parametros de tipo do motor e placa do motor b0.00 para b0.05 deve ser definido
corretamente antes de executar os pardmetros do motor assincrono ainda a sintonizagéo
automatica. O inversor pode obter b0.06 para b0.08 trés pardmetros antes de executar 0s
parametros do motor assincrono ainda ajuste automatico.

2: motor assincrono parametros de ajuste auto abrangente

Durante os parametros do motor assincrono abrangente auto ajuste, o inversor em primeiro
lugar parametros executa ainda a sintonizagdo automatica, e depois acelera até 80% da freqiiéncia
nominal do motor de acordo com o F0.13 tempo de aceleragdo, depois de um periodo de tempo, e,
em seguida, desacelera até parar de acordo para o tempo de desaceleragéo F0.14 para terminar a
sintonizagdo automatica.
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Antes de executar os pardmetros do motor assincrono sintonizagéo automatica abrangente,
ndo s6 tipo de motor e placa do motor parametros b0.00 para b0.05 deve ser definido
corretamente, mas tipo também encoder e encoder pulsos b0.29, b0.28.

Para os parametros do motor assincrono auto abrangente tuning, o inversor pode obter b0.06
para b0.10 cinco pardmetros do motor, bem como a AB b0.31 sequéncia de fase de codificador,
controle de vetor de pardmetros corrente do circuito Pl F5.12 para F5.15.

5-1-16.y0 Fungdo gerenciamento de cddigo

. | Nome do . Configy Limite
C;d' parame FZ.'ﬁgtge racdo | de
9 tro J de muda
fabrica| nca
Nenhuma operacéo 0
Restaurar os parametros de fabrica, ndo 1
incluindo os pardmetros do motor
Limpar historico 2
Restaurar valores de parametros padréo, 3
incluindo pardmetros do motor
L parametros atuais do usudrio de backup 4
y0.00 Lr:fcg;sql;z:gao Restaurar parametros de backup do usuéario 501 0 *
area de armazenamento clara teclado 10

Fazer upload de parametro para teclado area de 11
armazenamento 1
Fazer upload de parametro para teclado area de 12
armazenamento 2
Faca o download dos parametros de 21
armazenamento teclado 1 &rea para o sistema de
armazenamento

Faca o download dos parametros de 29
armazenamento teclado 2 area para o sistema de
armazenamento

1: restaurar a configuragdo de fabrica, ndo incluindo os parametros do motor: apds y0.00 é
definido como 1, a maioria dos parametros de fungéo inversor sao restaurados para 0s parametros
padrao de fabrica, mas os parametros do motor, ponto comando decimal frequéncia (F0.02), falha
registro de informacdes, tempo de funcionamento cumulativo, cumulativo power-on tempo e
consumo de energia acumulada néo sera restaurada.

2: historia clara: para limpar o histérico de informagdes de gravacéo culpa do inversor, tempo
de funcionamento cumulativo, cumulativo power-on tempo e consumo de energia acumulada.

3: restaurar os valores de pardmetros padrdo, incluindo parametros do motor.

4: backup de parametros do usuario atuais: de backup dos parametros definidos pelo usuario
atual. Backup de todos os parametros da fungao. E fAcil de restaurar as configuragdes padrdo
quando o usudrio incorretamente ajustar 0s parametros.

501: usuario armazenamento de backup parametros: Restaurar parametros do usuario de

backup anteriores.

10: clara area de armazenamento de teclado: teclado vazio area de armazenamento 1 e teclado

area de armazenamento de 2 11: pardmetro upload para a area de armazenamento teclado 1:

Carregar os parametros do inversor para
area de armazenamento do teclado 1.

12: parametro upload para a &rea de armazenamento de teclado 2: Carregar os parametros do
conversor para a area de armazenamento do teclado 2.

21: baixar os pardmetros de armazenamento teclado 1 &rea para o sistema de
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armazenamento: Faca o download dos pardmetros de armazenamento teclado 1 a inversor
22: baixar os pardmetros de armazenamento teclado 2 &rea para o sistema de armazenamento:
Faca o0 download dos parametros de armazenamento teclado 2 para inverter

5-1-17.y1 Consulta Falha:

Codi Nome do parametro Faixa de ajuste Crg(r;;:)guL&emlte
go de muda
fabrical nca
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y1.00| Tipo da primeira falha 0-51 - .

y1.01| Tipo do segundo culpa 0-51 - .

y1.02| Digite do terceiro (no passado) | 0-51 - .
culpa

Grave 0 tipo dos Gltimos trés falhas de inversor, 0 para nenhuma falha. Por favor, consulte as
instrugdes relacionados para as possiveis causas e solugdes para cada codigo de falha.
Tipo de falha de tabela:

Nao. tipo de falha N&o. tipo de falha
0 | Sem culpa 18 | deteccéo da corrente anormal
1 | protecgdo unidade inversora 19 |ajuste Motor Auto anormal
2 | sobrecorrente aceleragdo 21 | Parametro ler e escrever anormal
3 | desaceleracéo de sobrecorrente 22 | Inversor de hardware anormal
4 | sobrecorrente velocidade constante 23 | Motor curto para terra
5 | sobretensdo aceleragdo 26 | Correndo hora de chegada
6 | desaceleracdo sobretensdo 27 | culpa personalizado 1
7 | sobretensdo velocidade constante 28 | culpa personalizado 2
8 | falha de energia controle 29 | Power-on horério de chegada
9 | Sobtensdo 30 | Desembarcar
10 | sobrecarga do inversor 31 | perda de realimentagéo do PID quando|
executando
11 | Motor sobrecarregado 40 |tempo limite de limitacéo de corrente
rapido
12 | perda de fase de entrada 41 | Interruptor do motor quando
executando
13 | perda de fase de saida 42 |reserva
14 | superaquecimento médulo 43 | Motor excesso de velocidade
15 | falha externa 45 | sobreaquecimento do motor
16 | comunicagédo anormal 51 |erro de posigdo inicial
17 | contactor anormal
y1.03| Frequéncia da terceira falha Frequéncia da dltima falha .
y1.04| Atual da terceira falha Corrente da Gltima falha .
y1.05| tensdo do barramento da terceira enspo 00 barramanto fia iimartalne T .
falha
estado terminal de entrada da Gltima falha, a
ordem é:
y1.06 estado terminal de entrada do 01001 016 D17 D1 015 D14 D13 E02 011 _ N
terceiro culpa Quando o terminal de entrada esta ligado, os

bits binarios correspondentes é 1, OFF é 0,

ido para o nimero
deeimaitparg exisicao BImo
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y1.07

estado do terminal de saida
do terceiro culpa

estado terminal de saida da Gltima falha, a
ordem é:

REL2 SPA ReserveREL1 SPB

Quando o terminal de saida esté ligado, os bits
binérios correspondentes é 1, OFF é 0, todos
DI status é convertido para o nimero decimal
para exibic&o.
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y1.08 Reservado

y1.09 Power-on tempo da terceira falha power-on tempo da Gltima falha de corrente .
y1.10 Duragao da terceira falha tempo de funcionamento atual da Ultima falha .
y1.11 reserva
y1.12 reserva
y1.13 Frequéncia da segunda falha Frequéncia da dltima falha .
y1.14 Corrente do segundo defeito Corrente da Ultima falha .
y1.15 tensdo do barramento da segunda tens&o do barramento da Gltima falha .
falha
estado terminal de entrada da Ultima falha, a
ordem é:
. Bit9 | bit8 | bit7 Bit6 | BitS bit4 Bit3 BIT2 | BIT1| BITO
ﬂd).lﬁ estado terminal de entrada DIO DI9 DI8 DI7 DI6 DI5 DI4 DI3 ED2 DI1 °
segunda falha Quando o terminal de entrada esta ligado, os
bits binérios correspondentes é 1, OFF é 0,
todos DI status é convertido para o nimero
decimal para exibicao.
estado terminal de saida da Gltima falha, a
ordem é:
bit4 ‘ Bit3 | BIT2 ‘ BIT1 ‘ BITO ‘
y1 estado do terminal de saida do REL2 SPA Reserve REL1 SPB R
" segundo culpa . . - .
g P Quando o terminal de saida esta ligado, os bits
binarios correspondentes é 1, OFF é 0, todos
DI status é convertido para o nimero decimal
para exibicéo.
y1.18 reservados
Power-on tempo da segunda power-on tempo da Ultima falha de corrente
y1.19 )
falha
y1.20 Duragéo do segundo y1.11 culpa  tempo de funcionamento atual da Gltima falha °
para reserva
y1.12
y1.23 Frequéncia do primeiro Frequéncia da dltima falha °
atual y1.24 culpa da primeira Corrente da Gltima falha °
tensdo Bus y1.25 culpa da tensdo do barramento da Ultima falha °
primeira falha estado terminal de entrada da Gltima falha, a ordem
é:
Bit9 bit8 bit7 Bit6 | Bit5 bit4 Bit3 BIT2 | BIT1 | BITO
yo.pafgigo do terminal de entrada DI0DIS DI DI7 DI DIS D4 DI3 EDZ DL o

culp
a
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Quando o termihal de entrada esta decimal para exibicéo.
ligado, os bits binarios estado terminal de saida da Gltima falha, a

correspondenteg é 1, QFF é 0, todos ordem é:

DI status é conviertido para 0 nimero
bit4 Bit3 | BIT2 | BIT1 | BITO
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Quando o terminal de saida esta ligado, os bits
binérios correspondentes é 1, OFF é 0, todos
DI status é convertido para o nimero decimal
para exibic&o.

y1.28| Reservado

y1.29| Power-on tempo da primeira falha| power-on tempo da ultima falha de corrente

y1.30| Duragao da primeira falha tempo de funcionamento atual da Ultima falha
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6-1. Alarme Falhas e contramedidas
P1500-S pode fornecer protegdo eficaz quando o desempenho do equipamento é jogado
totalmente. Em caso de falha anormal, a func&o de protecgéo sera invocado, o inversor de saida vai
parar, e o contacto do relé defeituoso do inversor vai comegar, e o cddigo de falha sera exibido no
visor do inversor. Antes de consultar o departamento de servigo, o usuério pode realizar o auto-
check, analisar a causa da falha e descobrir a solugéo de acordo com as instrugdes deste capitulo.
Se a falha é causada por raz6es como descritas no quadro pontilhado, favor consultar os agentes do

Conversor ou entrar em contato diretamente com a nossa empresa.

Na (falha ID| tipo de falha Causas Possiveis solucdes
0.
1.Ocorre curto circuito na
saida do inversor . el
. 1. Elime as falhas periféricas e
2. Afi motor )
: acao do_ otor e do 2. Instalar o reator ou o filtro de
inversor € muito longo saida
3. Superaquecimento modulo . .
~ 1 A]E AU t doi 3.verificar o duto de ar est4
1 |Erm01 p;ci)[tjegdao eété Slglgtgo Interna do Inversor bloqueado ou néo, e o ventilador
unicace : esta funcionando normalmente
inversora 5.0 painel de controle ou ndo, e eliminar os problemas
prmap_al esta anprmal . 4 conet’:te corretamente
6.0 painel da unidade esta :
anormal. 7.0 médulo todos os cabos
; C . Procur acni
inversor esta anormal 5. Procure suporte tecnico
1.0 tempo de aceleracéo é
mui I x
9 étfe?grtg de toraue 1.Aumento tempo aceleracéo
hanual oﬁ curva \(/]/ Fndo é 2.Ajuste reforco de torque
adequado man_ual oucurvaV/F
~ P . r a tensé r
3. A tensdo esta baixa ?n?élrj\f;?o ?utﬁnf:f) para o
4. Curto-circuito ou aterramento Sl el
. . 4.eliminar falhas periféricas
2 | Err.0p | sobrecorrent de saida do inversor acontece identificago
e aceleragéo 5.0 modo de controle é vetorial 5. Performe os parametros do
e sem identificacdo de n.wotor
parametros 6.Seleci -
. .Selecione velocidade de
6.0 motor que estd em M L
rotacio é ir?iciado rastreamento iniciar ou reiniciar
inesgera damente depois de parar o motor.
7 Azar 210 ro.cesso 7.Cancelar a carga subita
ahmentg subitgmente na 8. Escolha o inversor com
aceleracio. grande nivel de poténcia
8. A sele¢do do tipo de
conversor esta subdimensionada
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1.Ocorreu curto-circuito ou
aterramento na saida do
inversor

2.0 modo de controle é vetorial
e sem identificagdo de

1.Elimine falhas periféricas
2.Performe identificagdo para
0s parametros do motor
3.Aumente o tempo de

3 |Em03 %&;szt;elera- ga(r)a?grer:r(:)sde desaceleracédo desaceleragdo
gobre é'muito Eaixo ¢ 4.Configure a tensdo para o
. intervalo normal
corrente 4. A tenséo é baixo

5.Cancele a carga stbita
6. Instale unidade de freio ou
resistor de freio

5. Aumento de carga subita no
processo de desaceleragdo.

6. N&o instalar unidade de
frenagem e resisténcia de
frenagem
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Na [falha ID| tipo de falha Causas Possiveis solucoes
0.
1. Aconteceu algum curto-
circuito ou aterramento de 1.Elimine as falhas periféricas
saida do inversor 2. Performe a identificagéo
2.Modo de controle vetorial para os parametros do motor
4 |Err.o4 |sobrecorrente | sem identificagdo de 3.Ajustar a tensdo para o
' velocidade pardmetros intervalo normal
constante 3.A tensdo est4 baixa 4.Cancelar a carga subita
4. Aumento repentino da carga | 5. Selecione o inversor com
durante a operagdo maior nivel de poténcia
5. A selegéo do tipo de
conversor estd subdimensionada
:}é\:\? érrﬁtglg;s?gi?; gg 1.instalar frenagem unidade e
frenagem da resisténcia de travagem
x x . 2.ajustar a tensdo para o
5 | Emos | | el romal
¢ a;rasta o motogr 20 acelergr 3.cancelar a forga externa ou
4. O tempo de aceleragdo é ;?:;zggér?mstenma de
muito curto 4.aumentar o tempo de aceleragdo
;.(I)-l;eﬂrs:g f%er e;gfg?ﬁaalﬁe 1.Ajuste a tensdo para o
a;rasta o} motogr na | intervalo normal
Sobretenséo desaceleracéo 2.Cancele a forga externa ou
6 |Err.06 ) x instalar resisténci
desacelera- 3.0 tempo de desaceleragdo fr:;?agem esisténcia  de
o zet mglotci)ncsl:;gr unidade S-Aumente o tempo  de
défrena em ou resisténcia de desaceleragldo
§ g 4.Instale unidade de frenagem
renagem e
ou resisténcia de frenagem
sobretensdo 1.H4 uma forca externa que ilhgf;gflgsiastfgr:g?aegéema ou
7 | Err.07 | velocidade arrasta 0 motor na operagéo frenagem
constante 2. Atensio de entrada estaalta | 2. ajustar a tensdo para o
intervalo normal
8 |Ermrog | FalhaControle | A gama de tensdo de entrada ndo | Ajustar a tensdo para a gama de
) potencia esta dentro da especificacéo 0s requisitos da especificacdo
1.Corte momentaneo de
energia
2. O inversor n&o estd dentro da | 1.falha de reset
9 | Err.09 Defeito sub tensdo especificada 2.ajustar a tensdo para o
' tensdo 3. Atensdo de link ndo esta intervalo normal
normal 3.buscar apoio técnico
4. O estagio retificador esta
anormal
5. O cartdo drive esta anormal.
6. A IHM esta anormal
1. A selecéo do tipo de inversor ;g?g?:ﬂi;ﬂ;g‘ﬁtﬁr;;m
10| Err.10 gg%r(;ecar g“iii?gg?;ﬂﬁgagfan de ou 2.reduzir a carga e verificar a
: ’ - ndi¢cGes mecani
inversor ocorre blogueio do motor suas condigbes mecanicas do

motor e
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11

Err.11

Sobrecar
ga Motor

1. A tensdo de rede é muito
baixa

2. Se os parametros de
configuragdo de proteccéo do
motor (F8.03) estédo ou ndo
adequados

3. Se a carga é muito grande ou
ocorre algum bloqueio no motor

1. verificar a tenséo da rede de
energia

2. Definir corretamente este

parametro.

3. Reduza a carga e verificar a

suas condigBes mecénicas do

motor e
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Na (falha ID| tipo de falha Causas Possiveis solucdes
0.
1. O cartéo drive esta anormal. 1. Substituir a unidade, a
2.a placa de protecgéo contra placa de poténcia ou controle
perda de relampagos ¢ anormal 2.procurar apoio técnico
12 | Err.12 fase de 3.0 painel de controle 3.checar e eliminar os
entrada principal é anormal problemas existentes na
4.a rede de entrada trifasica ndo | linha periférica
esta normal
1.0s cabos do inversor para o
motor néo estdo normais 1.Elimine as falhas periféricas
Perda de f 2.Saida do inversor esta 2.Verifique de trés fases do
13| Err.13 der %d € fase desequilibrada quando o enrolamento do motor se
€ salda motor esta funcionando normal ou n&o e eliminar falhas
3.0 painel da unidade esta 3. Procure por suporte técnico
anormal.
4. O mddulo estd anormal
1.0 canal de ar ¢ 1.Limpe os dutos de ar
bloqueado 2.a
: ventilador esta 2. Trocar o ventilador
14| Err.14 supetraqueu danificado 3. Reduzar a
mgglﬁ o 3.a temperatura ambiente for temperatura ambiente
muito alta 4.Substitua o sensor de
4.0 termistor médulo esta temperatura
danificado 5.Substituir o médulo
5.0 modulo inversor esta inversor
danificado
falha do sinal de falhalexterna de i
15| Err.15 - entrada através do borne Reset operagédo
equipamento multi-funcdes DI
externo
1.0 cabo de comunicagdo ndo
esta normal 1. Verifique o cabo de
2.As configuragdes para cartdo | comunicagéo
de expansdo de comunicacdo 2. Definir corretamente o tipo de
16| Err.16 Communicatio | F9.07 estdo incorretas comunicagdes placa de expanséo
' falhan 3.as definicOes para o grupo de | 3. Definir corretamente os
parametros de comunicagdo F9 | pardmetros comunicagéo
estdo incorretas 4. Verifique a fiacdo do
4.0 computador host ndo computador host
esta funcionando
corretamente
1. verificar e eliminar os
1.Perda de fase de entrada problemas existentes na
17 | Err.17 | Falha contator | 2.a placa de accionamento e o linha periférica
contacto n&o estdo normais 2.substituir a unidade, a
placa de poténcia ou contator
18| Err.1g | Deteccéo de L verifique sensor corrente hall | 1. Ssubstituir sensor hall
falha corrente | 2. Drive anormal. 2.Substituir o Drive
Falha 1.08 paréme_tros do motor ndo 1 cgrretamente definir
19| Err.19 amet foram defIIjIIdOS'C!E ac~ordo com | parametros do n_*notor'd_e ac~ordo
parametro
auto sintonia a plgcg de identificacéo coma placa de identificacéo
do Motor 2 Llnjl_te dg tempo na 2 verificar a cabo desde 0
identificacdo do motor inversor até o motor
20 | reserva
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Teitura - — - -
21| Err.21 EEPROM & chips EEPROM danificado Srui?]sctiltg:r o painel de controle
falha de princip
gravacédo
22| Err22 Falha de 2.Sobreceorre 1.elimine defeito
hardware nte sobrecorrente
inversor 1.Sobretensa 2.elimine defeito
0 sobretensdo
23| Err.23 %Tg(g(t:;?g'to Motor com curto para terra Substituir o cabo ou a motor
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incorreta

3.a definigao de parametro para
a deteccéo de excesso de
velocidade do motor (F8.13,
F8.14) ndo é razodvel.

Na [falha ID| tipo de falha Causas Possiveis solucoes
0.
culpa Falha tempo de funcionamento Zerar as informagges do
26 | Err.26 | chegada mp histérico, usando parametros
cumulativo de chegada x PP
tempo de da fungo de inicializagéo
funcionamen
to
cumulativo
Entrada de falha
27 | Err.27 Falha |personalizado 1 sinal Reset operagdo
personalizado 1 | através do borne DI multi-
funcdes
Entrada de falha
28 | Err.28 Falha |personalizado 2  sinal Reset operagédo
personalizado 2 | através do borne DI multi-
funcoes
Falha tempo - A Zerar as informaces do
29 [ Err.29 | total chegada Tempo ligado total atingiu o valor histérico, usando parametros
x definido x L
operagao da funcéo de inicializagdo
Confirmar se a carga for
. . removida ou néo, ou as
30 [ Err.30 | Falha de queda ﬁfce?ir::r:?:gu;lmversor € configuragdes de parametro
de carga ' (F8.31, F8.32) acordo com 0
operacional real
condicbes
Falda de : x . - .
Realimentacéo PID é menor que | Verifique sinal de feedback PI1D
31| Err.31 | perda de ; :
realimentaca o valor conjunto de E2.11 ou conjunto E2.11 para um valor
0do PID adequado
quando em
operacdo
LA cargaémuto gundeou | LR
40| Err.40 Falha limite ocorre algum bloqueio do motor ¢
' corrente motor lheroi
rapida 2.a selecéo do tipo de conversor 2. escolher IodlnversAor com
esta subdimensionado maior nivel de poténcia
Interrupgdo Alterar a corrente do motor .
41| Err.41 | do motor em através do terminal quando o Interromper o motor apos o
x - y inversor parar
operacédo inversor esta operando
42 | reserva
1.0 parémetro néo foi 1. realizar a identificagao para
identificado A
N 0s parametros do motor
Falha sobre 2 afief|n|gao de 2. Configurar
43| Emr.43 velocidade 22&?2] f;&%s} (::(s)té corretamente 0s
motor parametros do

encoder
3. Definir razoavelmente os
pardmetros de deteccéo
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1. Fiagdogem do sensor de

1. Verificar a fiagdo do sensor
de temperatura e eliminar

comunicagdo

3.Danos na placa ou IHM
4.Cabo IHM é muito longo,
recebendo interferéncias

Falha de
temperatura solta falhas.
45| Err4s ﬁfabrr]e(:)temn:)[:grrat 2.a temperatura do motor é 2.diminuir a frequéncia
demasiado alta portadora ou tomar outras
medidas de arrefecimento do
motor
Erro de O desvio entre 0s parémet_ros do | Reconfirmar os parametros do
51| Err.51 osicio inical motor e 0s pardmetros reais é motor corretamente, o foco sobre
posic demasiadamente alta se a corrente nominal esta
definido para muito abaixo.
1. Interface de placa de 1. Interface IHM, placa de
controle da interface interface de controle anormal.
1.Keyboard; 2. Verificar conector IHM.
- |cog |Falhade 2.1HM ou conector 3.Substitua o painel de

controle ou a IHM.
4. Consulte a fabrica, procurar
ajuda.
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6-2.EMC (compatibilidade eletromagnética)

compatibilidade electromagnética refere-se a capacidade que o equipamento eléctrico
executado num ambiente de interferéncia electromagnética e implementa a sua fungéo de forma
estavel sem interferéncias no ambiente electromagnético.

6-2-1 Padrdo EMC

De acordo com os requisitos do padréo chinés GB / T12668.3 nacional, o inversor deve
cumprir os requisitos de interferéncia eletromagnética e interferéncia anti-eletromagnética.

Nossos produtos existentes adotar as mais recentes normas internacionais: IEC / EN61800-
3: 2004 (velocidade ajustavel sistemas de acionamento de energia elétrica Parte 3: Requisitos
EMC e métodos de teste especificos), que é equivalente aos padrdes nacionais chineses GB /
T12668.3. CE / EN61800-3 avalia o inversor em termos de interferéncia eletromagnética e
interferéncia anti-eletrdnico. A interferéncia electromagnética testa principalmente a
interferéncia interferéncia radiacéo, conducéo e interferéncia harmonicas no inversor (necessario
para o inversor Civil).

interferéncia electromagnética anti-testa principalmente a imunidade condugdo, radiagéo
imunidade, imunidade onda, EFTB imunidade (Transient Burs eléctrico rapido), ESD imunidade
final imunidade e de energia de baixa frequéncia (os itens de teste especifico inclui: 1. Os testes de
imunidade da queda de tensdo de entrada, interrupcéo e mudanga; 2.commutation entalhe
imunidade; 3. harménica imunidade de entrada, a mudanca de frequéncia de entrada 4.; 5. entrada
desequilibrio de tensdo; 6. entrada flutuagéo de tenséo). Os ensaios devem ser realizados em estrita
conformidade com os requisitos acima de IEC / EN61800-3, e nossos produtos séo instalados e
utilizados de acordo com a orientagéo da Sec8o 7.3 e pode fornecer uma boa compatibilidade
electromagnética no ambiente da industria em geral.

6-3. Directiva EMC

6-3-1. Efeito das Harmonicas

Os harmonicos mais elevados de fornecimento de energia pode danificar o inversor. Assim,
em alguns lugares onde a qualidade do sistema de energia é relativamente pobre, é recomendavel
instalar reator de entrada AC.

6-3-2. Precaugdes de interferéncia eletromagnetica e de instalacao
Existem dois tipos de interferéncia eletromagnética, uma é a interferéncia de ruido
eletromagnético no ambiente circundante ao inversor, eo outro é a interferéncia do
inversor para o equipamento circundante.
Precaucoes de instalacéo:
1) Os fios de terra do inversor e outros produtos elétricos AC deverao ser bem
fundamentadas; 2) Os cabos de alimentagao de entrada de alimentac&o do inversor e de
saida e o cabo de corrente fraca

ojnyded -

do sinal (por exemplo, linha de controle) ndo devem ser dispostos em paralelo, mas na vertical, se possivel.

3) isto E recomendado que os cabos de poténcia de saida do conversor deve usar cabos
escudo ou tubo de aco cabos blindados e que a camada de blindagem devera ser aterrada, os cabos
de guia das interferéncias equipamento sofrimento devem utilizar cabo de par entrangado
blindado cabos de controle, e a camada de blindagem deve ser aterrada.

4)Quando o comprimento do cabo do motor for maior do que 30 metros, que necessita para
instalar o filtro de saida ou reactor.

6-3-3. Precaugdes para a interferéncia do equipamentos eletromagnético em torno

do inversor
Geralmente a interferéncia eletromagnética no inversor é gerado por uma abundancia de relés,
contatores e freios eletromecanicos instalados proximos do inversor. Quando o inversor tem acéo
de erro devido a interferéncia, recomenda as seguintes medidas:
1) Instalar supressor sobre os dispositivos geradores de interferéncia;
2) Instalar filtro no final de entrada do inversor, por favor consulte a Secgéo 6.3.6 para as
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OpEragoes especificas.
3) Os cabos de chumbo do cabo de sinal de controle do inversor e a linha de detecgéo deve
usar o cabo blindado e a camada de blindagem deveré ser aterrada.
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6-3-4. Precaucdes para a interferéncia do inversor para o equipamento

eletromagnético circundante

Estas interferéncias séo classificadas em dois tipos: um é a interferéncia de radiacéo da
inversor, eo outro é a interferéncia condugéo do inversor. Estes dois tipos de causa interferéncia que
0 equipamento eléctrico circundante sofrem o efeito da inducéo electromagnética ou electrostatica.
Além disso, o equipamento circundante produz agéo de erro. Para interferéncia diferente, por favor
consulte os seguintes remédios:

1) Geralmente os medidores, receptores e sensores para medicéo e teste tém sinais mais
fracos. Se eles sdo colocados nas proximidades do inversor ou em conjunto com o inversor no
mesmo gabinete de controle, eles facilmente sofrer interferéncia e, assim, gerar acdes de erro.
Recomenda-se a alga com os seguintes métodos: para longe da fonte de interferéncia, tanto
quanto possivel; ndo organizar os cabos de sinais, com os cabos de alimentagdo em paralelo e
nunca uni-los; ambos os cabos de sinal e os cabos de alimentacéo devem utilizar cabos blindados
e devem ser bem ligado a terra; instalar o anel magnético de ferrite (com supresséo de
frequéncias de 30 a 1, 000MHz) no lado de saida do inversor e enrola-la 2 a 3 voltas; instalar
filtro de saida EMC em condigdes mais graves.

2) Quando o equipamento interferiu e o inversor usar a mesma fonte de alimentagao, pode
causar interferéncia de conducéo. Se os métodos acima ndo pode remover a interferéncia, deve
instalar o filtro EMC entre o inversor ea fonte de alimentag&o (consulte a Secgdo 6.3.6 para a
operagao de selec¢do);

3) O equipamento circundante deve ser ligada a terra separada, que pode evitar a
interferéncia provocada pela corrente de fuga do fio de terra do inversor quando o modo de
ligagédo a terra comum é adoptada.

6-3-5. Precaucdes de corrente de fuga

Existem duas formas de corrente de fuga ao usar o conversor. Um deles é a corrente de fuga
para a terra, e 0 outro é a corrente de fuga entre os cabos.

1) Fatores de afetar a corrente de fuga para a terra e suas solugdes:

Ha a capacitancia distribuida entre os cabos de chumbo e a terra. Quanto maior a
capacitancia distribuida, quanto maior for a corrente de fuga; a capacitancia distribuida pode ser
reduzida, reduzindo de forma eficaz a distancia

entre o inversor e 0 motor. Quanto mais elevada for a frequéncia da portadora, quanto maior for
a corrente de fuga. A corrente de fuga pode ser reduzida através da redugdo da frequéncia de
portadora. No entanto, a frequéncia da portadora reduzida pode resultar numa

0 aumento do motor de noise.Please nota que a instalagdo adicional de reactor é
também um método eficaz para resolver o problema de corrente de fuga.

A corrente de fuga pode aumentar com o aumento da corrente do circuito. Portanto,
quando a poténcia do motor é mais elevada, a corrente de fuga correspondente ird ser muito
mais elevado.

2) Factores de producéo de corrente de fuga entre os cabos e as suas solugdes:

Existe a capacitancia distribuida entre os cabos de saida do inversor. Se as linhas de
passagem de corrente tem maior harmoénica, que pode causar ressonancia e, portanto, resultar em
fuga de corrente. Se o relé térmico é usado, ele pode gerar agéo de erro.

A solucéo é o de reduzir a frequéncia portadora ou instalar reactor de saida. Recomenda-se
que o relé térmico ndo deve ser instalado na parte dianteira do motor quando se utiliza o conversor,
e que a fungéo de protecéo sobre a corrente eletrdnica do conversor deve ser usado em seu lugar.

6-3-6. Precaucdes sobre a instalacéo do filtro de entrada EMC na extremidade de entrada da
fonte de alimentacdo

1) Nota: ao usar o conversor, siga seus valores nominais estritamente. Desde que o filtro
pertence a aparelhos eléctricos classificacéo I, o gabinete de metal do filtro e o chdo de metal do
gabinete instalac&o deve ser bem ligado a terra em uma grande éarea, e tém boa continuidade de
condugdo, caso contrario, pode existir o risco de choque elétrico ea EMC efeito pode ser
grandemente afectada. Através do teste EMC, verifica-se que no final do solo filtro eo fim PE do
inversor deve ser conectado a mesma extremidade da terra publica, caso contrario o efeito EMC
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podem ser muito afetado.
2) O filtro deve ser instalado num local perto da extremidade de entrada da fonte de
alimentacdo, tanto quanto possivel.
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7-1. Dimensoes
7-1-1. Desenho do produto e desenho do lado

externo e da instalagdo placa superior enseada

Painel de
operacoes
placa de 3 Ventoinha
cobertura
superior
parafuso de
fixagéo
Placa de identificagdo
Cabo de

entrada de ar

duto de

entrada

Figura 7-1: 15kW G3 desenho externo do produto, dimensional instal¢do 9
7-1-2. P1500 %
D1
od
Q
- — ®
=7 lll || -
521 | TR
N AR
il I
1]
i | willl a1,

NOTA:0.75~4kW G3 suporte tilho DIN

Figura 7-2:0.75~4kW G3Dimensional
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od D1
o
0
i
om
I T '\E
1
m@
~—
Figura 7-3:5.5~11kW G3 Dimensdes
Serie Caixa moldada:
Pot Posicao Peso
Potencia Saida Dimensdes (mm) Instalacdo(mm) lr:isltr.]a(l)agao (kg
KW) "B THITW [ D [DI| A] B | d E
PI500-SO0R4G1 | 04
PI500-SO0R4G2 | 04
P1500-S OR7G1 | 0.75
PI500-S OR7G2 | 0.75
PI500-S OR7G3 | 0.75 163 | 185 | 90 | 146 | 154 | 65 | 174 5 72.5 1.6
P1500-S 1R5G2 15
P1500-S 1R5G3 15
PI500-S 2R2G3 | 2.2
PI500-S1R5G1 | 15
PI500-S 2R2G1 | 2.2
PI500S 2R2G2 | 2 | 163 |185| 90 | 166|174 65 | 174 | 5 725 1.8
PI1500-S 004G3 4
PI500-S 004G1 4
PI500-S 004G2 4
P1500-S 5R5G2 55
PI500-S5REG3 | 55 | 238 | 260 | 120 182|190 | 90 | 250 | 5 / 2.7
P1500-S 7R5G3 | 7.5
P1500-S 011G3 11
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Figura 7-5:250~400kW G3 Dimensdes
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Serie Gabinete de metal:

Pot. Dimensé&o (mm) Instalagdo(mm) Peso
Poténcia S(?('\c,’@) HlHL|w|D|D1| A|B | d (kg)

P1500-S 5R5G1 55
PI500-S 7R5G2 7.5 280|300 | 190 | 190 | 198 | 140 | 285 6 7.2
P1500-S 015G3 15
P1500-S 011G2 11
PI500-S 018G3 18.5 |330( 350 [ 210 | 190 [ 198 | 150 | 335 | 6 9.5
P1500-S 022G3 22
P1500-S 015G2 15
PI500-S 018G2 185
PI500-S 030G3 30 380 | 400 | 240 | 215 | 223 | 180 | 385 7 13
P1500-S 037G3 37
PI1500-S 022G2 22
P1500-S 030G2 30
P1500-S 037G2 37
PI500-S 045G3 75 500 | 520 | 300 | 275 | 283 | 220 | 500 | 10 42
P1500-S 055G3 55
P1500-S 075G3 75
PI1500-S 045G2 45
P1500-S 055G2 55
PI500-5 093G3 93 550| 575 | 355 | 320 | 328 | 250 | 555 | 10 58
P1500-S 110G3 110
PI1500-S 075G2 75
PI500-5 132G3 132 695| 720 | 400 | 360 | 368 | 300 | 700 | 10 73
P1500-S 093G2 93
P1500-S 110G2 110
P1500-S 160G3 160
PI500-S 187G3 187 790| 820 | 480 | 390 | 398 | 370 | 800 | 11 108
P1500-S 200G3 200
P1500-S 220G3 220
P1500-S 250G3 250
PI500-S 280G3 280 940| 980 | 560 | 410 | 418 | 415 | 945 | 13 153
P1500-S 315G3 315
PI1500-S 355G3 355 |940( 980 | 705 | 410 | 418 | 550 | 945 | 13 190
P1500-S 400G3 400
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7-1-3. P1500-S (com base reator CC)

D1

D
—® 5

Figura 7-6:132~220kW G3 Dimensdo (com reator CC e base)
D1
D

[ —— ] | —® 5

[ )

H1

]

T \

Figura 7-7:250~400kW G3 Dimensdo (Com reator CC e base)
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Dimensdes instalagdo da série com gabinetes em aco

Pot. Dimensdes (mm) Instalagdo (mm) Peso
Poténcia S(ﬁ'\ﬂg H|HL|w|D|DL|A|B| d (kg)

P1500-S 132G3R 132 | 995|1020| 400 | 360 | 368 | 350 | 270 | 13*18 115
PI500-S 160G3R 160
PI500-S 187G3R 187
PI500-S 200G3R 500 |1230/1260| 480 | 390 | 398 | 400 | 200 | 13 153
PI500-S 220G3R 220
PI500-S 250G3R 250 1419|1460 | 560 | 410 | 418 | 500| 310 | 13 205

P1500-S 280G3R 280

PI500-S 315G3R 315
PI500-S 355G3R 355 1419|1460 | 705 | 410 | 418 [ 620 | 240 | 13 249.4
P1500-S 400G3R 400

Nota: com a letra significa "R" com um reator DC; anéis de instalago do produto
parafuso dimensdes de altura H1 +: 15mm.

7-1-4. IHM
P1500-S Dimensional do teclado:

2-M3

65

Figura 7-8: PI500-S Dimensional do teclado IHM (tamanho: mm)
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P1500-S dimensional teclado IHM:

F1] |

135
127
126

87

65

E
g

Figura 7-9: tamanho do teclado IHM
P1500-S Dimensional da abertura para instagéo da

T IITM Vo painel de instalagio painel de instalagdo dentro

paine dimensao de Instapainel T~ dimensio de entrada aberta
30 llatio
Instalefio -, | ~ )

=INN
=INN

IC
) 1 \ RNIC]

A Figura 7-10: Medidas da abertura de instalacdo (dimensfes em mm)
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Capitulo 8 Manutencéo e reparacao

8-1.Inspecdo e manutencéo

Durante o uso normal do inversor, além de inspe¢des de rotina, as inspecgdes periddicas sdo
necessarias (por exemplo, a reviséo ou o intervalo especificado, e o intervalo ndo pode exceder 6
meses), por favor consulte a tabela a seguir para implementar as medidas preventivas.

verifique Ponto  |Verifi
Data s de ue g Verifique a ser feito Método Critério
ne |ar :
Routi |Regul|verific | 1t€ns
acao
N Exibica COND |visor se é ou anormal verificar Conforme
“luziu |nao : estado de uso
o} exibicd visualmente
0
N N Sistema Ventila Se o ruido ou vibragdo Visualmente Sem anormal
de dor anormal ou ndo existe e verificagdo
refriger de forma
acédo audivel
Em .
. Visualmente
N Corpo |fOMO da|Temperatura, humidade, verificar com Conforme a
PO ns po, gases nocivos. - . |seccdo 2-1
conditio cheiro e sentir
Input / x . Teste de R, S, T |De acordo
N o0 utput Se a tensdo de entrada / saida
Termin Voltage é anormal ou ndo ey, v, W com
ais terminais especificagde
s
Is .
normalizadas
Se estes fendmeno de fixacdes
No soltas, superaquecimento, Verificar Sem anormal
eral descarga, muita poeira, ou visualmente,
9 bloqueados existir conduta de ar  |aperte e limpo
ou ndo
Electrol
.. |Capacit |aparéncia se é ou ndo anormal .
N Circui . Ft)ic P verificar Sem anormal
to Y visualmente
princi |[1C€
pal Fios e
conduta ~ - e
bar ing Se eles estdo soltos ou ndo verificar Sem anormal
visualmente
Termina x
Is Se os parafusos ou parafusos estéo|Apertar Sem anormal
soltos ou néo

"

" meios de verificagdo de rotina ou regular para ser necessarios

Né&o desmonte nem abane o dispositivo gratuitamente durante o check, e nunca desligue os
conectores, caso contrario, o sistema néo sera executado ou entrara em estado de falha e levar a
falha de um componente ou mesmo danos ao dispositivo de comutagdo principal, como médulo

de IGBT.

Os diferentes instrumentos podem chegar a diferentes resultados de medig&o na medicéo.
Recomenda-se que o voltimetro apontador devera ser utilizado para medir a tensdo de entrada, o
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voltimetro rectificador de tenséo de saida, a bragadeira amperimetro para a corrente de entrada e
corrente de saida, e o wattimetro eléctrica para alimentacéo.

8-2. Partes para substituicéo regular

Para garantir a operagéo confiavel de inversor, além de cuidados e manutencéo regular,
algumas pecas de desgaste mecanicas internas (incluindo ventilador de resfriamento, filtragem
capacitor do circuito principal para o armazenamento de energia e troca, e placa de circuito
impresso) devem ser regularmente substituidos. Use e substituicdo para tais partes devem seguir as
disposicdes de baixo da tabela, também dependem do ambiente de aplicacéo especifica, carga e
status atual do inversor.
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Nome de Pegas tempo de vida
padréo
Ventoinha 1a3anos
capacitor de filtro 4 a5 anos
placa de circuito impresso 5a8anos
(PCB)

8-3. Armazenamento
As seguintes acdes devem ser tomadas se o inversor ndo é colocado em uso imediatamente

(depdsito temporario ou longo prazo) ap6s a compra:

% Deve ser loja num local bem ventilado sem humidos, poeira ou p6é de metal, e
seguido pela temperatura ambiente, com a gama estipulada pela especificag¢ao
padrao

X Tensao teste de resisténcia nao pode ser arbitrariamente implementado, ele
val reduzir a vida util do inversor. teste de isolamento pode ser feito
com o megaohmimetro 500 volts antes de utilizar, a resisténcia de isolamento

nao deve ser inferior a 4MQ.

8-4. Capacitor
8-4-1. Revitalizagdo Capacitor

Se o inversor solar ndo for usado por um longo tempo, antes de usa-lo deverd se revitalizar o
capacitor do barramento CC de acordo com a instrugdo. O tempo de armazenamento é contado a
artir da entrega.

Temp Instrucéo de
0 Operacgdo
Menos de 1 ano N&o ha necessidade de recarga
Entre 1 ~2 Antes da primeira hora de usar, o inversor solar deve ser recarregada por
anos uma hora

Usar uma fonte ajustavel para carregar o inversor solar:
--25% de poténcia nominal de 30 minutos,

- 30 minutos de poténcia nominal de 50%,

- 30 minutos de poténcia nominal de 75%,

--Last 100% de poténcia hominal 30 minutos,

Entre 2 a
3 anos

Usar uma fonte ajustavel para carregar o inversor solar:
--25% 2 horas poténcia nominal,

Mais de 3 anos --50% de poténcia nominal de 2 horas,

- 2 horas de poténcia nominal de 75%,

- Ultimos 100% avaliado duas horas de energia.

Instrucéo de uso da fonte ajustével para carregar o inversor solar:

A potencia é definida pela uma fonte ajustavel na entrada do inversor solar, nos inversores
solar modelos monofésico e trifasico 220V, usamos uma fonte 220VCA / 2A. Ambos inversores
solares monofasico e trifasico podem ser carregados por uma fase Unica (L + R de conexdo, N liga
t), ja que os capacitores estdo num barramento CC unico e todos serdo alimentados ao mesmo
tempo.

Vocé deve certificar-se da tensdo (380v) do inversor solar, porque quando o capacitor for
carregado quase nao precisa de qualquer corrente, é suficiente (2A)

A instrucéo de usar resistor (lampadas incandescentes) para carregar inversores solares:

Ao carregar o condensador barramento CC de sistema de accionamento através da ligagdo de
alimentac&o directamente, em seguida, o tempo ndo deve ser inferior a 60 minutos. A operagéo
deve ser realizada sob a condicéo de temperatura normal e sem carga, €, além disso, deve ser
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Capitulo 8 Manutencdo e reparacéo

adicionado em resisténcia do ciclo de fornecimento de energia.

Sistema de acionamento 380V: usar resistor 1K / 100W. Quando a energia € inferior a
380V, lampadas incandescentes 100W também sdo adequadas. Ao usar lampadas
incandescentes, as luzes véo apagar ou tornar-se bem fracas ap6s algum tempo da
energizacéo.
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Capitulo 8 Manutencéo e reparagdo

3 R
Tenséo 7 SInversor
AC 380V — 1

Figura 8- 1 380V equipamento de movimentagao de carga exemplo circuito

8-5. Medicdes e leituras
PS Se um instrumento geral é usado para medir a corrente, existe desequilibrio vontade
para a corrente no terminal de entrada. geralmente, o desvio ndo é mais do que 10%, que é
normal. E se
o desvio for superior a 30%, informe o fabricante original para substituir ponte rectificadora,
ou verificar se o desvio de tensdo de entrada trifasica é acima de 5V ou néo.
X Se um multimetro geral é utilizado para medir a tenséo de saida de trés fases, a leitura esta
ndo precisa devido a interferéncia de frequéncia portadora e é apenas para referéncia.
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Capitulo 9 Garantia

A qualidade do produto deve cumprir as seguintes disposicoes:
1. garantia condigdes

1-1. O produto do usuério da data da compra, o periodo de garantia de 12 meses (limitado
para o mercado interno).

1-2. produtos de exportacéo e produtos ndo-padrédo periodo de garantia é de 12
meses ou de acordo com o acordo de execucao da garantia.

1-3. O produto do usuério da data de compra, garantia de retorno, substituicéo, servigo de
reparo, dentro de um més apds a data de embarque.

1-4. O produto do usudrio da data da compra, substituicdo, reparagdo num prazo de trés
meses ap6s a data de embarque.

1-5. O produto do usuério da data de compra, desfrutar de um servico compensavel ao longo da vida.

2. clausula de excegdes

Se pertence aos problemas de qualidade causados pelo seguinte produtos razdes, ndo dentro
da garantia.

2-1. O usudrio ndo esta de acordo com os "produtos Manual" é o método usado de operagao
causou a falha.

2-2. Os usuarios sem permissao para reparo ou alteracdo causada pela falha do produto.

2-3. Os usuérios fora das especificacdes padrédo requerem o uso do inversor causado por
falha do produto.

2-4. Usuarios a comprar e depois caiu perdas ou danos causados pelo manuseio inadequado.

2-5. Como o dispositivo ambiente de uso do usuério causada pelo envelhecimento levar a falha do

produto.

2-6. Devido a causa da falha do terremoto, incéndio, raio, vento ou desastre agua, tenséo
irresistiveis desastres naturais anormais.

2-7. Danificado durante o transporte (Nota: 0 modo de transporte especificado pelo cliente, a
empresa para ajudar com os procedimentos de transferéncia de carga alga).

ojnyded -

3. As seguintes condicdes, os fabricantes tém o direito de ndo ser garantia

3-1. Sem placa de identificacéo do produto ou identificagéo do produto turva

além do reconhecimento. 3-2. N&o de acordo com o acordo de contrato de

compra para pagar o dinheiro.

3-3. Para a instalacéo, fiagdo, operagdo, manutencdo e outros usuarios ndo podem descrever a
realidade objetiva ao centro de assisténcia técnica da empresa.

4. Em troca, substituigdo, servico de reparo, sera devolvida a empresa, confirmou a
atribuicdo de responsabilidade, pode ser devolvido ou reparagéo.
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Apéndice | configuracéo de painéis solares Recomendado

Nivel de tensdo de circuito aberto no médulo solar

Corr.
Max. 20+ 3V 30+ 3V 36 +3V 42 +
In:/ggso entrada 3V
poténci (A)  [Potencia | Médulo | Potencia | Médulo |Potencia | Médulo | Potencia | Médulo | Potencia | Médulo
a (kW) Médulo| spor | Médulo| spor | Modulo| spor | Médulo| spor | Modulo| s por
+5Wp | sériex | £5Wp | sériex | +5Wp | sériex | +5Wp | sériex | +5Wp | série x
séries séries séries séries séries
0,75 42 30 29*1 - - - - - - - -
15 6.1 60 30*1 - - - - - - - -
2.2 7.1 90 30*1 - - 145 | 18*1| 175 [15*1 - -

4 16,5 85 28*2 | 220 | 22*1| 140 |[17*2| 160 |15*2 - -
55 23.9 - - 195 | 17*2| 220 | 15*2 - -
75 30,6 - - 215 | 21*2| 175 |17*3| 200 |[15*3| 300 |15*2
11 39,2 - - 200 | 22*3 | 195 |17*4| 220 |15*4 - -
15 49 - - 205 | 22*4 | 200 |18*5| 240 |[15*5| 300 |15*4

Acima exemplo, tensdo nominal 380V, recomendag&o da configuragdo da matriz solar.
Para tenséo de 220V ou 380V, é recomendado na alimentagéo de entrada CC cerca de 1,2 vezes da
poténcia nominal do inversor. (para um inversor de 1.000W é recomendado 1.200W de células solares)
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Apéndice 11 RS485 Protocolo de Comunicacéao

I1-1 Protocolo de comunicagéo

11 -1-1 Conteido comunicacéo

Este protocolo de comunicacéo em série define o formato de transmiss&o de informagéo e
uso na comunicagao série, incluindo: formato de sondagem mestre (ou transmiss&o); mestre
método de codificacdo, e os contetdos, incluindo: o codigo de funcéo de accéo, a transferéncia de
dados e a verificagdo de erros. A resposta do escravo também adota a mesma estrutura e
conteldo, incluindo: confirmacéo acéo, retornando os dados e verificacdo de erros etc. Se escravo
ocorre 0 erro enquanto ele esta recebendo informag6es ou ndo pode terminar a agéo exigida pelo
mestre, ele ird enviar uma falha sinalizar para mestre como uma resposta.

Método de aplicacéo

O inversor sera conectada em um PC rede de controle “Single-master Multi-escravo” /
PLC com bus RS485.

(1) Modo de

interface estrutura

de linhas omnibus

interface de hardware RS485

(2) modo de transmisséo

série assincronas e modo de transmissdo half-duplex. Para mestre e escravo, apenas um
deles pode enviar os dados e o outro recebe apenas os dados ao mesmo tempo. Na comunicagdo
assincrona série, os dados sdo enviados para fora quadro a quadro em forma de mensagem

(3) topoldgicaestrutura

Single-mestre e sistema multi-escravo. O intervalo de configuragio de enderego do escravo
é de 0 a 247, e 0 refere-se ao endereco de comunicagao broadcast. O endereco do escravo para a
rede deve ser exclusivo.

11-1-2 Ligacdo comunicacéo

Meétodo stand alone

Figura I1-1 é o Unico inversor e PC configurar diagrama de campo MODBUS fiacdo. Devido
aos computadores geralmente nao estdo com interface RS485, o computador deve estar embutido
interface RS232 ou interface USB através do conversor para converter RS485. Conecte 0 T + de
conversor com 485 + terminal do inversor, conecte o T- de conversor com 485- terminal do
inversor. Nds recomendado o uso de um par trangado blindado. Ao adoptar o conversor RS232-
485, interface RS232 conectado com RS232-RS485 RS232 interface, o cabo deve ser o mais
curto possivel, 15meters no mais longo, recomendamos ligar 0 RS232-RS485 com o computador
no par diretamente. Da mesma forma, quando se utiliza o conversor USB-RS485, cabo deve ser o
mais curto possivel.

Quando a linha estiver conectado, conecte a porta direita do computador host no
computador para (porta conversor RS232-RS485, como COML), e definir os parametros
basicos e a taxa de transmissao e bit de dados de paridade e assim por diante consistente com o
inversor .
RS232 ao conversor RS485

T
+
RS232 15m de
. T
cabo no mais
longo

il
i
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11 -1-3 Descricdo Protocolo

série P1500-S -S inversor de protocolo de comunicagdo é um protocolo de comunicagdo em
série assincrona mestre-escravo, na rede, apenas um equipamento (mestre) pode construir um
protocolo (conhecido como “Investigacdo / Comando”). Outro equipamento (escravo) s6 pode
resposta a "Investigacdo / Comando" de mestre, fornecendo dados ou efectuar a acgéo
correspondente de acordo com o "Investigacéo / Comando" de mestre. Aqui, o mestre refere-se a
um computador pessoal (PC), um dispositivo de controle industrial ou um controlador l6gico
programavel (PLC), etc. eo escravo refere-se a P1500-S -S inversor. Mestre pode se comunicar
com individuo escravo, também enviar a transmitir informacdes a todos os escravos inferiores.
Para o Unico "Investigacdo / Comando” de mestre, auxiliar voltara um sinal (que é uma resposta)
para mestre; para a informacéo transmitindo enviado pelo mestre,

formato de dados de comunicacéo do protocolo Modbus estrutura de dados de comunicacéo
P1500-s -Sseries do inversor é como se segue: em modo RTU, as mensagens sdo enviadas para
um intervalo de siléncio de pelo menos 3,5 caracteres. Ha intervalos de caracteres diferentes
sob taxa de transmisséo de rede,

que é mais facil implementado. O primeiro campo transmitido é o endereco do dispositivo.

Os caracteres permitidos para a transmissdo sao hexadecimal 0 ... 9, A ... F. Os dispositivos
de rede monitorar continuamente barramento de rede, inclusive durante os intervalos de
siléncio. Quando o primeiro campo (campo de enderego) é recebido, cada dispositivo
decodifica para descobrir se ele é enviado para 0 seu proprio. Ap6s o Ultimo caractere
transmitido, um intervalo de siléncio de pelo menos 3,5 personagens marca o fim da mensagem.
A nova mensagem pode comegar ap6s este intervalo de siléncio.

A armagcéo de toda a mensagem deve ser transmitido como um fluxo continuo. Se um
intervalo de siléncio de mais de 1,5 caracteres ocorre antes da conclusdo da armagéo, o
dispositivo de recepgdo vontade libera a mensagem incompleta e assume que o byte seguinte
serd o campo de endereco de uma nova mensagem. Da mesma forma, se uma nova mensagem
comega mais cedo do que o intervalo de 3,5 caracteres seguintes uma mensagem anterior, 0
dispositivo receptor considera-lo como uma continua¢do da mensagem anterior. Isto ira resultar
em um erro, porque o valor no campo CRC final n&o é certo.

RTU formato de quadro:

INICIO cabegalho de quadro intervalo de tempo de 3.5characters
Slave ADR enderego endereco de comunicagdo: 1 a 247
Comando c6digo CMD 03: parametros de escravos de leitura; 06: parametros de

gravagdo de escravos

Dados DADOS conteudo (N-1)
Dados DADOS contetido (N-2) contelido de dados: enderego do parametro de fungéo de

c6digo, o numero de parametro codigo de fungéo, valor
do parametro c6digo de fungéo, etc.

Dados DATAO contetdo

-Alta fim CRC CHK Detection Valor: valor CRC.
CRC CHK baixa ordem
FIM intervalo de tempo de 3.5characters

CMD (Comando) e DATA (dados palavra descri¢éo)

Cadigo de comando: 03H, |é palavras N (max.12 palavras), por exemplo: para 0
conversor com o0 enderego escravo 01, o seu enderego F0.02 inicio 1 continuamente dois
valores.

informagdes de comando mestre
ADR 01H
CMD 03H
Iniciar enderego de alta ordem | FOH
Iniciar enderego de baixa ordem | 02H

NUmero de registros de alta 00H
ordem
Numero de registros de baixa 02H
ordem
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CRC CHK baixa ordem

-Alta fim CRC CHK

valores CRC CHK estdo a ser calculado

Slave respondendo
informagdes Quando F9.05 é
definido como 0:

ADR

01H

CMD

03H
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namero de bytes de alta ordem | 00H

numero de byte de ordem 04H
FOO2H alta ordem dados 00H
FOO2H baixa ordem dados 01H
FOO3H alta ordem dados 00H
FOO3H baixa ordem dados 01H
Ffltca gmlég%xgﬁ{gem valores CRC CHK estdo a ser calculado
Quando F9.05is definido como 1:
ADR 01H
CMD 03H
numero de bytes 04H
FOO2H alta ordem dados 00H
FOO2H baixa ordem dados 01H
FOO3H alta ordem dados 00H
FOO3H baixa ordem dados 01H
_Cfltca gmlégagx(iﬁfem valores CRC CHK estéo a ser calculado

Cddigo de Comando: 06H, escrever uma palavra. Por exemplo: Write 5000 (1388H)
no FO13H enderego do inversor com 02H endereco do escravo.
informagdes de comando mestre

ADR 02H

CMD 06H

endereco de alta-fim de dados | FOH

endereco de baixa ordem de 13H

Dados

contetdo de alta ordem de Dados| 13H

baixo teor de fim de Dados 88H

ir\;g %:Pél;%xga:gem valores CRC CHK estdo a ser calculado

Slave informagdes responder

ADR 02H

CMD 06H

endereco de alta-fim de dados | FOH

endereco de baixa ordem de 13H

Dados

contetdo de alta ordem de Dados| 13H

baixo teor de fim de Dados 88H

E:AR;tca g?\l(clé%xgﬁ:gem valores CRC CHK estdo a ser calculado

11 -2 Verificar modo

Verificagdo Modo - Modo CRC: CRC (Cyclical Redundancy Check) adota formato de
quadro RTU, a mensagem inclui um campo de verificacéo de erros que é baseado no método
CRC. O campo CRC verifica todo o conteido da mensagem. O campo CRC tem dois bytes que
contém um valor binario de 16 bits. O valor CRC calculado pelo dispositivo de transmisséo sera
adicionado para a mensagem. O dispositivo receptor recalcula o valor do CRC recebido e
compara o valor calculado para o valor atual do campo CRC recebido, se os dois valores ndo
sdo iguais, entdo hd um erro na transmissao.

O CRC primeiro lugar armazena OxFFFF e depois exige um processo para lidar com os
bytes bit oito sucessivas na mensagem e o valor do registo actual. Apenas os dados de 8 bits em
cada personagem é valido para o0 CRC, o bit bit de inicio e parada, e bit de paridade séo
invalidos.

Durante a geragdo do CRC, cada personagem de oito bits é exclusivo OR (XOR) com o
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conteldo registrar separadamente, o resultado se move para a dire¢éo do bit menos
significativo (LSB), e
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o bit mais significativo mais (MSB) é preenchido com 0. LSB sera captado para a detecgo, se
LSB é 1, o registo sera XOR com o valor pré-ajustado separadamente, se LSB é 0, entdo ndo
XOR tem lugar. Todo o processo é repetido oito vezes. Ap6s o Ultimo bit (oitavo) é concluida, o
bit byte de oito proxima serda XOR com o valor actual do registo separado novamente. O valor
final do registo é o valor CRC que todos os bytes da mensagem foram aplicadas.

Quando o CRC é anexado a mensagem, o byte baixo é acrescentado, em primeiro lugar,
seguido pelo byte elevado. fungdes simples CRC é a seguinte:

unsigned int crc_chk_value (unsigned char * data_value, comprimento de char ndo assinado)

{

int crc_value unsigned = OXFFFF;

int i; enquanto
(length--)
{
crc_value ~ = * data_value
++; for (i=0;i<8;i++)
{
if (crc_value & 0x0001)

{

crc_value = (crc_value >> 1) ~ 0xA001;

}

outro

{

crc_value = crc_value >> 1;

}

}

retornar (crc_value);

}

I1 -3 Definigdo de pardmetros de endere¢co comunicagao

A secdo é sobre o conteido de comunicacéo, ele é usado para controlar as configuragdes
de operacdo, status e pardmetros relacionados do inversor. Leia e pardmetros de gravagdo
funcéo de cddigo (Algum cédigo funcional néo é alterada, apenas para o uso fabricante ou
monitoramento): as regras da fungdo de rotulagem enderego parametros do cédigo:

O nimero do grupo e etiqueta com o nimero de cédigo de fungéo é usado para indicar
o0 enderego do parametro:

Byte alto: FO a Fb (grupo F), A0 a FA (grupo E), BO para BF (grupo B), a C7 CO (grupo
Y), 70 a 7F (grupo d) byte baixo: 00 a FF

Por exemplo: enderego F3.12 indica F30C; Nota: LO parametros do grupo: ler nem de
mudanca; parametros Grupo D: somente leitura, ndo mudam.

Alguns pardmetros ndo podem ser alterados durante a opera¢do, mas alguns pardmetros néo
podem ser alterados independentemente do inversor esta no que state.When alterando os
parametros de codigo de funcéo, por favor, preste aten¢do para o ambito, as unidades, e as
instrucdes relativas sobre o parametro.

Além disso, devido a EEPROM ¢ frequentemente armazenado, ele ir4 reduzir a vida de
EEPROM, portanto, sob 0 modo de comunicagdo algum cédigo de fungéo nao precisa ser
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armazenado e vocé apenas muda
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o valor RAM.

Se os parametros do grupo F precisa para realizar a fungdo, desde que a fim mudanca alta F
do endereco de cddigo de funcéo para 0. Se os parametros do grupo E precisa para realizar a
funcéo, desde que a mudanca de ordem alta F do enderego de cédigo de fungdo de 4. os
enderecos de codigo de fungdo correspondentes séo indicados abaixo: byte elevado: 00 a OF
(grupo F), 40 a 4F (grupo E), 50 de 5F (grupo B), 60 a 67 (grupo Y) byte baixo: 00 a FF

Por exemplo:

F3.12 cddigo de fungéo ndo pode ser armazenado em EEPROM, enderego indica como
030C; cadigo de fungéo E3.05 ndo podem ser armazenados em EEPROM, endereco indica como
4305; o enderego indica que apenas RAM escrita pode ser feito e leitura ndo pode ser feito, ao
ler, é endereco invalido. Para todos os parametros, vocé também pode usar o 07H codigo de
comando para realizar a funcéo.

Stop / Run secdo Parametros:

Endereco de Descricéo dos
parametro parametros
1000 * Valor definido Comunicacéo (-10000 t0o10000) (Decimal)
1001 correndo frequéncia
1002 tenséo do barramento
1003 Voltagem de saida
1004 Corrente de saida
1005 poténcia de saida
1006 binério de saida
1007 Velocidade de operacéo
1008 bandeira entrada DI
1009 sinalizacdo de saida DO
100A tenséo All
100B tensdo EA2
100C reserva
100D reserva
100E reserva
100F velocidade de carregamento
1010 ajuste PID
1011 realimentacéo PID
1012 passo PLC
1013 De alta velocidade de entrada de frequéncia de pulso, a unidade:
0.01kHz
1014 reserva
1015 Restante tempo de execugdo
1016 tenséo All antes da correcéo
1017 tenséo EA2 antes da correcéo
1018 reserva
1019 velocidade linear
101A power-on tempo atual
101B tempo de execucdo atual
101C frequéncia de entrada de impulsos de alta velocidade, unidade: 1Hz
101D valor definido Comunicacéo
101E reserva
101F display de frequiéncia mestre
1020 exibicéo de frequéncia auxiliar
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Nota:
Ha duas maneiras de modificar as configuracdes de freqliéncias através do modo de comunicagéo:
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A primeira: Set F0.03 (configuragdo da fonte de frequéncia principal) como 0/1
(frequéncia conjunto de teclado), e, em seguida, modificar a frequéncia configuragdes
modificando F0.01 (frequéncia conjunto de teclado).

Comunicagao endereco mapeamento dos F0.01 é 0xF001 (Apenas precisa de mudar
0 endereco de mapeamento de comunicacdo RAM para 0x0001).

O segundo: Conjunto F0.03 (configuragdo da fonte de frequéncia principal) na forma de 9
(conjunto de comunicagdo remota), e, em seguida, modificar a frequéncia de configuragdes,
modificando (Configuracdes de comunicacdo). , Endereco deste parametro é 0x1000.the valor
ajustado a comunicacdo é a percentagem do valor relativo, 10000 corresponde a 100,00%, -
10000 corresponde a -100,00%. Para os dados de dimens&o de frequéncia, que é a percentagem
da frequéncia maxima (F0.19); para dados de dimenséo do bindrio, a percentagem é F5.08
(torque de ajuste digital limite superior).

comando de controle é a entrada para o inversor: (gravacéo Unica)

endereco de palavra de funcéo de comando
comando

0001: Marcha a frente

0002: prazo reverso

0003: Atacante Jog

2000 0004: Jog reverso

0005: parada gratis

0006: desaceleracéo e parada
0007: O rearme de falha

Inverter status de leitura: (somente leitura)

endereco de palavra de funcdo de palavra de estado
estado
0001: Marcha a frente
3000 0002: prazo reverso
0003: Parar

Parametro de verificagdo de senha de blogueio: (Se o cédigo de retorno é 8888H, indica que
a verificacdo de senha é passada

hN—

endereco de senha Digite a senha
COOO *hkkhkk
controle de terminal de saida digital: (gravagio Unica)
endereco de comando contetdo de
comando

BITO: controle de saida BIT2

RELAY1 controle de saida

2001 RELAY2: controle de saida

SPABIT1

reservas fabricante do Bit4 indefinido:: Bit3
de controlo de saida de comutacéo

guantidade SPB
Analégico controle DA1 saida: (gravagao Unica)
endereco de comando conteldo de
comando
2002 0 a 7FFF indica 0% a 100%
Analégico controle DA2 saida: (gravacdo Unica)
endereco de comando contetdo de
comando
2003 0 a 7FFF indica 0% a 100%
controlo de saida de impulsos de alta velocidade com SPB: (escrita Unica)
[ endereco de comando | contetido de comando

81



Apéndice Il

| 2004 | 0a7FFF indica 0% a 100%
Inverter descricéo da falha:
Inverter endereco de Inverter as informacoes de falha:
culpa:

0000: Falha Nado

0001: Inverter a protecédo da
unidade 0002: sobrecorrente
Acceleration

0003: Desaceleracdo sobrecorrente

8000
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0004: velocidade constante
sobrecorrente 0005: sobretenséo
Acceleration

0006: Desaceleragéo sobretenséo
0007: Velocidade constante
sobretensdo 0008: falha de

energia Controle 0009: Falha de
subtensdo

000A: Inverter

sobrecarregar 000B:

Motor Overload 000C:

Entrada perda de fase

000D: Saida perda de fase

000E: Mddulo de

superaquecimento 000F:

Falha externa

0010: Comunicagdo anormal

0011: Contactor anormal

0012: falha de deteccéo da

corrente

0013: Motor pardmetro auto tunning
criticar 0015: Parametro ler e escrever
anormal 0016: falha de hardware Inverter
0017: Motor curto para 001A

falta a terra: Duragdo chegada

001B: culpa Custom 1

001C: culpa Custom 2

001D: Power-on 001E

chegada tempo: queda de

carga

perda PID retorno ao executar 0028::
001F atual rapido limitar tempo limite
de 0029: Troca de motor durante a
execucgdo culpa 002B: Motor de
excesso de velocidade
sobreaquecimento do motor: 002D

Os dados sobre a descrigdo de informagdes falha de comunicagéo (cédigo de falha):

endereco falha de
comunicacdo

Falha descricao da funcao

8001

0000: Falha N&o

error Senha 0002:: 0001

erro Cadigo de comando

0003: erro de verificacdo

CRC 0004: endereco

invélido

0005: Parametros invalidos
0006: Parametro invalido muda
0007: Sistema blogueado

0008: EEPROM em operacgdo
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